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SL\/ARIO

Der direkte Weg zur sicheren Automation

Produktbeschreibung

Die grafische Programmiersoftware SL\/ARIO ermaglicht das Erstellen eines sicherheitsgerichteten

Projektes flr die DINA Produktreihe SL\/ARIG.

Eine umfangreiche Bibliothek aus Standard- und Sicherheitsbausteinen steht dem Anwender dabei zur Verfligung.
So kénnen sowohl die Ein-/ und Ausgange der SL\/ARIO -Module anwendungsspezifisch miteinander verknupft,
als auch sicherheitstechnische Funktionen wie Not Halt oder Drehzahliberwachungen realisiert werden.

Durch Parametertabellen ist eine hohe Flexibilitéat gegeben.

Das Ubertragen des Projekts erfolgt iiber die USB Schnittstelle des Zentralmoduls. AnschlieRend stehen umfang-
reiche Online-Diagnosemadglichkeiten zur Verfligung.

Versionsiibersicht / Anderungshistorie

Version Datum Neuerungen / Anderungen
0333 20.11.2013 Standard
0340 11.02.2014 Invertierte Klemmen an HW- und SW- Eingéngen, zusétzliches BAWS

Symbol, PWR On Reset, 3fach UND Gatter, Turbaustein, Dateivergleich,
zusétzliche Merker
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1. Systemvoraussetzung

Betriebssystem: Windows XP, Windows Vista, Windows 7, Windows 8 (erst nach Riicksprache mit DINA)
Arbeitsspeicher min. 512MB
JAVA Runtime Environment (JRE): min. Version 6 Update 16

Verbindungskabel:
Um eine Verbindung zum Zentralmodul aufzubauen, wird folgendes Kabel bendtigt:
USB Schnittstelle am Rechner und an Safeline: Kabel mit der Bestellnummer 99S011

1.1. Installation

Legen Sie die Installations CD in das Laufwerk Ihres Rechners ein. Das Programm startet automatisch.

Nun missen Sie lediglich noch die Treibersoftware fiir die USB Schnittstelle installieren. Diese finden Sie auf der
Installations CD unter SLVario_usb_Driver. Die Treiber Software enthalt spezifische, an die Designer Software
angepasste Einstellungen.

Um die maximale Ubertragungsgeschwindigkeit und die optimale Geschwindigkeit der SLVario Diagnose zu errei-
chen, wurde eine Anpassung durchgefuhrt.
Dies kann zu Problemen mit anderen Geréaten aus der FTDI-Familie fihren. In diesem Fall sind fiir das betroffene
Gerat, folgende Einstellungen zu andern:

- Geratemanager->Anschlisse (COM&LPT) o6ffnen

- USB Serial Port auswahlen

- unter Anschlusseinstellungen -> Erweitert die Wartezeit auf 16ms erhéhen.
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2. Erste Schritte

Allgemeine Begriffserklarung:

Linksklick bedeutet Betatigen der linken Maustaste

Rechtsklick bedeutet Betéatigen der rechten Maustaste

Die Kommunikationsschnittstelle wird allgemein als COM Port bezeichnet.

Nachdem alle Systemkomponenten installiert sind, kann das Programm nun gestartet werden. Durch Linksklick auf
die Landerflagge wird die Sprachauswahl getroffen.

SL\/ARID

Version 0205

e %0

Copyright 2011, 2012  DINA Elektronik GmbH

'éprachauswahl

AnschlieRend erscheint folgende Designer Maske, in der in der rechten oberen Ecke die Designer Versionsnum-
mer, das Versionsdatum, sowie die Sprache ersichtlich ist.

Datei Projekt Hilfe

Q 71 ,'!J H: @‘ SL-VARIO V0210 -18.03.2013- DE

Designer Maske

In der linken oberen Ecke stehen lhnen verschiedene Funktionen zur Verfiigung, auf die im Kapitel Menuleiste
naher eingegangen wird.

Um ein neues Projekt zu erzeugen, klicken Sie mit Linksklick auf den Buttonﬁ.
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. . . . . 3 Geratekonfiguration
Nun kénnen Sie lhre Rack-Konfiguration durch einen Klick auf den Button = d zusammen-

stellen.

2.1. Geratekonfiguration

Im linken Bereich finden Sie die verfugbaren SL-Vario Module.

Der mittlere Bereich (Struktur) zeigt den Rack Aufbau. Dabei entsprechen die Zahlen 0...14 den Steckplatzen
(Slots).

Im rechten Bereich wird das Rack grafisch dargestellt. Wurden noch keine Module platziert, so erscheint der leere
Busstecker.

Geratekonfiguration

2.2. Rack zusammenstellen

Das Zentralmodul muss auf den Slot 0 platziert werden. Die Funktionsmodule kdnnen beliebig verteilt werden.

—_— -Rack Es stehen zwei Zentralmodule zur Verfiigung. Die
— Auswabhl erfolgt Uber das Drop-Down-Meni. Mit
a o Linksklick wird das gewunschte Modul angewahlt.

=52 | 5L-VARIO-ZMY -

Y
== ﬁ A

£ AR Tl
N ik
_ Durch Linksklick kann das ausgewahlte Modul auf
= | oy S— den gewlnschten Steckplatz im Bereich ,Struktur®
— R gezogen werden.
| s B Das ausgewahlte Modul wird grafisch dargestellt.
= Ror
= [ 7 frei
INEL i i

smeos o Module ohne Drop-Down-Menti kdnnen direkt mit
- Qe Linksklick in die Struktur gezogen werden.

SRR % E :: DINA Elektrorik GmbH
:' m.b 0060
- Ll d
™ ssu e
= SLVARIOINV ::ooo ::
| SL-VARIO-IOV
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Funktionsmodule mussen im Strukturplan nicht

Eswmonn  |+||7T B sumoz luckenlos auf den Slots platziert werden.

= T Dadurch ergibt sich eine nicht zum Steckplatz pas-
P | (5 sende Slot Nummerierung. Im Beispiel erhéalt das
d § DSV Modul die Slot Nummer 2 obwohl es im

D o _____ | Schaltschrank auf Steckplatz 1 steckt. Das INV

SL-VARIO-DSV [ orei

) 10rei
) 11 frei

erhéalt die Slot Nummer 4 obwohl es auf dem

i | FECG

e nllnezsle2l) | Steckplatz 2 steckt.

DINA Elekironk GmbH

[ 12rei

SLVARIO-DRY Q1 e

(14 el

moo 20080 | oone | seve
.o

T | IF

SL-VARIQ-INV

SAFELINE VARIO SL-UARIO- | SL-VARIO-
DSt ™

SL-YARIC-ZMY

i | IF

SL-VARIO-IOV

THi | FEC

2.3. Modul aus Geratekonfiguration entfernen

Um ein Modul wieder zu entfernen, muss dieses in der Struktur-
tabelle markiert (Linksklick) werden. Mit der Taste ,ENTF* bzw.
mit Rechtsklick und Menupunkt ,Léschen® kann es geldscht
werden.

A . . .
*2) Bitte beachten Sie, dass platzierte Softwareelemente
des zu l6schenden Moduls aus dem Logikplan ebenfalls
geldscht werden!

2.4. Modulsteckplatz &ndern

[‘teckptate andern = Um ein Modul auf einen anderen Steckplatz zu verschieben,
muss dieses in der Strukturtabelle markiert (Linksklick) werden.
Mit Rechtsklick wird die Maske ,Steckplatz andern“ gedffnet
werden. Dort wird der neue Steckplatz mit der linken Maustaste
markiert.

Das Zentralmodul kann nicht verschoben werden!

Verschieben nach

Nachdem ein Modul markiert wurde, kann tber die rechte
Maustaste und die Funktion ,Maske 6ffnen” die Parameter die-
ses Moduls angeschaut werden.
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3. Menlleiste

Nachfolgend erhalten Sie eine Ubersicht der Meniifiihrung im Designer.

|Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Hilfe

T

‘ B2 Geratekonfiguration || Loagik H Rack Diagnose ‘

Rack
Struktur
[ Rack
hd [ 0. SL-VARIO-ZMV
Mentleiste -
3.1. Datei

Unter dem Mentpunkt Datei erhalten Sie die folgende Auswabhl

| Dt Parareatai Prei wnakch Uibedvagung bl

Hay b

Leran

Tuletd gedine! ¥ | RegiE | Riack Diagrase

Spaicham 1 o e
Crlng-[iagrans T

Speicham untel L] =

Dl

EBreriten

3.1.1.Neu

Startet ein neues Projekt.

3.1.2.0ffnen

Hier kann ein vorhandenes Projekt geladen werden. Ein gespeichertes Projekt hat die Dateiendung ,,.slw3“.
Nach dem Laden erscheint der Dateiname in der ersten Zeile der Designer Maske.

QZASLVARIC .
Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Hilfe

L] il | o= || &2

Datei ohne Anderung

Wird nun eine Anderung an dieser Datei vorgenommen, so erscheint ein * vor dem Dateinamen.

L-VARI

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung  Hilfe

L] il | o= | &3

Datei mit Anderung

3.1.3.Zuletzt gedffnet

Zeigt die 10 zuletzt gedffneten .slw3 Dateien an. Nach Auswahl wird das Projekt gedtffnet.
3.1.4.Speichern

Das Projekt kann hier gespeichert werden. Unter dem Menupunkt Projekt - Einstellungen besteht die Méglichkeit
ein anderes Verzeichnis anzuwahlen. Die dafur notwendigen Einstellungen finden Sie im Kapitel Einstellungen.
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3.1.5.Speichern unter
Das Projekt kann hier unter dem dort angewahlten Verzeichnis und Dateinamen gespeichert werden.

3.1.6.Drucken

bckoptones R . Uber die Druckfunktion kann eine .pdf-Datei mit den aus-
] Loseian e gewahlten Daten erzeugt werden. Die PDF-Datei 6ffnet

Moduliste]
@ e (] sttt sich danach automatisch. Gleichzeitig wird sie im Ver-

© it sets [ erterste zeichnis, in der sich die Projektdatei befindet gespeichert.
O Seiten ven I Jos |1 ||| £ woduparameter

[ Tabelien
& Drucken Beenden

3.1.7.Beenden

Beendet den SLVario Designer. Wurden am aktuellen Projekt Anderungen vorgenommen, so erscheint eine Abfra-
ge, ob die Datei gespeichert werden soll.

3.2. Parameter
Unter dem Menupunkt Parameter erhalten Sie die folgende Auswabhl

Cistei | PR | il Ladihd Ubaibiung bl
FazeRen
By phiaionndatin

3.2.1.Tabellen

Hier finden Sie die Modulparameter des konfigurierten Zentralmoduls sowie der Funktionsmodule.
Die Erlauterungen hierzu finden Sie im Kapitel Parameter-Tabellen.

3.3. Projekt
Unter dem Menupunkt Projekt erhalten Sie die folgende Auswabhl

£ stvario
Datei Parameter Projekt‘Ansi:nt Ubertragung

I:HEI B| Emstellungen P
H
B= Geratekonfigur: Statistik F4
Merkerliste —

[+]-19]

Projekivergleich
Seite 1

Typenschild
Systeminformationen
Projekt Validierung
= |nformation
Prifsumme APP
Anzahl FB-Octets
SLW3-Dateivergleich
Element suchen
Passwortschuiz
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3.3.1.Einstellungen

Verzeichnisse

Einstellungen

Fl" i " sprachum > [ A

Verzeichnisse Sicherheitseinstellungen

Aktuelles Arbetsverzeichnis:

Y \dina-sl-vario\test_skvario

Werzeichnis auswahlen

|:| Dateinamen vor Speichern automatisch generieren

Dateiname

‘ [_] Historie "zuletzt gedffnete Dokumente’ lbschen

Aktuelles Arbeitsverzeichnis:

Hier kénnen Sie den Projektpfad andern, welcher stan-
dardmaRig beim Starten des Designers eingestellt ist.
Beim Speichern eines Projekts wird der dann ausgewahl-
te Pfad Ubernommen.

AuRerdem besteht die Mdglichkeit, den Projektnamen zu
andern.

Dateiname vor Speichern automatisch generieren:

Der dort angegebene Dateiname wird beim Speichern
dieses Projektes generiert und zusatzlich mit dem Erstell-
datum und der Erstelluhrzeit versehen.

Z.B.: der Dateiname maschinel wird beim Speichern zu
maschinel D260213 T1249.slw3.

Historie ,Zuletzt geéffnete Dokumente* I6schen
Die Historie der zuletzt gedffneten Dateien wird geldscht.

Sicherheitseinstellungen

Sicherheitseinstellungen |  Diagnoseeinstellungen | Sprachumschalt Anp
Verzeichnisse Kommunik
P
[
Altuelles Passwort | ........
() Priifen
Neues Passwort ,T
(@) Passwort andern
Passwort bestitipen ™7 | |
Passwort dndern

Es besteht die Méglichkeit das Zentralmodul mit einem
Geratepasswort zu schitzen. Das Passwort kann maxi-
mal 8 Zeichen haben (keine Sonderzeichen, Leerzeichen
und Umlaute). Ist die Passwortfunktion aktiviert, so ist das
Ubertragen einer Applikation nicht mehr maglich, ohne
vorherige Eingabe des richtigen Passwortes.

Prifen:

Hier kann das aktuelle Passwort auf dem Zentralmodul
geprift werden. Dazu muss im Feld ,Aktuelles Passwort"
das auf dem Modul gespeicherte Passwort eingetragen
werden.

Passwort &ndern/Passwort I6schen:

Hierzu mussen Sie im Feld ,Aktuelles Passwort” das ge-
speicherte Passwort eintragen. Im Feld ,Neues Passwort"
das neue gewlinschte eintragen, sowie im Feld ,Passwort
bestatigen“ dieses wiederholen.

Soll das Passwort geléscht werden, so dirfen in diese
beiden Felder keine Zeichen eingetragen werden.

Das neue Passwort wird mit dem Button ,Passwort an-
dern“ Gbernommen.

Hinweis: Weitere Sicherheitseinstellungen fir die Applika-
tion finden Sie im Kapitel Passwortschutz fir die Applika-
tion

Diagnoseeinstellungen

Einstellungen

Sicherheitseinstellungen rDiagnoseeinsteIIungen r Sprachun
Verzeichnisse

Diagnoseeinstellungen

Analogwerte anzeigen
Ist- und Sollwerte fir Drehzahl- und Positionsiberwachung anzeigen

Feldbus Ein- und Auzgdnge anzeigen

Der Designer bietet eine Online-Diagnose an. Um diese
zu beschleunigen kénnen einzelne Diagnosefunktionen
abgewahlt werden, falls diese fir die Fehlersuche nicht
relevant sind.

Analogwerte anzeigen:
Die aktuellen Analogwerte werden angezeigt.

Ist- und Sollwerte fir Drehzahl- und Positionsiiberwa-
chung anzeigen:

Die Soll- und Istwerte flir Drehzahl und Position werden
angezeigt.
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Feldbus Ein- und Ausgéange anzeigen
Die Ein- und Ausgangsinformationen des Feldbus-Moduls
werden angezeigt.

Sprachumschaltung

Sicherheitsei r/ Diagnc i If Sprachumschaltung r Anpassen |
Verzeichnisse r Kommunikation
(_) English
(@ German
) Halian
N INFO 11!

Bitte Programm neu starten wenn Sie die Sprache gedndert haben!

Die aktuell verfigbaren Sprachen kdnnen hier ausge-
wahlt werden.

Wurde die Sprache geéndert, ist ein Neustart des Pro-
gramms erforderlich.

Anpassen
spr I |
Verzeichnisse Sicherheitseinstellungen |
[[] Raster einfaus Farbe der Verbindungen TEXT

Name der Verbindungen ein/aus
Farbe im High'-Zustand

I

Farbe im ‘Low’-Zustand

pE Abkiirzung fiir verwendete physialische Einheiten

Abkiirzung wird verwendet in

Normierer, Addierer, Subtrahierer, B jerer, Schwelwertschatter, Analog Input Comparator

Hier kdnnen diverse Einstellungen der Darstellung vorge-
nommen werden.

Raster ein/aus:
Hintergrundraster im Logikplan ein- bzw. ausblenden

Name der Verbindung ein/aus:
Der Name jeder Verbindung wird dieser angehangt und
ist im Logikplan ersichtlich.

Farbe der Verbindungen:

Die Farbe von Verbindungen kann definiert werden.
Farbe im ,,High*-Zustand:

Farbe einer Verbindung wahrend der Online-Diagnose,
wenn diese einen logisch High-Zustand hat.

Farbe im ,Low"“Zustand:
Farbe einer Verbindung wéahrend der Online-Diagnose,
wenn diese einen logisch Low-Zustand hat.

Abkurzung fur verwendete physikalische Einheiten
Ist nur relevant, wenn die darunter aufgelisteten Elemente
verwendet werden.
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3.3.2.  Applikationsdaten

Applikation SdatenA lmeaw | Hier konnen applikationsspezifische Daten abgefragt

werden.
Erstelt mit: V0330

Datum der Applikatiensdatei (*.slw3); 04.10.13
Letzte Bearbeitung mit: 0330

MASCHINE 1| Maschine

DINA Autor

041013 Datum

Abbruch

3.3.3.Statistik

Die noch verfugbaren Softwareelemente werden aufgelistet. Auerdem wird angezeigt, wie viele Netzlisten, d.h.
Verbindungen zwischen den Elementen noch zur Verfiigung stehen.

3.3.4.Merkerliste

Es wird eine Liste mit den platzierten Eingangsmerkern erstellt. Ebenso werden der Seitenname des dazugehori-
gen Ausgangsmerkers und die Anzahl aufgefuhrt.

3.3.5.Projektvergleich

Fur diesen Vorgang muss das Zentralmodul mit dem PC verbunden sein. Dabei werden verschiedene Tabellen
des aktuellen Projekts mit dem im Zentralmodul gespeicherten Projekt verglichen.

3.3.6.Typenschild

Im SL Vario Zentralmodul ist ein elektronisches Typenschild hinterlegt. Dieses kann mit dieser Funktion ausgele-
sen werden. Mit Linksklick auf das Feld ,Auslesen” werden die entsprechenden Daten in die Felder eingetragen.
Uber den Button Drucken kann ein Dokument erzeugt werden.

(" SL-VARIO Typenschild oo |
Steckplatz 0 1 2 3 4
Hardware V4.1 Va1
Firmware V3.3.0.0 V2.16.0.8
ArtikelNr.  40ZM01 400P01
Kundenkennung 0 0
Serien-Nr. 0 0
| i
| Steckplatz 5 6 7 8 9 |
Hardware ---
Firmware ---
ArtikebNr.  ---
Kundenkennung - --
Serien-Nr.  ---
Steckplatz 10 11 12 13 14

Hardware ---
Firmware  ---
AvrtikelNr. [

Kundenkennung -~

Serien-Nr. -

‘ Auslesen ‘ | Drucken ‘ | Schiielen| ‘
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3.3.7.Systeminformationen

- B
Systeminformationen ﬁ

Verzeichnis: Y./dina-skvarioftest_slvario/
Datei: fbv_test sk_mit quit.shw3
Datum: Mittwoch, 25. September 2013 10:35:13
IP-Adresse:  192.183.84.195
MAC-Adresse:  00-19-39-BB-A5-35

Informationen auslesen Schlieten

.

Uber dieses Menii kénnen folgende Informationen aus dem Zentralmodul ausgelesen werden
- Pfad der zuletzt Ubertragenen Applikationsdatei

- Dateinamen der zuletzt Ubertragenen Applikation

- Datum und Uhrzeit der Ubertragung (Zeitstempel)

- IP-und MAC-Adresse des PCs, von welchem die Datei tibertragen wurde.

3.3.8.Projekt Validierung

Hier kann eine Validierung des Projekts erfolgen. Nach Linksklick auf den Button ,Validierung starten erfolgt die
Validierung. Nach erfolgreicher Validierung wird automatisch eine Dokumentation im PDF-Format erzeugt und
geoffnet. In dieser werden samtliche Validierungsdaten aufgefiihrt. Wurde bereits eine Validierung durchgefihrt, so
kénnen die Informationen erneut abgefragt werden.

i h'
SL-VARIO Validierung 5

nalidierung starten

Checksumme = [ No

[ oNcot-Ta e O

o RE s

O O O
|| IF |

o OF [ s

0 O+ O

Validierungs-Informationen abfragen

173 ChkSum Projekt 0 ChkSum DZU 0 ChkSum ANALOG

233 ChkSum APP 0 ChkSum DNCO

2 ChkSum NL 0 ChkSum FB

241 ChkSum Master

241 ChkSum Slave

Validierung OK
|:| Es wurde keine Validierung durchgefihrt
[] Validierung wird nicht unterstiitzt

Schiiefen
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3.3.9.Information

r B
SLVario Information E

rRequired Firmwar
Benitigte min. Firmware fir akiuelles Projekt.  ZMV - 0340
Firmware auf angeschlossenem ZMV: | ZMV - 0340

Alle Funktionen werden vom angeschiossenen Modul unterstitzt!

rUnterstiitzte HYW/FW |

ANALOG - STANDARD Countermadul

|:| ANALOG - KUNDENSPEZIFISCH-1 Kalibrierwerte fir Analoge Funktionserweiterung
INTIATOR: (HW-Frequenzmoduly [] Metzwerkfunktion

ENCODER (HW-Frequenzmodul} SSLENCODER

[[] BZU 172 (Frequenzmodul INSAN10 SAFE)
[[] DZU 374 (Frequenzmodul IN11/N12 SAFE)
|:| DZU1 (Frequenzmodul IN9 1-Kanalig)

|:| DZU2 (Frequenzmodul IN10 1-Kanaligy
[[] DZU3 (Frequenzmodul IN11 1-Kanaligh
[[] DZU# (Frequenzmodul IN12 1-Kanalig)

Firmware auslesen| | | Schliefien

Hier erhalten Sie Informationen zur Firmware des ange-
schlossenen Zentralmoduls und die zur Verfligung stehen-
den Funktionen. Sollten Sie Funktionen ausgewahlt
und/oder platziert haben welche von der Firmware nicht
unterstitzt wird, werden diese aufgelistet.

Durch einen Klick auf ,Firmware auslesen” wird die Vor-
handene mit der benétigten Firmwareversion abgeglichen

3.3.10. Priufsumme APP

[SS)

@ ChkSum APP: 117

Hier kann die Checksumme der Applikation abgefragt
werden.

3.3.11. Anzahl FB-Octets

[ sL-vario e |

@ Anzahl verwendeter Octets in dieser Applikation: 1

Bei Verwendung eines Feldbusmoduls, kann hier die
Anzahl der verwendeten Octets abgefragt werden.
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3.3.12. SLWa3-Dateivergleich
4 R
SLVario slw3-Dateivergleich M
Y \dina-skvario\test_skvario\dry testidrv_test_dzi.shw3
Y \dina-skvario\test_skvario\dry testidrv_test_eingdnge slw3
Rack (File 1) Rack (File 2) ZMV 0 <=> ZMV 0
o _ (O} _ — Header-Info Drehzahliberwachung Kopierer
1 _ [ _ Rack-Aufbau Zeitwerke DNCO-Tabellen
3 ] _ Vergleicher Modulparameter
4 [ _ Trittrnatten Frequenzgenerator
5 ] Sicherheitskreize Analogeingdnge Analogelemente
6 [ Zweihand SSkNocken
7 o} . . .
Unterschiede (Datei 1) <==> (Datei 2) :
2 o — — — =
Unterschiedliche Anzahl von Gattern bei beiden Applikationen: ||

9 ] Anzahl Gatter: 16 === 24
10 o Applikation 1 besitzt folgende Logikelemente, welche in Datei 2 nicht verkemmen: =

- Steckplatz: 1 Logikelement: DR1 (Seite 1)
11 [ - Steckplatz: 1 Logikelement: DR2 (Seite 1) —|

- Steckplatz: 0 Logikelement: Stérungsquittierung fir Drehzahliberwachungen - RTDS (Seite 1)
12 ] - Steckplatz: 0 Logikelement: IN16 (Seite 1)
13 0 - Steckplatz: 0 Logikelement: Stérungsquittierung fir Sicherheitskreise - SK (Seite 1)

- Steckplatz: 0 Logikelement: IN1 (Seite 1)
14 [

Applikation 2 besitzt folgende Logikelemente, welche in Datei 1 nicht verkemmen: |
L.

Uber Dateivergleich kénnen zwei Applikationen miteinander verglichen werden.

Zunachst mussen die beiden Dateien tUber die Schaltflache Datei 1 und Datei 2 ausgewahlt werden. Anschliel3end
vergleicht das Programm die Dateien in den oben dargestellten Bereichen.

Im linken Feld kénnen die einzelnen Steckplatze Uber die Schaltflache angewahlt und verglichen werden.

Rote Flachen bedeuten, dass hier Unterschiede bestehen. Genauere Informationen erhalten Sie durch die Anwahl
der Bereichsflache im rechten Feld und im darunterliegenden Info Fenster.

3.3.13.

Element suchen

Element suchen

|D ZNV |v| Steckplatz (6 Elemente)
|Eingang |v| Elementgruppe
()] ’— Name
] ’— Beschreibung suehen

Element [Name] (Seite)
| NG [] (Seitel) |
| N5 [Quit] (Seite1} |
| N1 [Quit] (Seite2}) |
| IN2 [Eing2] (Seite2) |
| IN15  [Quit] (Seite2) |

Schliefen

In diesem Meni besteht die Mdglichkeit, nach bestimmten
Elementen zu suchen.

Dabei stehen verschiedenen Suchkriterien zur Verfligung:
Steckplatz: nach Linksklick auf den Pfeil erscheint eine
Auswabhl aller Module, die in der Applikation vorkommen.
Nach Anwahl des gewilinschten Moduls erscheinen im
unteren Fenster alle verwendeten Elemente dieses Moduls
mit Angabe des Namens und der Seite, auf welcher das
Element projektiert wurde.

Elementgruppe: nach Linksklick auf den Pfeil erscheint
eine Auswahl aller Elementgruppen, die in der Applikation
vorkommen. Nach Anwahl der gewiinschten
Elementgruppe erscheinen im unteren Fenster alle
verwendeten Elemente dieser Gruppe mit Angabe des
Namens und der Seite, auf welcher das Element projektiert
wurde.

Name/Beschreibung: durch die Eingabe eines Namens
oder/und einer Beschreibung und Linksklick auf SUCHEN
erscheint das Element mit dieser Bezeichnung im unteren
Fenster. Es kdnnen auch nur Teile eines Namens oder

“| einer Bezeichnung eingetragen werden. Dann muss ein *

als Platzhalter eingegeben werden; z.B. *tlre*.
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3.3.14. Passwortschutz

Siehe Kapitel Passwortschutz fir die Applikation.

3.4. Ansicht
Hier kdnnen Sie zwischen den verschiedenen Ebenen (Geratekonfiguration, Logik, Rack Diagnose) wechseln.

—_— ————— ——
Duted  Parameter  Progtt L ASSEN Utervagung et

N 4m D » B uraton

50 Gerdtwbirdpaiten | Lo Rk Dagnose

3.5. Ubertragung

Unter dem Meniipunkt Ubertragung erhalten Sie die folgende Auswahl

———
Date Pacarmelet Projelt Aaskcht | USereaoung | Hee

wevazen

00 =

80 GarMetrofoaston | Loalt) Ract TSN

3.5.1.Applikation tUbertragen

Die erstellte Applikation kann hier an das Zentralmodul Gbertragen werden. Die USB Schnittstelle des Zentralmo-
duls muss mit dem USB-Port des Rechners verbunden sein.
Ist dies der Fall, erscheint das Eingabefenster ,Applikation Gbertragen®.

prpIikat'lon Ubertragen &J‘ COM PORT
Ip— Uber das Pull down Menl kann der entsprechende COM Port
' angewahlt werden.
Selected COM-Port COM_Port TEST
‘ — ‘ | e com ot ‘ Nach Linksklick auf diesen Button wird Uberpruft, ob das
- S Zentralmodul tatsachlich an dem ausgewéhlten COM Port ange-
o atonasat schlossen ist.
I — Refresh COM-Port List:
] Autostart Beim Erstmaligen AnschlieRen eines Zentralmoduls wird die
[ Verifikation Liste der COM Ports am PC aktualisiert. Nach Linksklick auf
MASCHINE 1 Maschine diesen Button wird diese Liste angezeigt.
bna  JAutor Autostart: )
p— Datum Das Zentralmodul wird nach der Ubertragung automatisch neu
gestartet.
Firmware Vergleichstest Venflkatlon: . . . L
Das Programm Uberpruft, ob alle Daten vollstéandig Ubertragen
System-nfo-1 " System-info-2 wurden. Die Verifikation schliel3t den Autostart aus. Das
" Mina-skvarioitest_skvario/ Verzeichnis fﬂentrﬁl_mOdXI {nUSS I':I[eU geStartet Werden' (PWR Offlon)
aschine, Autor, Datum
i Dateiname Eingabe eines 10stelligen Maschinennamens und eines
Mittwoch, 20. November 2013 08:27:51  Zeftstempel 6stelliger Autornamens. Das Datum wird automatisch generiert.
oK | | Abbruch S}’Stem'mﬁ)'l. -~
Diese Applikationsspezifischen Daten werden zum Zentralmodul
L Ubertragen.
System-Info-2
Diese PC spezifischen Daten werden zum Zentralmodul Uber-
tragen.
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[ System-In fo-1 [ System-Info-2

192.168.84.199 IP-Adresse
00-19-99-BB-A5-35 MAC-Adresse
oK Abbruch

Mit einem Klick auf den ,OK“-Button startet die Ubertragung.

3.5.2.Schnittstelle

Hier kann der COM-Port furr die Ubertragung ausgewahlt und eingestellt werden.

Einstellungen

9

comzz Com Port
_ Geschwindigkeit

l==3s COM Port;

Hier stellen Sie den COM-Port ein, an welchem Sie das
Zentralmodul angeschlossen haben.

Geschwindigkeit:

Bei erstmaliger Inbetriebnahme ist dieser Wert an den Rechner

.7 [ anzupassen.
I:DTutaLcunstant T|meout
l:l:l Totak-Muttiplier ) . . .
Sollten Probleme bei der Diagnose aufgrund Verzégerungen auf
‘ COM-Per: TEST ‘ \ Refresh COM-Port List \ der Datenleitung (z.B. Diagnose uber Internet, Fernwartung)
auftreten, so kann die Timeout-Zeit hier erhéht werden.
‘ oK ‘ ‘ Abbruch ‘ COM-Port TEST:

Nach Linksklick auf diesen Button wird Uberprift, ob das
Zentralmodul tatsachlich an dem ausgewahlten COM Port an-
geschlossen ist.

Refresh COM-Port List:

Beim Erstmaligen Anschliel3en eines Zentralmoduls wird die
Liste der COM Ports am PC aktualisiert. Nach Linksklick auf
diesen Button wird diese Liste angezeigt

3.6. Hilfe

Unter dem Menupunkt Hilfe erhalten Sie die folgende Auswahl

Ciade Pansaier  Progeid  dnaehl Ubsriiung | Bl

0 o o] @ Dsrcom
LU ST
BB GerdwionSiporation | Legit| Ract Disgrasw \\,-:,I,-, e

= | = B a:'nr.l.'.-:;r.".i- i 5L AR D

Uber dieses Men(i, oder mit den Tasten ,F1“ fur die Designer-Hilfe, ,F2“ fir Informationen zur Hardware sowie ,F3*
fur Beschreibung der Diagnose, werden die entsprechenden Hilfethemen aufgerufen.

3.6.1. Uber SL-Vario

Systeminformationen wie die installierte JAVA-Version, Betriebssystem und Designer-Version werden angezeigt.
Uber il
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4. Navigationsbuttons

Uber die verschiedenen Buttons kénnen Sie schnell in Ihrem Projekt zwischen den verschiedenen Ebenen, Seiten-
verwaltung und Toolbars der platzierten Module navigieren.

=2

BE Geratekonfiguration || Logik | Rack Diagnose

+ | = || ™| | @ onlineDiagnose | |ZWV 0|FBV 1|DSV 2
D Neues Projekt | Projekt 6ffnen = Projekt spei- = Drucken @ Designer Info.
%1 chern Weitere Infor-
mationen
U5 Geratekonfiguration Logik Rack Diagnose
Zur Geratekonfiguration Zum Logikplan | Zur Rack-Diagnose wechseln.
wechseln wechseln Dazu muss das Zentralmodul
mit dem COM-Port verbunden
sein.
+ u Ky & @ onine-Diagnose  |zwv 0|Fev 1/Dsv 2|psv 3|
Logikplan-  Logikplan- Aktion Aktion Aufrufen der Schalt- Toolbar des entsprechenden Mo-
seite seite Ruck- Wiederher- plan-Diagnose duls 6ffnen. Die Ziffer rechts neben
hinzufiigen  I6schen gangig stellen der Bezeichnung spiegelt den in-

ternen Slot wieder.
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5. Logik

In diesem Bereich wird der Logikplan der Applikation erstellt. Zunachst werden die verschiedenen Elemente plat-
ziert. AnschlieRend erfolgt das Verbinden.

5.1. Element platzieren

Um ein Element zu platzieren, muss vorher die Toolbar des gewiinschten Moduls gedffnet werden. Dies geschieht
durch Anklicken des Moduls mit der linken Maustaste.

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Hilfe

DEEE B

B5 Geratekonfiguration " Logik" Rack Diagnose|

+| = ||| | @ onineDiagnose | [zwv of stﬁﬂ
Seite 1

Toolbar 6ffnen

Je nach Modul ist die Toolbar unterschiedlich aufgebaut. Durch Anklicken des Pfeils neben dem gewinschten
Element erscheint die zur Verfigung stehende Auswahl.

(it 1 (e | (siot 2 =)

rDNSL-DSV Toolbar——— rDNSL-DSV Toolbar

-] ]
[ [ [¢]
[ H@
[ [ 6
[ [ 64

Toolbar DNSL-DSV

Nach dem Auswabhlen erscheint ein Parameterfeld. Das Parameterfeld unterscheidet sich je nach Elementtyp. Hier
konnen spezifische Parameter eingestellt werden oder auch nur ein 8stelliger Name fur das Element vergeben
werden, welcher wiederum auf dem Element im Logikplan erscheint. Aul3erdem kann den Elementen eine
80stellige Beschreibung zugewiesen werden, die im Logikplan dann erscheint, wenn der Mauszeiger dartber
streicht.

Die Parameter werden in den jeweiligen Elementbeschreibungen erlautert.

Nachdem die Parameter eingetragen wurden, kann die Einstellung entweder mit ,OK" libernommen oder mit ,Ab-
bruch® der Vorgang abgebrochen werden.

Eingang SL-VARIO-ZMVKM 0 ==
Bezeic
Name
e ]

Beschreibung

Entprelizei
) 4ms

N3
W 16ms

éeispiel Parameterfeld
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Mit einem Klick auf ,OK* erscheint das Symbol auf dem Logikplan. Dieses kann nun mit der Maus an die ge-
winschte Stelle verschoben werden. Mit einem Linksklick wird die Platzierung abgeschlossen.

Durch einen erneuten Klick auf das Symbol und festhalten der linken Maustaste besteht die Mdglichkeit, das Ele-
ment nochmals zu verschieben.

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Hilfe
Ij ‘Jd [:ﬂ @

B& Geratekonfiguration || Logik | Rack Diagnose

+ | = | =) A @ Online-Diagnose ZMV D

5.2. Element Eigenschaften aufrufen

Insofern ein platziertes Element Uber Parameter und/oder Konfigurationsmaglichkeiten verfuigt, so kdnnen diese
tiber einen Rechtsklick auf das Symbol gedffnet werden. Eine Auswahlliste 6éffnet sich. Uber die Auswahl ,Eigen-
schaften® wird das dazugehorige Eigenschaftsfeld getffnet.

5.3. Element/Elementgruppe l6schen

Soll ein oder mehrere platzierte Elemente wieder entfernt werden, so gibt es zwei Mdglichkeiten:
- Element markieren und mit der ,ENTF“-Taste I6schen
- Rechtsklick auf ein Element - Auswahl ,Entfernen®
- Elementgruppe markieren: Festhalten der linken Maustaste und bewegen der Maus, so dass ein Rahmen
um die Elemente gezogen wird. Loschen der Gruppe wie beim einzelnen Element.

5.4. Elementgruppen verschieben

Mit der linken Maustaste kann ein Rahmen um eine Elementgruppe gezogen werden. Eine so markierte Gruppe
kann auf der aktuellen Seite verschoben werden oder mit Rechtsklick und ,verschieben nach®... auf eine andere
Seite verschoben werden.

5.5. Eingang->Duplikate

Insofern ein Eingang auf mehreren Seiten verwendet wurde, so erhalt man Uber einen Rechtsklick auf das Symbol
und die Auswahl Eingang->Duplikate eine Liste aller Seiten, auf denen dieser Eingang verwendet wurde.
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oK

Duplikate
5.6. Vorgang abbrechen

Ein Vorgang, z.B. beim Aufrufen eines Elements, kann mit der ,ESC*-Taste abgebrochen werden.

5.7. Elemente verbinden

Es stehen 350 Netzlisten zur Verfligung, d.h. 350 Verbindungen zwischen den Elementen.

Die Verdrahtung erfolgt immer von einem virtuellen Ausgang zu : R

einem virtuellen Eingang. = N
Beispiel 1: automatische Platzierung der Verbindung I p
------ tif=): 0.0

Zuerst wird der virtuelle Ausgang vom Und Gatter ,NH-KR* mit der lin- . R
ken Maustaste kurz angeklickt. Danach wird der virtuelle Eingang ,t* SR S ¢
vom Zeitwerk kurz angeklickt. S b

Die Platzierung der Verbindung wird vom System gesetzt. ...

Beispiel 2: manuelle Platzierung der Verbindung T PAnped ool
Nach dem Anklicken des Ausgangs am UND Gatter wird jeder Eckpunkt i Sl
des Verlaufs der Verbindung angeklickt und zum Zielanschluss gefohrt. £ ... -
Diese Methode erlaubt eine genaue Platzierung der Leitung. L B T

Das Punktraster ist eine Hilfe zur Orientierung. SN B

tis): 0.0

Beispiel 3: Verzweigung einer Verbindung o amead - - - .

Fir die Verzweigung der Leitung muss die Verbindung wieder am Aus- : SR
gang des UND-Gatters ,NH-KR* angeklickt werden. Durch Anklicken CCRREE |

des Merkereingangs MO wird die Verbindung automatisch generiert. | — N s

.............. £l 0.0

5.8. Ldschen von Logikplanverdrahtungen

Wahrend des Verdrahtens kdnnen einzelne Verbindungen mit der ,ESC“-Taste schrittweise bis zum Ursprung
rickgangig gemacht werden.

Bereits bestehende Verbindungen kdnnen durch Rechtsklick und der Funktion ,Verbindung lI6schen® geléscht wer-
den.

5.9. Eigenschaften von Verbindungen

Eigenschaften bestehender Verbindungen kénnen durch Rechtsklick und der Funktion ,Eigenschaften” aufgerufen
werden. Einer Verbindung kann ein 8stelliger Name und eine 80stellige Beschreibung zugewiesen werden.
Der Name erscheint dann an der Verbindung im Logikplan.
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Verbindung Eigenschaften ﬂ

Name (Tdrezo [ || .
Beschreibung S
SchuIII'ure| DI Lt
------ t1i=): 0.0
T B emie
oo B e
R '
L S
Eigenschaften
5.10. Allgemeine Funktionen im Logikplan

Ein Rechtsklick in einem freien Bereich des Logikplans 6ffnet ein Auswahlfeld mit folgenden Mdglichkeiten:

Label hinzufiigen

Seitenname

[T Raster

13 El + Bazeich i

[ Linien-Bezeichnungen ausblenden

[1 Entprelizeit-Anzeige ausblenden

I3 Digital £ Invertierten A

[J Bereits verwendete Eingange in Toolbar markieren

[J Feldbus-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden

Seitenanordnung

5.10.1. Label hinzufiigen
[ Schriftfarbe + Schriftart =5l | Ein Klick auf ,Label hinzufiigen® 6ffnet eine Maske, in der man
Schriftart, Hohe, fett, kursiv und Farbe bestimmen kann.
B H 1 ‘ Im , Textfeld kann ein Text hinterlegt werden, welcher im Logik-
plan zur Anzeige gebracht wird.
|B |v||AgencyFEl |v|
[] Schriftfarbe als Standard definieren
[] Schriftart als Standard definieren
Text Text
oK Beenden
5.10.2. Seitenname
Ceitenname 52 ] Die aktuelle Seite _kann entsprephend bezeichnet werden. Der
Name kann 40 Zeichen lang sein.
INot-Halt |
‘ OK ‘ ‘ Abbruch ‘
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5.10.3. Raster

Hier kann ein Zeichenraster im Schaltplan ein- bzw. ausgeschal-
tet werden.

[T Raster AUS
¥ Raster gIN

5.10.4. Element-Bezeichnungen ausblenden

Die Elementbezeichnung, der Elementname und die
Elementbeschreibung kénnen ausgeblendet werden.

e
I Element-Bezeichnungen ausblenden

My 0 m_
¥ Element-Bezeichnungen ausblenden "

5.10.5. Linien-Bezeichnungen ausblenden

Die Linienbezeichnungen kénnen ausgeblendet werden.

[ Linien-Bezeichnungen ausblenden

¥ Linien-Bezeichnungen ausblenden J i

5.10.6. Entprell-Anzeige ausblenden

Die Entprellzeit-Anzeige der Elemente kdnnen ausgeblendet
werden.

1 Entprelizeit-Anzeige ausblenden

M0 m_
¥ Entprellzeit-Anzeige ausblenden L "

5.10.7. Invertierte Ausgange ausblenden

Die invertierten Ausgénge der HW- und SW- Eingénge kdnnen
ausgeblendet werden.

[J Digital-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden _
ZMy 0 % FBY 1 '1:23314{5

[J FB-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden

¥ Digital-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden
FEI1.

¥ FB-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden LU % FEV 1 e
FEIL.1.
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5.10.8. Bereits verwendete Eingange in Toolbar markieren

Die in der Applikation bereits verwendeten Eingdnge werden in
der Toolbar mit einem ,** gekennzeichnet.

F ™ F
Slot 1 - Slot 1

[0 Bereits verwendete Eingénge in Toolbar markieren rDNSL-DSV Toolbar————— rDNSL-DSV Toolbar

i

v

¥ Bereits verwendete Eingange in Toolbar markieren i
IN2

IN3
lina
INS
L/InG
HINT
INS

= & & =] (=]
| | ) (= |[=]

5.10.9. Seitenanordnung

[ 5L-VARIO Seitenanordnung 2| Die aktuelle Logikplanseite kann an die im Drop-Down-Menii
ausgewahlte Stelle verschoben werden.

Aktuelle Seite verschieben an Position

[sete [+]

| oK | ‘ Abbruch ‘

6. Rack-Diagnose

Informationen hierzu finden Sie im separaten Dokument ,Rack Diagnose®“. Erreichbar Gber die Taste ,F3“ oder tuber
das Hilfe Mend.
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7. Toolbar der SL-Vario Module
Nachfolgend erhalten Sie eine Ubersicht der zur Verfiigung stehenden Funktionen.

7.1. Ubersicht der Elemente des Zentralmoduls

Toolbar Elemente - verfiigbare Anzahl

ZMV Toolbar 1

LBl Eingangs Merker > 100
Ausgangs Merker - 100
& =1 2fach UND = 52
3fach UND - 10
4fach UND -> 26
=1 RS 2fach ODER - 52
4fach ODER - 26
RF K’ =1 XNOR > 16
RS :
O IE RS-Flip-Flop > 8
Ruckfuhrelement > 16
@J Startelement 2> 4

RF
Tt
m E Ig RTDS > 1

RTSM > 1

RTNI - 1 (in Vorbereitung)

®
J RTSK~> 1
. virtuell 24V

SLOK > 1

ZMV Toolbar 2

Frequenzgenerator > 1

E

= F o) Watchdog-Trigger > 2

Elp

Mode-Select (SW-Betriebsartenwahlschalter) > 2

S
SIS

()

BT =3 Betriebsartenwahlschalter T > 1

C

]
i
=

Power on Reset > 1

|
¥

2

Analog-Error > 1

SL\/ARig Designer Version: V0340 Stand: 11.02.2014
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ZMV Toolbar 3

®x'n

+

18
2 &
=l | |&B

Dl

®'n

HH

Umrechnungsfaktor > 1

Justierer - 1 (in Vorbereitung)

Addierer > 8

Subtrahierer > 4

Betrags Subtrahierer > 4

Normierer 2> 4

Analog Input Comparator -> 2

Schwellwertschalter > 8

Kopierer 2> 4

7.2. Ubersicht der Elemente des Zentralmoduls und der Funktionsmodule

Element ZMV/ DSV/ INV [o)Y] RMV NIV FBV SIv
ZMVKM | DRV DPV

IN v v + + v v + +
16 8 12 8 8 8 8 8

Eingang

E v v + + = v = +
6 7 410 7 4 4

Halbleiterausgang

(Ol T[T [=[= | 7| =[5

als Eingang 4 4

oder Ausgang oder

Taktausgang paar-

weise parametrierbar

TR v - - - v - - -

i 2/ 2

Relaisausgang 6

(5 A
15

Zeitwerk
Y = = = = = = =
4

Zahler

|= v = = = = = =

3 16

Vergleicher ?

® e v e v v e + +
8 4 8 4 4 4 4 4

Sicherheitskreis

SL\/ARig Designer
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M + + + + + - + =
2 1 1 1 1 1
Zweihand
Cr v v - - - - v
3 2 2

Drehzahliiberwachung | Uber IN

i s ]

Schaltmatte

A v = = = = —= -

=7 8

Analog-Eingang IN1-IN8

A v - = = = == -

[== 2

Analoger Ausgang o7, 08

TTIT - - = = = — o =

WOC 64

Nocken

Y I m " [ = [ = [=]7 |°
2

lausN

CH +f - - = - = = =

(o 5

| Multiplexer

Frei konfigurierbare
Logikgatter

& R

Turbaustein

Virtueller Eingang

= = = = = = Y =
128

Virtueller Ausgang

; - - - - - - v -

Goo 1

RTFB

il e e R e A
1

FB-Versions-

Information

Yin Vorbereitung
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8. Logikelemente am Zentralmodul

Ein Logikelement kann Uber die Toolbar des Zentralmoduls im Logikplan platziert werden.

Je nach Element erscheint nach der Auswahl Giber die Toolbar und Drop-Down-Menu ein Parameterfeld. Hier kon-
nen spezifische Parameter eingestellt werden oder auch nur ein 8stelliger Name fir das Element vergeben wer-
den, welcher wiederum auf dem Element im Logikplan erscheint. Aul3erdem kann den Elementen eine 80stellige
Beschreibung zugewiesen werden, die im Logikplan dann erscheint, wenn der Mauszeiger darlber streicht.

Die Elemente besitzen unterschiedlich viele Ein- und Ausgange. Im nachfolgenden wird darauf eingegangen.

8.1. Eingangs- und Ausgangsmerker

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol | Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol
_._D Knrf;i,«:minte konfigurieren g T D ,_‘ Q
D D_" hr
Eingangs- Aus-
merker gangsmer- [ v renaes -
= — ker oK Abbruch

Der Ausgangsmerker
wird dem dazugehori-
gen Eingangsmerker
Uber das Drop-Down-
Feld zugewiesen.

BN Der Ausgang eines +24V-Elements kann nicht auf einen Eingangsmerker gefuhrt werden.
Merker dirfen nicht offen bleiben, sie missen im Logikplan verdrahtet werden.

Es ist nicht mdglich einen Eingangsmerker direkt auf einen Ausgangsmerker zu fuhren.
Alternativ kobnnen Sie ein ODER-Element dazwischen platzieren.

8.2. AND / NAND Gatter (2fach, 3fach und 4fach)

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ UND-Gatter fiir 2/3/4 Eingange s | 8 S AMD A|B|Y]|IY
& SH-Ent 0 0 0 1
Bezeichnung 0 1 0 1
UND-Gatter 1 0 0 1
1(1(1]0
Name 2 Eingénge
[ & [enot Eingang A
|Beschreibung Eingang B
| Ausgang Y .‘
pnzalEnging Negierter Ausgang /Y
@ 2 Eingéngs . .
() 2 Eingénge (entspricht einem
{_) 4 Eingéinge 3 E|ngange NAND)
AaMD
& Tarl
| OK || Abbruch |
4 Eingénge '
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8.3. OR/NOR Gatter (2er und 4er)

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[(ODER Gortes for 274 Enm e F5=) POR1 AIBlY|lY
=1 =1 = _Haub: olo|o0 |1
Bezeichnung 0 1 1 0
ODER-Gatter 1 0 1 0
111110
Name 2 Elngange
[o-Heuee Eingang A
Beschreibung ! Eingang B
d0R 1
|Schutzhaube-| | ;1 S TGl Ausgang Y ._
Anzahl Enging Negierter Ausgang /Y Bk
o (entspricht einem NOR)
@ 2 Eingdnge 21
") 4 Eingéngs I
| ok || abrucn | 4 Eingénge '
8.4. XOR / XNOR Gatter
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
=1 [ XNOR-Gatter i) | =10 ' A|B|Y|/lY
= 0j|0]1]0
rBezeichnung 0 1 O 1
1]0]0]1
@ XNOR-Gatter -1 1 1 1 0
Name i
[sHxn E!ngang A
Beschreibung Emgang B
( Ausgang Y B
Negierter Ausgang /Y Bk
| (entspricht einem XOR)
OK || Abbruch |
8.5. RS Flip-Flop
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
| Rs-fiip Fiop =) RS1 I S|R|Q|/Q
RS RSz1 0001
rBezeichnung g @ 0 1 0 1
1]0(1]0
Fi ] R
RS-Flip Flop - 1 0 111011
Name
S: Setzen

[rs1

Beschreibung

|R|'.i-:ksetzen|

| OK || Abbruch |

R: Ricksetzen

Der Ricksetzeingang ist
vorrangig

SL\/ARig Designer
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8.6. Ruckfihrelement

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

RF

-
Rickfihr Element

== RF

rBezeichnung

Rickfuhr Element -1

Name

Beschreibung

| 0OK || Abbruch |

Ablaufdiagramm

ElLT1
]
A

8.7. Startelement

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
ﬂ rStarteIemente g1 ﬂ ! Ablaufdiagramm
rBezeichnung E | |
Startelemente -1 ﬂ—l_l—
A__T 1T
MName
|start1
Beschreibung
|Starten|
| OK || Abbruch |
= |
8.8. RTDS
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
" rTDS = Quittierung der Wiederein-

O

rBezeichnung

RTDS

Name
|Freiga be|

Beschreibung

|Freiga be des Sicherheitskreises

| OK || Abbruch |

schaltsperre.

Das Element kann nur
einmal platziert werden.

Der virtuelle Eingang dient
zur Quittierung von ausge-
|6sten Drehzahliberwa-
chungen.

Siehe auch Kapitel Dreh-
zahliberwachung

SL\/ARig Designer

Version: V0340

Stand: 11.02.2014

Seite 33 von 92




SL\/ARIO

Designer Handbuch

8.9. RTSM

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

-
@ -

rBezeichnung

|E| RTSM

Name

[t 51

Beschreibung

|Feh|erqui‘rtierung Schaltmatte|

| OK

|| Abbruch |

Quittierung der Wiederein-
schaltsperre bei Schalt-
matten.

Das Element kann nur
einmal platziert werden.

Der virtuelle Eingang dient
zur Quittierung von ausge-
|6sten Schaltmattentber-
wachungen.

Siehe auch Kapitel Analo-
ge Eingénge fir Schalt-
matten

8.10.

RTSK

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

-

RTSK

L9

rBezeichnung

RTSK

Name

[awit sk

Beschreibung

|Feh|erqu ittisrung Eich erheitskreis

|| Abbruch |

Quittierung der Sicher-
heitskreis Fehlermeldung
und der Latch Fehlermel-
dung.

Das Element kann nur
einmal platziert werden.

Der virtuelle Eingang dient
zur Quittierung von Feh-
lermeldungen bei Sicher-
heitskreisen. Die Quittie-
rung erfolgt bei fallender
Flanke.

Siehe auch Kapitel Sicher-
heitskreise

8.11.

Virtuelle 24V

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

7
24v1

rBezeichnung

Name

oav

Beschreibung

|| Abbruch |

e

Dieses Logikplansymbol
wird zur Ansteuerung von
virtuellen Eingéngen ver-
wendet.

Es kann mehrmals ver-
wendet werden.

L Der Ausgang kann
nicht auf einen Eingangs-
merker gefihrt werden.
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8.12.

SLOK (SafeLine ok)

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

-
SLOK

rBezeichnung

H SLOK

Name

|Bere'rt

Beschreibung

|Steu erung betriebsberei‘ﬂ

Das Element kann nur
einmal platziert werden.

In Verbindung mit einem
Ausgang, kann die Be-
triebsbereitschaft von SL-
Vario angezeigt werden.

| OK || Abbruch |
8.13. Frequenzgenerator
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

-
Frequenzgenerator (100ms)

i

rBezeichnung

Freguenzgenerater (100ms}

Name

Beschreibung

Zeit(H)

ZeitiL)

1o |

‘ 0K

Abbruch

Das Element kann nur
einmal platziert werden.

Impuls- (H) und Pausen-
zeit (L) kénnen getrennt in
100ms Schritten einge-
stellt werden

1=100ms,

255 = 25,55 = maximaler
Wert
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8.14.

Watchdog-Trigger WDTR1 und WDTR2

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

w

-~

Watchdog-Trigger

rBezeichnung

Watchdog-Trigger 1

Name
|Lufter1

Beschreibung

r Funktion

(@ (IN3): Mindestens X Impulse am Eingang in 1 sec

1 {(IN16): Mindestens 1 Impuls am Eingang pro Zeiteinheit

20| Anzahl Impulze / sec

OK Abbruch

Watchdog-Trigger

rBezeichnung

Watchdog-Trigger 2

Name

Beschreibung

rFunktion

) {IN8): Mindestens X Impulse am Eingang in 1 sec

@ (IN16): Mindestens 1 Impuls am Eingang pro Zetteinheit

50 Zeit (x 10 ms)

‘ OK ‘ ‘ Abbruch

Der Watchdog-Trigger
WDTRL1 priift, ob die ein-
getragene Anzahl der
Impulse x am Eingang
IN8 in 1 sec. anstehen.
Die Grundstellung des
Ausgangs ist high. Er
schaltet ab, wenn inner-
halb 1 sec. die geforderte
Anzahl Impulse nicht er-
reicht wird. Er schaltet
wieder zu, wenn die Im-
pulse wieder die geforder-
te Anzahl erreichen.

Der Watchdog-Trigger
WDTR2 prift, ob in einer
vorgegebenen Zeit ein
Signalwechsel am Ein-
gang IN16 erfolgt.

Die Zeit errechnet sich
aus dem einzutragenden
Faktor (von 1 bis 255)
multipliziert mit 10ms

Die Grundstellung des
Ausgangs ist high. Er
schaltet ab, wenn in die-
sen Zeitintervallen kein
Signalwechsel am Ein-
gang erkannt wird.

Er schaltet wieder zu,
wenn ein erneuter Signal-
wechsel erfolgt

IN I_

[

Ausgang

T

Hinweis:

Die LED des IN8 bzw.
IN16 am ZMV entspricht
dem Zustand des
Ausgangs des WDTR.
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8.15.

Mode-Select (SW-Betriebsartenwahlschalter)

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

~
MODESELECT Eigenschaften

Bezeichnung
Name

|Au5wah1

Beschreibung

| OK ‘ ‘ Abbruch ‘

8.16.

Betriebsartenwahlschalter T

MODE-SLCT-1/2:

Je nach Ansteuerung
schaltet der dazugehdrige
Ausgang.

Wird z.B. der Eingang 2
angesteuert, so schaltet
nur der Ausgang 2.

Wird mehr als ein Eingang
angesteuert, so schaltet
kein Ausgang.

Toolbar

Parameterfeld

Beschreibung

=

i ™Y
MODESELECT T - Eigenschaften %™

rBezeichnung

Name ﬂ
| '
Beschreibung

1| Timer BA1( x 10ms)
2| Timer BAZ( x 10ms)
3| Timer BA3( x 10ms)

| OK || Abbruch

MODS-T:
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8.17. Power on Reset
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
{!} [ Power On Reset Power on Reset:
RET : Das Element kann nur
rBezeichnung einmal platziert werden.
Sower On Reset Beim Einschalten der An-
L=l lage (Power On) oder
Name beim Betétigen des Ein-
i gangs wird der Ausgang
Beecixnimg fL!r die DaL_Jer der parame-
| trierten Zeit auf “1” ge-
setzt.er Eingang muss
nicht zwingend verdrahtet
20 Pulskinge ( x 100 ms) werden.
Die Funktion kann z.B.
zum Setzen der Freigabe-
oK Abbruch signale nach dem Ein-
schalten verwendet wer-
E den.
Beispiel:
8.18. Analog-Error
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ ANERR:
Analog-Error
.,E;! Das Element kann nur
rBezsichnung einmal platziert werden.
AT Ansiog £rror Tritt am analogen Eingang

=y 1

Name

Beschreibung

20 Querschluss

Drahtbruch

D

‘ OK | ‘ Abbruch

Lo e S T T O 1 R = U =

1 bis 8 ein Querschluss
oder Drahtbruch auf, so
schaltet der
entsprechende Ausgang 1
bis 8.

Die zu tUberwachenden
Werte misssen in die
entsprechenden Felder
eingetragen werden.
Dabei qilt:

Der einzutragende
Wertebereich 0...255
entspr. einem Spannungs-
bereich von 0...24V.
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8.19. Umrechnungsfaktor
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ T pmrmp——e i | / Das Element kann nur
x/n xn einmal platziert werden.
rBezeichnung
F: 10 - .
Umrechnungs fakior Uber die Dropbox kann
ein Umrechnungsfaktor
Name ausgewahlt werden. Die-
[Faktor ser erscheint im Symbol.
Beschreibung
|
rUmrechnungsfaktor
10 |~
| OK ‘ ‘ Abbruch ‘
8.20. Addierer
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
+ [ ADDIERER Eigenschaften e | Der Addierer addiert die
E : Analogwerte 1 und 2.
il Liegt der Wert unter dem
Name + vorgegebenen Abschalt-
ADD1
| _ | wert, so schaltet der Aus-
Beschreibung gang A ein. Liegt er dar-
| Uber, so schaltet der Aus-
gang A ab.
Analog-Klemme 1 - | ert 1 Der Ausgang V schaltet,
5 w2 wenn eine vorgegebene
: - Vorwarngrenze erreicht
|1 | |Vc|rw. | ist.
8 | [Apsch. | Die Textfelder kénnen
Uberschrieben werden.
OK ‘ ‘ Abbruch
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8.21. Subtrahierer
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
= [ susTRAHIERER Eigenschaften o | Der Subtrahierer subtra-
E : hiert die Analogwerte 1
Bezsichnung und 2. Liegt der Wert un-
Name =
|| | B 1 ter dem vorgegebenen
: Abschaltwert, so schaltet
Beschrebung der Ausgang A ein. Liegt
| er daruber, so schaltet der
Ausgang A ab.
|Analug—KIemme 1 |v|Wert1 Der Auggang V schaltet,
|A wenn eine vorgegebene
nalog-Klemme 1 |V|Wen2 .
Vorwarngrenze erreicht
|1 | |Vurw. | ist.
[1 | [Absch. |
‘ OK ‘ ‘ Abbruch
8.22. Betragssubtrahierer
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
= [ BETRAGSSUBTRAHIERER Eigenschaften =3 | Der Betragssubtrahierer

wH

Bezeichnung

Name

| BSUB1

Beschreibung

Analog-Klemme 1 w | Wert 1

Analog-Klemme 1 w | Wert 2

|1 | |Vurw. |

[ | [Absch. |
0K | | Abbruch

I:E ESUEL
141

subtrahiert die Betrage der
Analogwerte 1 und 2.
Liegt der Wert unter dem
vorgegebenen Abschalt-
wert, so schaltet der Aus-
gang A ein. Liegt er dar-
Uber, so schaltet der Aus-
gang A ab.

Der Ausgang V schaltet,
wenn eine vorgegebene
Vorwarngrenze erreicht
ist.
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8.23. Normierer
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
D_[N [ NORMIERER Eigenschaften ) | DINMormM1 IIZie angelyvc;:'lhltt?N Anfllog-_
L lh| _— emme liefert Werte zwi-
pezening dmd: 1200 schen 4mA und 20mA.
| | Normierer 1 Jench: 5000 Jedem Stromwert wird
Beschreibung F:2 durch den Offset und den
| ﬁ = Sensordaten ein Gewicht
G1 - zugeordnet.
-Messkraft
Analog-Klemme 1 Quelle
23 | offset (pE)
r daten
Gewicht bei 4 ma
[1200 | pe
Gewicht bei 20 mA
[s000 | PE
~Faktor Gewichiskraft-K raft
|21 | Faktor
oK Abbruch
8.24. Analog Input Comparator
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
- B .. . .
Ei Analog Input Comparator M = larc1 Der AIC pruft die Ein-
| =2 | - = gangsdaten der Quelle 1
rUberwachung O1: ANAL und 2
=] Q1 - ——
Analog Input Comparator 2 AMAd Im Pull down Ment kon

MName

Beschreibung

R 0

Dif:—= !

== [ATC1

Ol ANAL
1 -
Q2 AMal
2 ==
gbw: a

Lif:--- (%) q_

Uberwachun
ANAA Quelle 1 :
ONES]
ANAT Quelle 2
O (sum)
0 Abweichung
OK Abbruch

nen die Quellen angewahlt
werden. Zusatzlich kann
eine tolerierte Abweichung
eingetragen werden.

Die Uberwachung Gleich-
heit (=) schaltet den Aus-
gang (=), wenn beide
Quellen innerhalb der
Abweichung gleich sind.
Die Uberwachung
(Sum)me schaltet den
Ausgang (3),wenn der
Betrag der Summe der
beiden Quellen minus
1000 Kleiner ist als die
eingestellte Abweichung.
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8.25. Schwellwertschalter
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ i — =) Jed hwell hal
s SCHWELLWERTSCHALTER Eigenschaften eder Schwellwertschalter
IL Bezeichnuns kann mit bis zu 8 unter-
Name schiedlichen Schalt-
|| | SWS1 A
schwellen parametriert
Beschreibung 3
| werden. Zur Laufzeit kann
jeweils einer dieser
[naiog-Kiemme 1 = Schaltschwellen durch ein
~Worwarngrenze- rAbschaltwert blnares ElnganQSSIQnal-
Wert Mame A s Name muster am Schwellwert-
lo | [vorw. 1 || 2 |[o | [Abscn. 1 | schalter ausgewahlt wer-
[o | [vorw. 2 IENIE | [absch. 2 | : "
den. Die Ausgange der
[o | [vorw. 3 [ & |[o | [Absch. 3 |
0 | Worw. 4 | s |5 | [Abseh. 2 | Schwellwertschalter rea-
o | [Vorw. 5 1| & [[o | [2bscn. 5 | gieren auf die aktuell ein-
:” HV”W-& : 7 :” H""’““-& : gestellten Grenzwerte in
o Vorw. 7 2 o Absch. 7 " . .
L | [Vorw s | b = | Abhangigkeit der ausge-
wahlten Quelle.
OK ‘ ‘ Abbruch
8.26. Kopierer
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

-
Kopierer Eigenschaften

IS

Dj Pl

rBezeichnung
Name

| Kopigrer 1

Beschreibung

o AMAL
G -
Acti ---

u

|An alog-Klemme 1

| - | Quelle

| OK

‘ ‘ Abbruch ‘

Der Kopierer speichert bei
anliegendem Eingangs-
signal die Quell Informati-
on. Als Quelle kann ein
analoges Element ausge-
wahlt werden.

Bei Eingangssignal =
OFF bleibt der zuletzt
gespeicherte Wert erhal-
ten.
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9. Eingange der SL-Vario Module

Jedes SL-Vario Modul hat eine unterschiedliche Anzahl von Eingéngen. Jeder Eingang kann als
- Digitaler, sicherer Eingang (Kapitel 9.1.)
- Als Sicherheitskreis zur Auswertung 2kanaliger Sensorik Kapitel 13) verwendet werden und
- Erfullt eine sicherheitsgerichtete Sonderfunktion, wie z.B. Analogeingange (Kapitel 9.4.)

9.1. Ubersicht Digitale Eingange

Folgende Tabelle zeigt die verfligbaren Eingange bzw. Ein-/ Ausgénge an SL-Vario Modulen.
Diese konnen fir die verschiedensten sicherheits- und nicht sicherheitsrelevanten Funktionen eingesetzt werden.

DNSL-ZMV [ 12 | 12 [ 13 | 14 [ 15 [ 16 [ 17 | 18 [ 19 | 1m0 [121 |12 [113 ] 114 [ 115 | 116
101 | 102 [ 103 | 104

DNSL-DSV | 12 [ 12 [ 1B [ 14 [ 1516 [ 17 ] 18

DNSL-DRV | 12 | 12 [ 13 [ 14 [ 15 16 [ 17 ]| 18

DNSL-INV [ 12 [ 12 [ 13 [ 14 [ 15 [ 16 [ 17 [ 18 [ 19 [110 111 | 112 ]
101 | 102 [ 103 | 104

DNSL-IOV | 11 [ 12 [ 13 [ 14 |15 [ 16 ] 17 [ 18

DNSL-RMV | 11 [ 12 [ 13 [ 14 |15 [16 |17 [ 18

DNSL-NIV [ 12 [ 12 [ 13 [ 14 [ 15 16 [ 17 | 18

DNSL-FBV | 11 [ 12 [ 13 [ 14 |15 [ 16 |17 [ 18

DNSL-DPV | 12 [ 12 [ 13 | 14 [ 15|16 [ 17 | 18

DNSL-SIV [ [ 12 B3] 1415161718

9.2. Platzierung im Logikplan

Um ein Element zu platzieren, muss vorher die Toolbar des gewlinschten Moduls getffnet werden.

Nach Auswahl eines Eingangs 6ffnet sich das Parameterfeld.

Das Toolbar-Symbol, Parameterfeld sowie Logikplansymbol sind tber die gesamten Eingénge aller Module iden-
tisch. Im Parameterfenster werden der Modulname und die Steckplatz-Nummer des Moduls des zu platzierenden
Eingangs angezeigt. Zur Bezeichnung eines Eingangs kann ein 8stelliger Name vergeben werden, welcher dann
im Logikplansymbol erscheint. Die Beschreibung des Eingangs kann 80 Zeichen umfassen. Er wird erst eingeblen-
det, wenn im Logikplan die Maus uber den Eingang streicht. Die Klemmenbezeichnung darf max. 12 Zeichen lang
sein. Diese erscheint im Symbol an der gelben Klemme.

Mechanisch bedingte Entprellzeiten werden durch die Anwahl 4ms oder 16ms bertcksichtigt. Diese kdnnen im
Symbol ein- oder ausgeblendet werden.

Nach einem Kilick auf ,OK" im Parameterfeld erscheint das Logikplansymbol im Logikplan. Dieses kann auf den
gewtunschten Platz gesetzt werden. Bereits verwendete Eingange werden in der Toolbar mit einem ,** gekenn-

zeichnet.

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

Eingang SLVario-ZMV 0

IN

S

Automatikbetrieb

e 0 Autko

1€ms

In1.Freigabe

rBezeichnung

Name

|Autu:|

Beschreibung

[N]

|automatikbstried

OK

|| Abbruch |

ZMy 0

1. Freigabe ‘

Digitaler Eingang IN1

Digitaler Eingang IN1

rKlemmenbezeichnung Entprelizeit Ausgeblendet sind
) 4ms i
i [Freigand Entprellz_elt
@ 16ms Beschreibung

neg. Ausgang
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9.3. Parametrierbare Ein-/Ausgange

Einige Module der SL-Vario Reihe besitzen parametrierbare Ein-/Ausgange, sogenannte 10s. D.h. sie kénnen ent-
weder als Eingange oder Ausgénge verwendet werden. Diese Ein-/ bzw. Ausgange kdénnen allerdings nur paarwei-
se als Eingang oder Ausgang parametriert werden.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
IN rIEingang SVario-ZMV 0 M1 IfigEschlassan 3 Digitaler Eingang 101
rBezeichnung $ Die IOs am ZM haben

keinen negierten Ausgang.

Name
|Tc|r1| IE

Beschreibung

|Tor1 geschlossen |

rKlemmenbezeichnung————— Entprellzeit
) 4ms
101 zu
| | @ 16ms
| oK | | Abbruch |

L Besitzt ein SL-Vario-Modul die parametriebaren Ein-/Ausgange 101, 102, 103, 104, so kdnnen nur |01 und 102
oder 103 und 104 als Eingang oder Ausgang benutzt werden. (Abbildung 1) Der Mischbetrieb (z.B. 101 als Eingang
und 102 als Ausgang) wird vom Designer verriegelt.

Abbildung 1

9.4. Analoge Eingange

Beim Zentralmodul DNSL-ZMV kénnen die Eingange 11 bis I8 als sichere analoge Eingéange verwendet werden.
Diese kdnnen zur Spannungsauswertung von 0 bis 10V oder fir die Schaltmattenauswertung eingesetzt werden.
An den Eingéngen I1 bis 14 kann eine Stromauswertung von 4 bis 20mA erfolgen.

Verwendete analoge Eingénge stehen nicht mehr als digitale Eingange zur Verfiigung.

DNSL-ZMV | 11 12 I3 14 15 16 17 18

DNSL-ZMV | 11 12 13 14
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Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
bt ANALOG Eigenschaften 2 [ a0 T | Analoger Eingang ANA
-

rBezeichnung

MName

|Spannung

Beschreibung

Der virtuelle Ausgang
schaltet, wenn der Uber
den Eingang I1 ange-
schlossene Spannungs-
wert in dem Bereich zwi-
schen min. und max. Wert

Klemmenbezeichnung

|Spannung 1 | Ilegt.
0-10v 0.0 Maximaler Wert

[]4-20ma 0.0 Minimaler Wert

OK | | Abbruch

9.5. Analoge Eingange fur Schaltmatten

Die analogen Eingange kénnen zur Auswertung von bis zu 8 kurzschlussbildenden Schaltmatten benutzt werden.
Dann Gberwacht SL-Vario auf feste Spannungswerte, die durch die Hardware vorgegeben wird.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

[ [ Analoger Eingang SM

! Eingang SL-VARIO-ZMV 0

rBezeichnung

5M1.5chaltmatte

Der virtuelle Ausgang hat
HIGH-Signal bei druckfrei-
er Schaltmatte und wech-
selt auf LOW-Signal, wenn
der Uiber den Eingang |11
angeschlossene Span-

Name
|l.1A 1

Beschreibung

|Schﬁ|tmﬁtte Tiire] |

rKlemmenbezeichnung Entprellzeit nungswert den ZUlaSSigen
) 4ms i -
SM1  [Schatmatte] | Spannungsbereich ver
® 16ms lasst.
| oK || Abbruch |

9.6. Eingénge zur Drehzahliberwachung tber Initiatoren

Bei SL-Vario ZMV kénnen die Eingange 19 bis 116 flr die Drehzahliberwachung eingesetzt werden. Zur Detektion

der Antriebsgeschwindigkeit konnen z.B. Naherungsschalter mit 180° Phasenverschiebung oder ein HTL Messsys-
tem eingesetzt werden. Die genaue Beschreibung finden Sie im Kapitel Stillstands- und Drehzahliberwachung am
Zentralmodul Uber Initiatoren.
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10.Ausgénge der SafelLine-Vario Module

Die Ausgange kdnnen fir alle sicherheits- und nichtsicherheitsrelevanten Steuerfunktionen eingesetzt werden.
Diese kénnen als Ausgang fur den Not-Halt, Schutztirfunktion, Zustimmung, Antriebsfreigabe, Netzfreigabe,
Schutzturentriegelung und andere Sicherheitsfunktionen verwendet werden. Sie kénnen auch zur Ansteuerung von
Ventilen, Spéneforderer, Kilhlanlagen und andere nichtsicherheitsrelevante Funktionen eingesetzt werden.
SafeLine-Vario verfugt Uber sichere Ausgénge, frei konfigurierbare Ausgange sowie kontaktbehaftete Schaltaus-
gange.

Sowohl Halbleiterausgénge positivschaltend als auch kontaktbehaftete Ausgange sind verfiigbar.

10.1. Ubersicht der Ausgénge

Folgende Tabelle zeigt die verfliigbaren Ausgénge bzw. Ein-/ Ausgange an SL-Vario Modulen.
Die fett gedruckten Ausgange kdnnen als Taktausgange konfiguriert werde.

DNSL-ZMV 01 02 03 04 |05|06
01 | 102 | 103 104
13/14 | 23/24
DNSL-ZMV-KM | 33/44 | 53/64 | 73/84 | 93/104
DNSL-DSV o1 02 03 04 |05|06|07
DNSL-DRV o1 02 03 04 |0O5|06|07
DNSL-INV 01 | 102 | 103 104
DNSL-IOV o1 02 03 04 |0O5|06|07
DNSL-RMV | 13/14 | 23/24 | 33/34 | 43/44
DNSL-NIV o1 02 03 04
DNSL-SIV o1 02 03 04

10.2. Platzierung im Logikplan

Um ein Element zu platzieren, muss vorher die Toolbar des gewiinschten Moduls gedffnet werden.

Nach Auswahl eines Ausgangs 6ffnet sich das Parameterfeld.

Auch hier kbnnen Name, Beschreibung und Klemmenbezeichnung eingetragen werden. Auf3erdem besteht die
Mdglichkeit, den Ausgang als statisch, dynamisiert oder als getaktetes Ausgangspaar zu konfigurieren.

10.3. Konfigurierbare Halbleiter-Ausgéange

Die Ausgange am Zentralmodul und den Funktionsmodulen kénnen konfiguriert werden als
- Statischer Ausgang: sicherer Ausgang positivschaltend
- Dynamisierter Ausgang: sicherer Ausgang positivschaltend mit Prifimpuls (bei ZMV nur O1...06)
- Getaktetes Ausgangspaar (siehe Ubersicht der Ausgénge): Hier werden 2 Ausgange zur Ansteuerung ei-
nes getakteten Sicherheitskreises (= Querschlussiiberwachung) abgegriffen. Das Element im Logikplan
hat keinen Eingang.

Das Platzieren und konfigurieren ist Gber alle Module hinweg einheitlich. Die dargestellten Grafiken sind stellvertre-
tend fur alle Module.
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10.4.

Statischer Halbleiter-Ausgang

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

-
Ausgang SL-VARIO-ZMV

F

Bezeichnung

o1
Name

|Venti 1

Beschreibung

Ventil offnen

Klemme: 01

Name

|Ventil auf

Klemme

Name

@ Statischer Ausgang

(" Dynamisierter Ausgang

) Getaktetes Ausgangspaar

OK H Abbruch ‘

Mentil dffnen

|-+l ©1.¥entil auf

-| Sicherer Halbleiter-

Ausgang

statisch

Der Name und die Klem-
menbezeichnung ist er-
sichtlich, die Beschreibung
erst, wenn der Mauszeiger
daruber streicht.

10.5.

Dynamisierter Halbleiter-Ausgang

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

F

.
Ausgang SL-VARIO-ZMV

Bezeichnung
01
Name

|enti 2

Beschreibung

[Ventil schiiefen

Klemme: 01

Name

Wentil zu

Klemme

Name

() Statischer Ausgang

@ Dynamisierter Ausgang

) Getaktetes Ausgangspaar

OSSDl-E

OK || Abbruch |

t“ o ZMy 0
wentil

ossn

|-+ ©1.%entil zu

Sicherer Halbleiter-
Ausgang

Dynamisiert

Die Konfiguration dynami-
siert ist im Symbol als
OSSD ersichtlich.

0$$D| I
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10.6.

Getaktetes Ausgangspaar

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

F

Ausgang SL-VARIO-ZMV

Bezeichnung
121
MName

|Takt

Beschreibung

|Takt fur Sichernetskres 1

Klemme: 101
Name Takt 1
Klemme: 102
Name Takt 2

") Statischer Ausgang
() Dynamisierter Ausgang

@ Getaktetes Ausgangspaar

| OK

|| Abbruch |

Taktausgange

Die Konfiguration getaktet
ist im Symbol ersichtlich.

m-I:E .

10.7.

Sichere Kontaktausgénge an DNSL-ZMV

Das SL-Vario ZMV besitzt 2 Ausgange mit je einem sicheren NO Kontakt.

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

3

.
KM Eigenschaften Slot 0

S5)

Bezeichnung

Name

Beschreibung

|:| 1-Kanalige VWerzogerung um Sims

13 [ ]
14 [ ]

| OK

|| Abbruch |

ZMWE 0

13, Relais 1
14, Relais 2

Ausgang mit einem siche-
rem NO Kontakt

1-kanalige Verzégerung
um 50ms

Dies kann bei hohen An-
zugsstrémen sinnvoll sein,
um das Verkleben der
Relaiskontakte zu verhin-
dern.

Die Relaiskontakte schal-
ten verzogert.

SL\/ARig Designer

Version: V0340

Stand: 11.02.2014

Seite 48 von 92




SL\/ARIO Designer Handbuch DI IUP\_

10.8. Sichere Kontaktausgéange an DNSL-ZMV Ausgangserweiterung

Bei Verwendung der Ausgangserweiterung am DNSL-ZMV, stehen weitere 4 Ausgange mit je 2 sicheren NO Kon-
takten zur Verfligung.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

Ausgang mit zwei siche-
rem NO Kontakten

-
éﬂ .\: KM Eigenschaften Slot 0

Bezeichnung

o 1-kanalige Verzdgerung

[ um 50ms

—— Dies kapn bei hohen An?

| zugsstrémen sinnvoll sein,
um das Verkleben der

Relaiskontakte zu verhin-

33 dern.

34 Die Relaiskontakte schal-
43 ten verzogert

44

|:| 1-Kanalige Verzigerung um 50ms

| OK || Abbruch |

10.9. Analoge Ausgéange bei ZMV/ZMVK

\L.FUr diese Funktion wird eine spezielle Hardware des ZMV vorausgesetzt.

Dann kénnen die Ausgange O7 und O8 als analoge Ausgéange verwendet werden. In Abhéangigkeit eines analogen
Eingangs, gibt der analoge Ausgang Spannungswerte von 0 bis 10 V aus. Die Zuweisung, wann welcher Span-
nungswert ausgegeben wird, erfolgt Gber einstellbare Parameter.

Verwendete analoge Ausgange stehen nicht mehr als Schaltausgange zur Verfligung.

DNSL-ZMV/ZMVK | O7 | 08

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
e [“Andlog Ausgang Bt a0 Quelle: Anwahl des analo-
= gen Eingangs, welcher die
Bezeichnung . .
Vergleichswerte liefert.
Name INQ
| | Analog Ausgang 7 AMADY. j . . .
Min: Liegt dieser Wert an
SN der Quelle an, so wird am
| analogen Ausgang 0V
ausgegeben.
|Ana||:|g-l(lemn1e 1 |v|£’.‘luelle ) )
Max: Liegt dieser Wert an
10 | uam | der Quelle an, so wird am
f2dl | [ax | analogen Ausgang 10V
ausgegeben
| OK | | Abbruch
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10.10.

Kontaktausgange bei DNSL-RMV

Das DNSL-RMV besitzt 2 Ausgange mit je 2 sicheren NO Kontakten

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

3

-
KM Eigenschaften Slot 7

S

Bezeichnung

Name

Beschreibung

13 ]
14 ]
23 ]
24 ]

D 1-Kanalige Verzigerung um S0ms

| 0K || Abbruch |

Ausgang mit zwei siche-
rem NO Kontakten

1-kanalige Verzdgerung
um 50ms

Dies kann bei hohen An-
zugsstrémen sinnvoll sein,
um das Verkleben der
Relaiskontakte zu verhin-
dern.

Die Relaiskontakte schal-
ten verzogert.
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11.Zeitwerke

Ein Zeitwerk kann Uber die Toolbar des Zentralmoduls platziert werden.
Die Zeitwerke kénnen im Parameterfeld als riickfallverzdgerte oder einschaltverzégerte Zeitwerke definiert werden.

11.1. Funktionsbeschreibung

Uber das Parameterfeld konnen 4 verschiedene Zeiten im Bereich von 1 (=10ms) bis 30000 (=>300s) mit einer
Auflésung von 10ms eingegeben werden. Die Anwahl der Zeiten erfolgt Uber die Eingangsklemmen des Zeitwer-
kes.

Durch einen Flankenwechsel an der t/Al1-Klemme startet eine der eingestellten Zeiten t1, t2 oder t3 in Abhangig-
keit der Beschaltung der t1, t2 und t3 Eingange.

Das riickfallverzégerte Zeitwerk erwartet am Eingang t/Aleinen Pegelwechsel von HIGH nach LOW, das ein-
schaltverzdgerte Zeitwerk einen Pegelwechsel von LOW nach HIGH.

Ist mehr als ein Eingang zeitgleich beschaltet, so gibt es eine Priorisierung der Zeiten: t3 >t2 > t1 > t
Sind z.B. beim Flankenwechsel am Eingang t/Al die Eingange t1 und t3 beschaltet, so wird die Zeit t3 zugrunde
gelegt. Sind t1, t2 und t3 nicht beschaltet, so hat die Zeit t Giltigkeit.

11.2. Ruckfallverzdgerte Zeitwerke
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
(w1 Der Ausgang wechselt
nach Ablauf der angewahl-
rBezeichnung ten Zeit von HIGH auf
Name LOW.
|Zu5tin'|n1 t(z): 2.0
Beschreibung r2(E): 3.0
|Zustimrr|taster| £3(s]: 4.0
rTyp rZeiten (10ms)
("} Einschaltverzigert " 200
& Riickfallverzigert o 200
13 400
L
t 500
oK ‘ | Abbruch ‘
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11.3.

Einschaltverzégerte Zeitwerke

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

G

-

w2

rBezeichnung

HName

|Alarm1

Beschreibung

|Alarmmeldung ein

FTyp rZeiten (10ms})

(@) Einschaltverzbgert ” 10p
Rickfaltverzogert

© g 2 [200

13 300
ey

t 400

0K | | Abbruch ‘

tif=): 1.0

120z 2.0
3= 2.0

Der Ausgang wechselt
nach Ablauf der angewahl-
ten Zeit von LOW auf
HIGH.

Beispiel

tifE): 1.0
t2i5) 20

t3(E): 3.0

Wird z.B. der Eingang IN1 geschaltet und erfolgt Uber den Eingang IN4 ein Flankenwechsel von LOW nach HIGH,
so schaltet der Ausgang O1 nach 1,0s ein.

=2 Bei verdrahteten Eingdngen muss ein Zeitwert >0 eingetragen sein!
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12.Zahler (in Vorbereitung)

Ein Zahler kann Uber die Toolbar des Zentralmoduls platziert werden. Der Zahlwert kann im Bereich zwischen 1
und 30000 eingetragen werden. Die Zahlrichtung ist Gber die Beschaltung anwahlbar. Vor jedem Zahlvorgang

muss der Zahlwert tber den RESET Eingang zurtickgesetzt werden.

Die Grundstellung der Ausgénge ist high. Der Ausgang schaltet ab, wenn der eingestellte Zahlwert (Aufwartszah-

ler), bzw. der Z&hlwert null (Abwértszahler) erreicht ist.

Beim Aufwaértszéhlen zahlt der Zéhler nach dem Abschalten der Ausgange weiter aufwarts

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

02

Zdhler Eigenschaften ZAE1

rBezeichnung
Name
|Cuunt1

Beschreibung

Zahlwert (20|

oK [

Abbruch

Reset

Freigabe
Aufisk

Irnpuls

Reset:

- Aufwartszahlen:
Zahler wird auf 0"
gesetzt

- Abwartszahlen:
Zéahler wird auf
Zahlwert gesetzt

Freigabe:

High-Pegel: Z&hlvorgang
freigeben

Low-Pegel: Zahlvorgang
gesperrt

Auf/Ab: Zahlrichtung
High: Aufwartszahler
Low: Abwartszahler
Impuls:

Eingang fur die Zahlimpul-
se

Ausgang:

Der Ausgang schaltet ab,
wenn der eingestellte
Zahlwert (Aufwartszahler),
bzw. der Zahlwert null
(Abwartszéhler) erreicht
ist.

& Ubernahme der zahl-
richtung erfolgt beim
Wechsel von Low-Pegel
auf High-Pegel an der
Freigabe
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12.1. Beispiel eines Zahlwerks

IN3 gibt die Zahlrichtung ,Aufwartszahlen vor. Uber ein einmaliges Signal auf den RESET Eingang wird der Zahl-
wert auf 0 gesetzt. (Abbildung 1) IN2 gibt den Z&hlvorgang frei.

Der Frequenzgenerator erzeugt die Zahlimpulse. Bei jedem Impuls wir der Zahlwert um eins erhéht. (Abbildung 2)
Nachdem der Zahlwert erreicht ist, schaltet der Ausgang O1 ab. Der Zahler z&hlt weiter, solange das Freigabe
Signal ansteht. (Abbildung 3)

ZMY 0 m i
TM1.RESET HEO00S

Abbildung 1

ZMY D m I
IM1.RESET HEO00S HED00S

Rezet

ZMY a
— 150008 Freigabe
e 0 m b Auffab i
INZ, FREIGABE | 01 2w erreicht
0003
Abbildung 2
ZMY 0 m i
IN1.RESET 10005 LIE000S I Reset
e 2y 0
— HEDO06 Freigabe
g m b i
IN2. FREIGABE j 01,2 erreicht

Abbildung 3

SL\/ARIO Designer Version: V0340 Stand: 11.02.2014 Seite 54 von 92



SL\/ARIO Designer Handbuch D] j\’lfﬁ

13.Sicherheitskreise
13.1. Digitale Eingénge zur Realisierung von Sicherheitskreisen

Zur Realisierung von Sicherheitskreisen, wie NOT-Halt, Schutztiire oder Lichtgitter stehen an den SLVario Modu-
len bestimmte digitale Eingange zur Verfiigung. Eine Ubersicht der Eingange und die Anzahl der méglichen Si-
cherheitskreise finden Sie in der Hardware Beschreibung im Hilfe Menu.

Die Sicherheitskreise kdnnen unterschiedlich konfiguriert werden. Dabei kann in der Ansteuerungsart und in der
Quittierung unterschieden werden.

13.2. Konfiguration der Sicherheitskreise

Die Toolbar des entsprechenden Moduls muss getffnet werden. Nach einem Klick auf den Pfeil neben dem Sym-
bol ’@ erscheint eine Liste der noch freien Sicherheitskreise. Nach der Auswahl 6ffnet sich das Parameterfeld.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ @ Sicherheitskreis SL-VARIO-ZMV 0 (3 || NotHalt Maschine 1 Sicherheitskreis SK1 mit
statischer Ansteuerung

'E{me“”””g und Quittierung.

Name e Der Ausgang schaltet,

[ski1 wenn die Bedingungen fir
Beschreibung den Sicherheitskreis erfullt
[not-Hatt Maschine 1 | sind. Siehe Hardware Hilfe
rKlemmenbezeichnung rBild

& not-Halt Bip 0

E1: N1 E1

. = & schutztir

I ) Quit @ zustimmtaster

3. Quit
[ Lichtgitter ) -
Mit Anzeige der

rE1/E2 Ansteuerung——————————— Quittierung Entprellzeit

@) statisch I ") mit Eingang Q

() antivalent I (@ mit Klemme N3

() getaktet, querschlusssicher () automatisch, ohne Quittierung

nach PWR-ON E1/E2 Grundstellung )

@ erforderiich [ mrt féllender Flanke v

() nicht erforderlich ®) mit High-Pegel

() 4ms Entprellzeit () 500ms speichern

(®) 16ms Entprellzeit ) nicht speichern

| OK | | Abbruch |

Bezeichnung

Dem Sicherheitskreis kann ein 8stelliger Name und eine 80stellige Beschreibung gegeben werden. Die Beschrei-
bung erscheint erst, wenn im Logikplan der Mauszeiger Uber das Symbol streicht. AuRerdem kann fir jede Klem-
me eine 12stellige Klemmenbezeichnung vergeben werden.

Bild
Je nach Typ des Sicherheitskreises kann ein das Symbol fur Not-Halt, Schutztir, Zustimmtaster oder Lichtgitter
ausgewahlt werden.

E1/E2 Ansteuerung

Bei der Ansteuerung der Sicherheitskreise kann zwischen statisch, antivalent oder getaktet unterschieden werden.
Statisch Die Ansteuersignale E1 und E2 stehen statisch an.

Antivalent Die Ansteuersignale E1 und E2 werden antivalent geschaltet.
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Getaktet

Die Ansteuersignale sind getaktet. Der Takt muss durch ein getaktetes Ausgangs-
paar an einem SL Vario Modul erzeugt werden.

Nach PWR-ON E1/E2 Grundstellung

Erforderlich:

Nicht erforderlich:

Entprellzeit

Quittierung

Mit Eingang Q

Mit Klemme INx

Automatisch, ohne Quittierung
Mit fallender Flanke

Mit High-Pegel

500ms speichern

Nicht speichern

Der Sicherheitskreis muss nach Wiedereinschalten der Anlage zur Uberpriifung
aus- und wieder eingeschaltet werden.

Der Sicherheitskreis muss nach Wiedereinschalten der Anlage nicht aus- und wie-
der eingeschaltet werden.

Hier kann die Entprellzeit der Eingdnge E1/E2 und Q ausgewahlt werden. Bei ge-
takteten Sicherheitskreisen nur 16ms Entprellzeit moglich.

Der Quittiereingang kann frei gewahlt werden. Dies kdnnte ein Eingang eines an-
deren Moduls oder auch ein virtueller Eingang sein.

Je nach Sicherheitskreis wird als Quittiereingang der nachst freie Eingang nach
den Ansteuereingéngen benutzt. Dadurch entfallt ein Sicherheitskreis.

Der Sicherheitskreis hat keinen Quittiereingang. In diesem Fall steht dieser Ein-
gang fir den nachfolgenden Sicherheitskreis oder fir andere Funktionen zur Ver-
fagung.

Die Quittierung erfolgt durch eine fallende Flanke am Quittiereingang.

Die Quittierung erfolgt durch einen High-Pegel, der standig anstehen kann.

Das Quittiersignal wird 500ms gespeichert. Erfolgt die Ansteuerung <500ms nach
der der Quittierung, so schaltet der Sicherheitsausgang ein. Erfolgt die Ansteue-
rung nach dieser Zeit, so schaltet der Ausgang nicht.

Das Quittiersignal wird nicht gespeichert.

d Die Funktion ,Not-Halt* erfordert einen Quittiereingang und die Auswahl Quittierung ,nicht speichern®.

13.3.

Logikplan Symbole der Sicherheitskreise

Die Konfiguration der Sicherheitskreise ist im Logikplansymbol grafisch sichtbar.

Statische Ansteuerung
Ohne Quittierung

Antivalente Ansteuerung Getaktete Ansteuerung

Quittierung mit High Pegel Quittierung mit fallender Flanke
E— l

0L
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14.Zweihandschaltung

An den Modulen der SLVario Reihe ist die Realisierung einer Zweihandschaltung durch fest definierte Eingange
mdglich. Eine Ubersicht der Eingange und die Anzahl der méglichen Zweihandschaltungen finden Sie in der Hard-
ware Beschreibung im Hilfe Men.

14.1. Konfiguration der Zweihandschaltung

Die Toolbar des entsprechenden Moduls muss getffnet werden. Nach einem Klick auf den Pfeil neben dem Sym-

bol erscheint eine Liste der noch freien Zweihandschaltungen. Nach der Auswahl 6ffnet sich das Parameter-
feld.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

Zweihandschaltung
Der Ausgang schaltet,
wenn die Bedingungen der

Eingang SL-VARIO-ZMV 0

rBezeichnung

Name Ansteuerung erfillt sind.
IN3.E2 - .
[zweinang Siehe Hardware Hilfe

Beschreibung
|Arbeit5bereich 1 |

r Klemmenbezeichnung Entprellzeit
E1 mi e | Q 4ms
16
a mz ot | ® 16ms
E2 ma |e2 |
a2 M4 |og |
| 0K | | Abbruch |

Bezeichnung

Der Zweihandschaltung kann ein 8stelliger Name und eine 80stellige Beschreibung gegeben werden. Die Be-
schreibung erscheint erst, wenn im Logikplan der Mauszeiger Uber das Symbol streicht. AuRerdem kann fir jede
Klemme eine 12stellige Klemmenbezeichnung vergeben werden.

Entprellzeit  Hier kann die Entprellzeit der Eingange E1/E2 und Q1/Q2 ausgewahlt werden.
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15. 1 aus N

Dieser Logikbaustein ermittelt aus einem 8stelligen Eingangs-Signalmuster ein 2stelliges Ausgangs-Signalmuster.

15.1.

Konfiguration

Die Toolbar 2 des Zentralmoduls muss geo6ffnet werden. Nach einem Klick auf den Pfeil neben dem Symbol @
erscheint eine Liste der noch freien Elemente. Nach der Auswahl 6ffnet sich das Parameterfeld.

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

1 AUS N Eigenschaften

===

,

Bezeichnung
1aush1
Name

Beschreibung

‘ OK

‘ | Abbruch |

Der Ausgang Q1 schaltet,
wenn ein Eingang on und
die anderen 7 Eingénge off
sind oder wenn alle Ein-
gange off sind.

Der Ausgang Q2 schaltet,
wenn ein Eingang off und
die anderen 7 Eingénge on
sind oder wenn alle Ein-
génge on sind.
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16.Frei konfigurierbare Logik Gatter

Hier kénnen in Logikbausteine mit bis zu 8 Ein- und 8 Ausgangen komplexe Logikfunktionen enthalten sein, durch
deren Verwendung eine erhebliche Platz- und Netzlistenersparnis erreicht wird.

Die Funktionen der in den FL-Bausteinen hinterlegten Logik basieren auf den am meisten von Kunden benétigten
Funktionen. Die spezifische Logik kann z.Zt. nur von der Firma DINA Elektronik implementiert werden.

16.1. Konfiguration
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ FRetE-LOGIK Eigenschaften In diesem Baustein kann
eine kundenspezifische
~Bezeichnung LOgIk hinterlegt Werden,

FL1
Name

|Logik 1

die auf Anfrage von DINA
implementiert wird.
Mdgliche Logikelemente
sind UND-, ODER- und
XNOR Gatter.

Die Bezeichnungen der
Ein- und Ausgéange kon-
nen frei vergeben werden.

Beschreibung

X3
prd
X5
X5
X4
X3

Y8
Y7
Y6
Y5
Y4
Y3

T

%]
=
[
]
d

ﬁ
ﬁ

%]
1
P
%]
=
ra

K2 Y2
X1 | [5P1 SP1 Y1
OK Abbruch
16.2. Zusammengefasste DZ-Auswertung fur 3 Antriebe

In der freien Logik 1-8 ist es mdglich die Stillstands und Drehzahlinformationen von 3 Antrieben als sicher zusam-
mengefasst und, fur Meldezwecke (bspw. fir Feldbus), als Einzelinformationen zu erhalten.

AulRerdem kdnnen alle Antriebe eines solchen Bausteines mit einem MUTE-Signal als sicher-stehend simuliert
werden.

Dies erlaubt die Erstellung einer Maximal-Applikation, in welcher nicht vorhandene Antriebe die Sicherheitsfunktion
nicht beeinflussen.
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STOP{0

STOP-10

STOP2

g SPEED)

STOPL

d spEED) SPEED]

M Feo1.6.021-0

EINGANGE:

MT: MUTE-Eingang zur Simulation des sicheren Zustandes aller drei Antriebe
ST3: Stillstand (STOP) Antrieb3

SP3: DZ iO (SPEED) Antrieb3

ST2: Stillstand (STOP) Antrieb2

SP2: DZ iO (SPEED) Antrieb2

ST1: Stillstand (STOP) Antrieb1

SP1: DZ iO (SPEED) Antriebl

AUSGANGE:

STIO: Stillstand (STOP) aller Antriebe
SPIO: DZiO (SPEED) aller Antriebe
ST3: Stillstand (STOP) Antrieb3

SP3: DZ iO (SPEED) Antrieb3

ST2: Stillstand (STOP) Antrieb2

SP2: DZ iO (SPEED) Antrieb2

ST1: Stillstand (STOP) Antrieb1

SP1: DZ iO (SPEED) Antriebl
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17.Tlrbaustein

Mit dem Tlrbaustein ist es moglich die logische Ansteuerung einer Turfreigabe (Magnet) tiber einen Anforderungs-
und Freigabeeingang (bspw. sicherer Anlagenstillstand) sowie einen Quittier-Eingang (nach Schliel3en der Tur) zu
realisieren.

Sollte fUr die Tur eine Meldeleuchte vorhanden sein, lassen sich unter Einbindung eines logischen Taktgenerators
die Zustande des Tur-Bausteins (Anforderung=blinkend; freigegeben=Dauerlicht) fiir den Bediener visualisieren.

17.1. Konfiguration

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol | Beschreibung

Eingange:

BL flr Taktgenerator
SS sicherer Stillstand
QT Quittieren

AN Anforderung

r i [ Tarbaustein

Bezeichnung
TUER1
Name

Beschreibung

Ausgange:
ML Meldeleuchte
MF Magnetfreigabe

‘ 0K | ‘ Abbruch |
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Sttt n

18.Parameter — Tabellen

Fur das Zentralmodul und alle Funktionsmodule ist jeweils eine Parameter- und Klemmentabelle verfiigbar. Uber
die Taste , T“ oder Uber das Meni - Parameter - Tabellen werden die Eingabefelder geoffnet. Im linken Bereich
kann das gewiinschte Modul aktiviert werden.
Die Parameter-Tabellen sind in 3 unterschiedliche Bereiche aufgeteilt:

- Einstellungen

- DNCO

- Nocken

A Die Daten werden erst mit einem Klick auf das ,OK* Feld ibernommen. Mit ,Abbruch“ wird die Eingabe abge-
brochen.

18.1. Einstellungen Zentralmodul

Uber das Menii Parameter-Tabellen-Einstellungen kénnen spezielle Einstellungen fiir das Zentralmodul ZMV vor-
genommen werden.

18.1.1. Parameter ZMV

Name
Hier kann ein 12stelliger Name vergeben werden. StvaroParamete =)
I
Autostart: St — =
Ist diese Funktion aktiviert, so ist das SL-Vario-System o |

nach dem Ubertragen der Applikation sofort betriebsbe- "
reit. Andernfalls ist ein kurzzeitiges (ca. 2s) Abschalten
der Betriebsspannung notwendig.

O

| J [_] Verifikation

Slok Verzogerung (s} H

Muting pz{-
5!

Schnellabschaltung ab:

Auswahl = -

O
[J] Auswani MV o
O
O

113 : Mute-Adr.

Verifikation: 0
Ist diese Funktion aktiviert, so wird nach dem Ubertra- o
gen der Applikation Uberprift, ob der Datensatz voll- @
standig Ubertragen wurde. Die Ubertragungszeit wird ”
dadurch verlangert.

114 - Mute-Adr.

LB KH K]

Auswahl 03 []
Auswahl o¢ [

() Muting Gber Kiemmen 19 - N2 o5 [
(®) Muting Gber Klemmen 113 - 116 o [

115 : Mute-Adr.

118 : Nute-Adr. -

oooo
oooo
Ooooo

Slok Verzogerung (s): "
Abschaltverzdgerungszeit (1s — 25s) aller 1
Ausgénge des Systems nach einem internen oder ex-
ternen Fehler.

R

Abbruch

=]
=

Muting (Ausblenden von Funktionsmodulen)

Diese Option dient zum Muten von Funktionsmodulen.
Den Hardwareeingéangen des Zentralmoduls kdénnen
Funktionsmodule zugeordnet werden. Wird nun einer
der Eingange an 24V gelegt, wird das entsprechende
Funktionsmodul ausgeblendet.

Wird die Funktion nicht bendtigt, so muss ,---“ ausge-
wahlt werden.

SW:

Ausblenden tber Softwarebits. Es werden keine HW
Eingénge bendotigt. -DZ{-Schnellabschattung
Weiter Informationen finden Sie im Kapitel Muting Schnellabschaltung ab:
|st 5 |v|

DZU-Schnellabschaltung
Mit dieser Funktion kann eine Abschaltzeit < 10ms er- 03
reicht werden. Daflir wird im Menu ,Schnellabschaltung e
ab“ das DSV Modul ausgewahlt, ab der die Funktion
aktiv ist. AnschlieRend erfolgt die Zuweisung der Aus-
gange des Zentralmoduls. Im nebenstehenden Beispiel
wiirden die Ausgange O3 und O5 bei Uberdrehzahl der

@
4
o

05

080§
OO0EO
oooo
oooo

08
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DSV5 und 04 bei Uberdrehzahl der DSV6 schnell ab-
schalten

Weitere Mdglichkeiten die Abschaltung zu beschleuni-
gen finden Sie im Kapitel Parameter der Antriebsiber-

wachung
18.1.2. Anschlussklemmen
Im Bereich ,Anschlussklemmen® kénnen 12stellige [ SL-vARIO Parameter
Namen fiir die einzelnen Ein- und Ausgangsklemmen [ oo | | onco | | |
vergeben werden. Die Namen werden nach einem Klick
auf ,OK" ubernommen. Diese sind dann auch im s { Parameter_{ An | Refresn |
Element im Logikplan sichtbar. o [ rEingang
il l:l n1[Er [ 101 | [ o1 | |
e nz [e2 [ 10z | ||| o2 | |
- __U % :i I:l m3  [aut [0z | ||| 03 | |
L Tl ™ 1| o |
L I:l IN5  |Tire 1
05 N | o1
INS 04
3 l:l IN10 | 05
03 | | N1 | 06
o I:l IN13 13
IN14 14
12 I:l IN15 | 2
13 me [ 2 [ ]

18.1.3. Refresh

Im Bereich ,Refresh” kann die Refresh Zeit fir
Messwerte, wie Drehzahlen, Positionswerte angepasst

SL-VARIO Parameter

werden. o _ ‘ Einstelungen ‘ | DNCO | E
StandardméaRig sind 500ms eingestellt. Der
Einstellbereich liegt zwischen 10 und 500ms. Durch Sjot
einen Klick auf den Pfeil in der Drop Box erhalt man eine ( Parameter | Anschiusskiemmen |(JERERRS
Auswahl méglicher Refresh Einstellungen. o 2 0 zZHv S00msec |+
Bei Unklarheiten kontaktieren Sie den DINA Support. o
E=
02 NIV
2 NV s00msec ||
I |
 —
. ]
05

18.2. Einstellungen Funktionsmodule

Bei den Funktionsmodulen haben nur die Module FBV, NIV, SIV sowie DSV/DRYV einen speziellen Parameter-
Bereich. Auf diesen wird in eigenen Kapiteln eingegangen. Bei den anderen Funktionsmodulen beschrankt sich
das Men( auf die Anschlussklemmen-Bezeichnungen.
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18.2.1. Anschlussklemmen Funktionsmodule

Im Bereich ,Anschlussklemmen® kénnen 12stellige
Namen fir die einzelnen Ein- und Ausgangsklemmen
vergeben werden. Die Namen werden nach einem Klick
auf ,OK" ibernommen. Diese sind dann auch im
Element im Logikplan sichtbar.

oV 4 m N
ING.2Handz2

SL-VARIO Parameter =3
| Einstellungen “ DNCO ‘ ‘ ‘
Slot A—‘
0 FBV 1 |Ansteverungt | o1
M3 [2Hand! 03 |Schutzt. auf|
| — T —
W4 [2Hanaz 04
04 ms | o
05-‘ v ‘ s | 08
N8
7| RMv

18.3. Einstellungen Feldbusmodule FBV

Uber das Menii Parameter-Tabellen-Einstellungen kénnen spezielle Einstellungen fiir das Feldbusmodul FBV vor-

genommen werden.
18.3.1. Parameter FBV

Name:
Hier kann ein 12stelliger Name vergeben werden.

Stationsadresse:

Hier muss die Stationsadresse im Bereich von 2 bis 125
eingetragen werden.

Achtung: Nach einer Anderung der Stationsadresse ist
es zwingend erforderlich das SL-Vario System kurzzeitig
(ca. 2s) von der Versorgungsspannung zu trennen

Baudrate:
Einstellen der Baudrate fir CANopen Bussysteme durch
einen Klick auf

Slok-Off bei Feldbusstérung:
Soll das ZMV abschalten, wenn die Datenleitung gestort
ist, so muss dieser Haken gesetzt werden.

Bei FB-Storung ZM FB-Eingangsbits nicht I6schen:
Diese Funktion muss angewahlt werden, wenn bei einer
FB-Storung die Eingangsbits am ZMV nicht geléscht
werden sollen.

SPS-FB Konfiguration:
Anzahl FB-Octets

Die Anzahl der benétigten Octets kann automatisch
ermittelt oder fest vorgegeben werden. Die Auswahl

erfolgt tber das Drop down Mendi..

r
SL-VARIO Parameter

Einstelungen

Siot

uv

2

DNCO

Parameler | Engange | Ausgange 1 | Ausgange2 | FE-LZ-Diag |

Hame
Stationsadresse 3
Baudrate [o

SPS-FB Konfigur
® 1 Byte pro Siot
2 2 Byte (1 Short) pro Siat
) 4 Byte (1 Long) pro Siot
0 & Byte (1 Quad) pro Siot

[I0IL

SLOK off, wenn Feldbus-Fehler

(] Bei F8-Storung ZM FB-Eingangsbis nicht Bschen

Anzahl FB-Octets-

Automatische Ermitung -
Ermitiung |

1 Octet
2 Octet
3 Octet
4 Octet
5 Octet
6 Octet
7 Octet
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DIMA

18.3.2. Bezeichnungen der Eingdnge/Ausgéange FBV
Im Bereich ,Eingange” und ,Ausgange” kénnen [ va0 paramer ]
12stellige Namen fiir die einzelnen virtuellen Ein- und [ s ] [ owo [ [ e ]
Ausgangsklemmen und der digitalen Eingangsklemmen et ( Farameier | Engange | Ausgangz 1 | Avsgangz | ez |
vergeben werden. Die Namen werden nach einem Klick LTI e
auf ,OK“ ibernommen. Diese sind dann auch im : :| . } o } 1 : |
. . . 0z -
Element im Logikplan sichtbar. . s | | s | || [re ] |
l:l FBi | reea | || me ] |
. ! 3 I'SLV\JARIO Parameter
- i | Einstellungen | | DNCO ‘ | NOCKEN |
w m . st [ Paramster | Fingdnge | Ausgénge1 | Ausginge? | FB-LZ
0 FBv FBO11 [Systemok  |F803.1 | | FBOS1 | | Fao7.1 |
FBY 1 = FBO12 | |Fao32 | |FBOS2 | | 072 |
3 R E— w1 ||motz | |Fe033 | |FBos3 | |F073 |
(Z2)Die Ein-/Ausgange durfen nicht fir Sicherheitsanfor-
derungen verwendet werden.
18.3.3. FB-LZ
Im Menupunkt FB-LZ steht eine komfortable [ st-vam0 Parameter =
Diagnosemdoglchkeit zur Verfiigung. Uber Drop down R R
Menis kénnen die Zustande verschiedener Elemente Faramear | Enginge | Aueginge T | Fusginge? | FEZ0RT|
den FBV-Ausgangbytes zugewiesen werden. G I f e
0 By [zmio [+ ][s-8it AD-Werte [~ ][s8itan1 [w][ teye
Steckp|at2 zi% "Um:;im | Bylaz [ Ey1e3 | EyiM | Bylas | Eyie& | Eyie? | Byla& |
Anwahl des Moduls, von welchem die Daten diagnosti- N | —————
ziert werden sollen. s | Ceet [ee [ew e [eie [ e [ e | s |
0'5’—| fl]ctti - - - - - - -
Elementgruppe o7 ‘ Bytet | Byte2 | Byte3 | Byted | ByteS, | Bytes | Byte? | Byted |
Allgemeine Auswahl der Elementgruppe ” P ——————————
" l:l Bytel Byte2 Byte3 Byte4 ByteS ByteS Byte7 Byted
|t o Lo [ o [on T e T o T ows |
Element " oae - - - - - - -
Spezielle Auswahl des einzelnen Elements o[ ||~emtlena [ o [ oe | o [ oo [ ot ] o ]
Y I e - - - - - - -
Laeng e “\—I [ Byet | oyez | Bytes | Byes | Byes | Bytes | Byer | mpes |
Anzeige Uiber die tatsachliche Datenlédnge des ausge- EEESSSSSSSSS..
wahlten Elements. \ ox | \
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Nach Ar)wahl des ge_wéhlten Bytes erscheint die Maske | 's__yagio f8 - Lautzeit-Disgnose ) |
~oL-Vario FB Laufzeit Diagnose®. —
Mit der Auswahl ,,Emitel_lung ibernehmen” und dem v o E—
Button ,Ubernehmen*® wird festgelegt, in welche Aus- :
. . . . 10-Bit AD-Werte Elementengruppe
gangsbytes die ausgewahlten Diagnosedaten geschrie-
ben Werden 10-Bit AD1 Element
Diese werden in der Maske gelb markiert. | |
(@) Finstellung ibernehmen () Einstellung Zuriicksetzen 1
Mit der Auswahl ,Einstellung zuriicksetzen“ und dem l
Button ,Ubernehmen® wird diese Festlegung wieder i -
ZurUckgesetZt Ubernehmen | ‘ Abbrechen ‘
Mit ,ok* wird die Einstellung (ibernommen. — — - = —
\L‘ (“Parameter | Eingénge | Ausginge ! | Ausginge? | FB-LZ-Diag
o = ‘ Steckplatz. Element Lange
o1 = “zmvn [« |18t am-werts [ |[1e-Bit a1 [w][ 2mye ]
| o 5 @::; | wlez | Byiaa I 53154 | Byies Bylaﬁ I 53137 | Byieﬁ I
o [U:;:AAEN — — — — — — — :
1 Il e a1 ouaen T oans I oe T oie T oas T cwme |l
18.4. Einstellungen NIV-Modul (in Vorbereitung)
18.4.1. Parameter NIV
Name: [[sL-vARIO Parameter
Hier kann ein 12stelliger Name vergeben werden. [ cosomngen | oco | | nocken
St Parameter | Engange | Ausgange |
Netzwerkadresse: "
Hier muss die Netzwerkadresse eingetragen werden (1- N Hame etzwreri
4). ctzwertad
) 02 N,—W( 1o ‘ ‘ [v7]/SLOK-5tatus auf Bit3z
03 _SIV
SLOK-Status auf Bit16: [ oV | | Beuer
Wird diese Option aktiviert, so wird der Betriebszustand s w ||| Qe
(SLOK-Status) auf die Ausgange NIVOx.16 gelegt. [ v Oz
Mit dem entsprechenden Eingang (NIVIx.16) kénnen v v | g:‘;::n
dann die anderen Netzknoten den Betriebszustand die- o

ses Netzknotens abfragen.
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18.4.2.

Bezeichnungen der Eingange/Ausgange NIV

p
SL-VARIO Parameter

| Einstellungen ‘ | DHCO | | NOCKEN
Slot (Parameter I’Eingﬁnge I’Ausga‘nge |
w|  zwv INT [N | NG | Ne [5 [
— m_ 0 FBV :
NIRA [MA1 bereit | NI2.17
3 . M2 [MAZ beret | meas [
T ”3| Dsv | N2z | | NIZ.18
-_ MIV 2
e
I'SL-\ll'.i\R[CJ Parameter
| Einstelungen | | DNCO | | NOCKEN
Siet rParameter rE\ngﬁnge rAusgange |
00 | ZMV | OUTT | OUTZ | OUT3 | OUT4 | OUTs | OUTé | OUT7 | OUT8
0 FBV | |
NIDZ.1 |Motor Start NID2.17
. NIO22 [Motor Stop | NIDZ2 18
°3| Dsv | nDz23 | | NIOZ18
18.5. Einstellungen SIV-Modul (in Vorbereitung)
18.6. Einstellungen DSV/DRV-Modul
Siehe Kapitel Drehzahliberwachung.
18.7. DNCO
Siehe Kapitel DNCO
18.8. Nocken Parameter (in Vorbereitung)
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19.Drehzahliberwachung am Zentralmodul Gber Initiatoren

Uber das Zentralmodul DNSL-ZMYV ist die Drehzahlilberwachungen in verschiedenen Betriebsarten moglich.
Bei diesem Modul werden die Hardwareeingénge 19 bis 116 zur Erfassung der Antriebsgeschwindigkeit verwendet.
Zur Detektion der Antriebsgeschwindigkeit kdnnen z.B. Sensoren, Naherungsschalter mit 180° Phasenverschie-

bung oder ein HTL Messsystem (in Vorbereitung) eingesetzt werden.

19.1.

Eingange fir die Drehzahliberwachung an DNSL-ZMV

1. Auswahlmaoglichkeit: funf Uberwachungen, davon eine sicher

DS1 DS2 DS3 DS4 DS6
Messsystem | Sensor 1 | Sensor 2 | Sensor 3 | Sensor 4 HTL
+tA|-A|+B| -B
DNSL-ZMV 19 110 111 112 113|114 |115| 116
2. Auswahlmdglichkeit: vier Uberwachungen, davon zwei sicher
DS1 DS3 DS4 DS6
Messsystem | Naherungsschalter 1 | Sensor 3 | Sensor 4 HTL
Sensor 1 | Sensor 2 +A |-A | +B | -B
DNSL-ZMV 19 110 111 112 113 | 114 | 115|116
3. Auswahlmdglichkeit: drei sichere Uberwachungen
DS1 DS3 DS6
Messsystem | Naherungsschalter 1 | Naherungsschalter2 HTL
Sensor 1 | Sensor 2 | Sensor 3| Sensor4 | +A | -A |+B | -B
DNSL-ZMV 19 110 111 112 113 [114 [115 116

4. Auswahlmdglichkeit: zwei sichere Uberwachungen iiber jeweils ein HTL Messsystem (in Vorbereitung)

DS5 DS6
Messsystem HTL HTL
+A|-A|+B|-B|+A|-A|+B| -B
DNSL-ZMV |19 |110|111 |112]113|114 |115]|116
19.2. Anforderung an die Naherungsschalter

e 2 Signale mit 180° Phasenverschiebung. Ein Schalter vor dem Zahn der andere vor der Liicke am Zahnrad.

e Positivschaltend gegen 24V DC (PNP)
e Der Aufbau muss im Stillstand mindestens ein high Signal erméglichen.
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19.3.

Konfiguration fiir einkanalige Uberwachung

DIMA

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

SLVario Parameter A

Einstellungen | |

DHCO

| [ wow |

Siat

[ Parameter |

| Refresh ['DZODST |

N
=
=

Info1

Name
Info2
v T

[[] Muting ehne Sensorikilberwachung
[] Sicherer Stop

0 0
[] Schneliabschattung
02 Hng
® g
03 OPo ng 0 Ink. LR=1
% Initiatoren w |Encoder
04
| - ==
05 ‘ ‘ I[ [ ]| |]2__ isec) Sens iberw verzig
06 rAktuelle 'm
o7 MT1 unendlich Hz -
F13 200 Hz
(3|2 100 i Obersetzung 1
08 Fi1 50 Hz n Gever 1 .
= | 10 |1z
@ l:l Rot. Geber @ |1 InkilUmdr
F11-MT1 10] Hz Fi3) 0 Uhmin
1 =i i |1z F12)1 Urmin
Einrichtbetrieb (F11) 1 Utmin
® l:' @ Manuel (F11)
() Maschinendaten Toleranz 0 %
13
i Parameter Gber Sensorikiberwachung
14 l:l @ 19 Einkanalig (@ Maske [] Einkanalig
C+no (o) [ Zweikanai
| oK ‘ | Abbruch ‘

Einkanalige Uberwachung
durch 1 Sensor an [9.

MT1 Mute

F13 Automatikbetrieb

F12 Halbautomatikbetrieb
F11 Einrichtebetrieb

19.4.

Konfiguration fir Naherungsschalter

Die Anwahl fiir die sichere Uberwachung iiber Naherungsschalter erfolgt durch Anhaken ,Zweikanalig“ im Parame-

terfeld:

G

|:| 1% Sensorikiberwachung inaktiv == Einkanalig
19 + 110 Sensorikiberwachung aktiv == Zweikanalig, sicher

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

o

-
SLVario Parametar A

==

Einstellungen | |

DHCO

NOCKEN ‘

Siot

[ Parameter | Anschiusskiemmen | Refresh |"DZ0 D51

00 ZHV. ol

Name
Beschreibung

[_] Muting ohne Sensorikiberwachung
[] Sicherer Stop

ol DRV
2 ’—‘ il
9
| 03 O Posi achung 0 ink

= nitiatoren ~ | Encoder

04
s - I
03 ‘ ‘ I [ ]| |2~ sex) Sens iberw.verzog
o3 rAktuele 'm
o MT1 unendich | Hz
F13 500 Hz

S —

@ T 200 Hz Ubersetzung 1
09 F11 200 Hz Lin. Geber (3 -
" l:l = o |z Rot. Geber ® 1 kUmar

FI1-MT1 10 Hz i imin

11 = | 10 | = F12)1 Utmin
2 l:l ® Manuel Einrichtbetrieb (F11) 1 Utmin

) Maschinendaten Toleranz 0 %
13

i o Parameter iber Sensorikiberwachung

1 l:| m () B Einkanalig (®) Maske [] Einkanalig

2| @ B+H0 Zweikanalg ) Feldbuskarte [] Zweikanalig

| oK ‘ | Abbruch

GDDSIJ.l

Fiz: So0
Fiz: 300
Fii: 200
S551: 10
MT1

1400
Eaz: 200
Fal: 100
SS3 10

MT2

F31 1H1-H

Sichere Uberwachung
durch 2 Sensoren an 19
und 110

MT1 Mute

F13 Automatikbetrieb

F12 Halbautomatikbetrieb
F11 Einrichtebetrieb

Sichere Uberwachung
durch 2 Sensoren an 111
und 112

MT3 Mute

F33 Automatikbetrieb
F32 Halbautomatikbetrieb
F31 Einrichtebetrieb
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19.5. Konfiguration fir HTL-Messsystem (in Vorbereitung)
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
O'I SLVARD Paremcer el Sichere Uberwachung
- [ oo | | | durch ein HTL Messsys-
et { Parameter | Y Reiiesn | 2ijes | ozipss | teman I9, 110, 111, 112
0 Rl [ e [] Muting ohne Sensorikiberwachung
o ’T‘ [ | sescreibung ES‘E""' Stop s
0z
@ achung
B ] ||C i ] . ‘D‘.sz - MT5 Mute ,
0 = ORI vencocer F53 Automatikbetrieb
s ]| - T revam F52 Halbautomatikbetrieb
08 - " - - B
F51 Einrichtbetrieb
o Kh.am;nen :'::ue‘nz . Antrieb
T i
09 52 2000 Ink. Ubersetzung 1
l:l @ Fs1 2000 Ink. H "
1o l:l =T - o e Rot. Geber @ 1 Ink/Umdr DSD'E SIChere UberWaChung
FS1-MTS 1] Ink. L] n
1 l:| n — e - Automatikbetrieb (F53) 1 uimin durCh ein HTL MeSSSyS'
I | B e FE3: 2000 tem an 113, 114, 115, 116
1 (2) Maschinendaten Toleranz 0 % EE%; %HHD
o
MT6 Mute
| - | F63 Automatikbetrieb
F62 Halbautomatikbetrieb
F61 Einrichtbetrieb
19.6. DzU (DrehzahlUberwachungs-) Parameter

Das Parameterfeld der Antriebsiiberwachung ist fir die Module ZMV, DSV und DRV identisch aufgebaut. Bei der
Drehzahliberwachung tber das Zentralmodul stehen allerdings nicht alle Funktionen zur Verfligung. Diese sind im
Parameterfeld ausgegraut.

Die genaue Beschreibung fur alle Funktionen finden Sie im Kapitel Konfiguration der Drehzahliberwachung

19.7. Besonderheiten bei der einkanaligen und zweikanaligen Sensorliberwachung

- Bei angewahlter Betriebsart schaltet der Stillstands Ausgang bei ca. 4 Hz ab.

- Wenn keine Betriebsart angewahlt ist, schaltet der Stillstands Ausgang bei 4Hz und der Drehzahlausgang
bei der in der Parametermaske eingetragenen Stillstands Frequenz ab.

- Das Wiedereinschalten des Drehzahl- und Stillstands Ausgangs erfolgt erst, wenn die Frequenz <4Hz.

19.8. Sensoriberwachungsverzégerung

Hier kann eine Verzégerungszeit >0 sec. eingetragen werden, innerhalb welcher ein low Pegel am Sensors anste-
hen darf, bevor die Uberwachung abschaltet.

19.9. Besonderheiten bei der einkanaligen Sensoriiberwachung

Der Eintrag der Drehzahl Uberwachungsparameter kann auch tiber den Feldbus erfolgen:

Voraussetzung: Fx1 bis Fx3 miussen mit 24V beschaltet werden. MT kann wie gewohnt angewahlt werden.
Je einkanaliger Uberwachung steht im Octet 2 bis 5.

- Sollwert 2 Byte Hex

- Max. Werkzeug Drehzahl in U/min in 2 Byte Hex
- Inkremente/Umdrehung 1 Byte Hex
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- Toleranz bei SS Uberwachung 1 Byte

- Anlauframpe 1 Byte hex
- Bremsrampe 1 Byte hex

Byte 1 | Byte 2

Byte 3 | Byte 4

Byte 5

Byte 6

Byte 7

Byte 8

Sollwert

Max. WZ DZ in Umdr/min

INK/Umdr Toleranz

Anl.Rampe | Br.Rampe
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20.Drehzahluberwachung
20.1. Allgemeine Anforderungen an das Messsystem

Mit den Funktionsmodulen DNSL-DSV, DNSL-DRV und DNSL-SIV ist es mdglich jeweils zwei voneinander unab-
héangige Antriebsbewegungen zu erfassen und auszuwerten. Ein inkrementelles Messsystem (TTL oder Sin/Cos)
kann Uber das DSV-Modul, ein Resolvermesssytem tber das DRV-Modul und ein Absolutmesssystem Uber das
SIV-Modul uberwacht werden.

Zum Anschluss des Messsystems an die Module Uber die RJ45-Buchsen stehen diverse Kabeladapter zur Verfu-
gung. Die Konfiguration erfolgt im Designer.

20.1.1. Inkrementelles Messsystem (Sin/Cos, TTL) uber DNSL-DSV

DNSL- Encoder 1 Encoder 2 FE—
Ny _
4 bis 5V oder N\~ 0.8-1Vss SINCOS

20.1.2. Resolver-Messsystem tiber DNSL-DRV

DNSL- Resolver 1 Resolver 2 DA sV Kos 1-10Vss

DRV

20.1.3. Absolutmesssystem tuber DNSL-SIV

DNSL-SIV Encoder 1 Encoder 2 12 Y 3 4

Clock 7_“ z |

Data | Btn ) Bitn-1 Bt N B | Bio }
W

Bei diesem Modul wird ein Absolutmesssystem verwendet. Die Synchron-serielle Schnittstelle (SSI) ermdglicht es,
durch eine serielle Datentbertragung eine absolute Information tber die Position zu erhalten.

20.2. Konfiguration der Drehzahliberwachung

Um die Drehzahliberwachung konfigurieren zu kdnnen, muss das Element aus der Toolbar des gewiinschten Mo-
duls ausgewahlt und platziert werden.

Nach einem Klick auf den Pfeil neben dem Symbol erscheinen die verfugbaren Uberwachungen z.B. DS1 fur
die 1. und DS2 fir die 2. Stillstands- und Drehzahliberwachung. Nach Auswahl erscheint folgende Meldung

5
SLVARID B
E Bitte beachten Sie dass Sie fir den Wiederanlauf das Wiedereinschaltsperre-Element RTDS bendtigen!
Soll der Hinweis weiterhin eingeblendet werden?

Soll dieser Hinweis nicht mehr eingeblendet werden, so kann dies hier ausgewahlt werden.

~ Ein haufiger Fehler beim Erstellen einer Applikation ist das Vergessen der Wiedereinschaltsperre RTDS.

rrrrr

Die Wiedereinschaltsperre RTDS dient zur Quittierung von ausgeldsten Drehzahliberwachungen, damit ein
Wiederanlauf moglich ist. Bei daueraktivem RTDS ist ein automatischer Wiederanlauf méglich und muss durch
anderweitige MalRnahmen verhindert werden!

Nun kann das Drehzahlelement platziert werden.
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Die antriebsspezifischen Parameter des Uberwachungselements werden (iber das Men( ,Parameter-Tabellen*

oder Uber die Eigenschaften des Elements aufgerufen.

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

SL-VARIO Parameter = Drehzahliiberwachung bei
s [ | DNSL-DSV
st (DzODST |
0 =Y Wl [ | hame [] Muting ohne Sensorikiberwachung
o DSV [ | seschrebung [] sicherer Stop
[} an 03
02 [] 1-fach Messung
&) Drehzahliberwachun [] sin*+Cos™=1
03 l:l () Positionsiiberwachung 0 Ik [] 1t STOP=1 = LR=1
™ — — SINICOS. [ = |Encoder
[ — ‘ Ums || Abschaltverzi
05 -
|:| |[<eine DHCO-Kombination [=] (sec) Sens.Iberw Verzog
|
08 Aktuelle Wert Maschinendats
dzmmen Frequenz Antried
N — —
MT1 unendiich Hz
08 |:| Fi3 5000 He
. I:l @ FE 3000 & Ubersetzung 1
Fi1 2000 Hz
ol ] = = - Rot Geber @ 1 metume
F11-MT1 50| Hz ot Geper nibmar
1 |:| — = . Automatikbetrieb (F13} 1 Uimin
Sonderbetrieb (F12) 1 Uimin
12
L || suma Exmoneres (19§
13 (O) Maschinendaten Toleranz 0 %
o
| oK | | Abbruch

20.3.

Die Ansteuerung der Eingange kann uber Hardwareeingange oder virtuelle Ausgange erfolgen. Es kénnen 4 Be-
triebsarten ausgewahlt werden:

MT1 (DS1) / MT2 (DS2): Eingang fur das Muten der Betriebsarten. Dieser Eingang wird verwendet, wenn die
Antriebsiiberwachung in besonderer Situation unterdriickt werden soll. Der Stillstandsausgang @ B- bleibt davon
unberuhrt.

F13 (DS1) / F23 (DS2): Eingang fur die Auswahl des Automatikbetriebs

F12 (DS1) / F22 (DS2): Eingang fur die Auswahl des Halbautomatikbetriebs

F11 (DS1)/ F21 (DS2): Eingang fur die Auswahl des Einrichtebetriebs

Eingange der Drehzahluberwachung

Sind mehrere Eingénge gleichzeitig angesteuert, so gilt folgende Prioritat:

MT1/MT2>F13/F23 | F13/F23>F12/F22 | F12/F22>F11/F21 | F11/F21 > Stillstand

20.4. Funktion der virtuellen Ausgange der Drehzahliberwachung

Virtuelle Ausgénge fur die Bremsuberwachung. Siehe Bremsuberwachung DNSL-DS
Nur bei DNSL-DSV und DNSL-SIV.

er. Il

virtueller Ausgang fiir Stillstand: HIGH Signal bei Vist < VStillstand und LOW Signal bei Vist > VStill-
stand

Dieser Ausgang ist unabhangig von der gewahlten Betriebsart.

Dieser Ausgang hat auch ohne Messsystem HIGH Signal.

'] =

virtueller Ausgang fiir Vmax: HIGH Signal bei Vist < Vmax und LOW Signal bei Vist > Vmax

Die Uberwachte Geschwindigkeit ist abhangig von der gewahlten Betriebsart. Ist keine Betriebsart an-
gewahlt, so wird auf die Stillstandsfrequenz tiberwacht. HIGH bei Vist = VStillstand, LOW bei Vist >
VStillstand

o

el o

Virtueller Ausgang fur die Richtungsiiberwachung. Siehe Richtungstiberwachung DNSL-DS, DR
Nur bei DNSL-DSV/DRV und DNSL-SIV
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Wurde der Ausgang durch Uberdrehzahl oder nicht ordnungsgeméRem Messsystem abgeschaltet, so kann ein
Wiedereinschalten erst nach einer Quittierung tber RTDSE™S erfolgen.

20.5. Parameter der Antriebstiberwachung
DZU DSl SL-VARIO Parameter @
Auswahl| der Parameterfelder des ersten Encoderein- [ [ oee |
gangs. e
DzU DS2 w [ aw :
. . :::; ’7Name [_] Muting ohne Sensorikiiberwachung
Auswahl der Parameterfelder des zweiten Encoderein- « [ I T (= Wit
anags. 02 (;E' : gﬁ‘::fhiessung
,gAn Sgch | uss kl emmen 0z l:l (") Posttionstberwachung 0 Ink. DﬁST;Pﬂ J} =
04 oNCO SINICOS w | Encoder
Auswahl Tabelle der Anschlussklemmen [ - | o7 T=Jesctanesogenos
|nf01 l:l !‘KamaDNCﬂ—KUmbmatmn ‘vl! (sec) Sens.Uberw Verzbg,
08 "

-Aktuelle
Name || rm— — =
Hier kann ein 8stelliger Name vergeben werden. B - .
Beschreibung % I
12 Stellen sind méglich N u I [ T L ooyt
|nf02 2 l:l = = = Sonderbetriet (F12) 1 urmin

@ Manuel Einrichtbetrieb (F11) |1 Utmin
Ad apter [ 3 Maschinendaten Tule(ranz o %
Typ des verwendeten DINA Kabeladapters. v ]
Interface

Bezeichnung der Encoder Schnittstelle.

OK

Abbruch ‘

Muting ohne Sensoriuberwachung

Sicherer Stop
DrehzahIUberwachung@*auf logisch ,0“ gesetzt.

chunges- bleibt ,1°.
Schnellabschaltung an O3 bei DS1 bzw. O4 bei DS2

werden.
1fach Messung

Sin+cos®=1
If STOP=1=>LR=1

der Ausgang Stillstandiberwachung® ® high-Signal hat.
Encoder

Angabe der Messsystemsignale

Abschaltverzdgerung

Sens.Uberw.Verzog.
Nur bei Drehzahliiberwachung tber Initiatoren am ZMV.
Stillstand

Durch die 1fach Messung kénnen am Drehzahlausgang Abschaltzeiten <4ms erreicht werden.

Auswahl, ob der Antrieb im Stillstand auf Drehzahl oder Position tiberwacht werden soll. Bei Positions-
Uberwachung mussen die zu Uberwachenden Inkremente in das darunterliegende Feld eingetragen werden.

Diese Option dient zum muten des Encoder-Eingangs, wenn kein Sensor angeschlossen ist. Die Uberwachung
ist ausgeblendet, wenn der MT Eingang der Drehzahliiberwachung gesetzt wird. Die Ausgénge flr die Drehzahl-
Uberwachung@ir und der Stillstandstiberwachung® ®- des Drehzahl-Elements wird auf logisch ,1“ gesetzt.

Wird diese Option nicht angewahlt und bei gezogenem Sensor der MT Eingang gesetzt, so wird der Ausgang
Drehzahlijberwachung@ir auf logisch ,0“ gesetzt. Der Ausgang Stillstandsiiberwachung bleibt auf , 1.

Wird diese Option angewahlt, so wird bei gezogenem Sensor die Ausgange Stillstandsiiberwachung®® und

Ansonsten wird nur der Ausgang Drehzahluberwachung@irauf ,0“ gesetzt. Der Ausgang Stillstandsiiberwa-

Bei Anwahl dieser Funktion kann der Ausgang O3 (DS1) bzw. O4 (DS2) des Drehzahlmoduls zur Schnellab-
schaltung bei Uberdrehzahl verwendet werden. Dadurch werden Abschaltzeiten < 8ms erreicht.
Der Ausgang Drehzahluberwachung@ir muss in der Applikation mit dem entsprechenden Ausgang verbunden

Uberwachung der Signalamplitude. (Kann bei hohen Frequenzen evtl. zu sporadischen Stérungen fithren!)

Wird diese Funktion angewabhlt, so hat der Ausgang Richtungsiiberwachung +m- so lange high-Signal, wie auch

Hier kann eine Zeit von Oms bis 750ms eingetragen werden, innerhalb welcher die Uberwachung nach Erkennen
einer Uberdrehzahl abschaltet.Die Verzoégerung ist nicht wirksam, wenn im Stillstand auf Position iberwacht wird.
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DNCO-Kombination

Auswahl der DNCO Funktion bzw. des Multiplexers. Siehe Kapitel DNCO Funktion bei DNSL-DS/DR

Aktuelle Werte:

Fur jede zu Gberwachende Geschwindigkeit muss in den Feldern F11-MT1, F11/F21, F12/F22 und F13/F23 ein
Frequenzwert eingetragen werden. Hierbei handelt es sich um den Frequenzwert des Messsystems bei der je-

weiligen zu Uberwachenden Geschwindigkeit.

1. [®]stillstandsfrequenz: Da eine Uberwachung des absoluten Stillstands aus Betriebssicherheitsgriinden nicht
mdglich ist, muss fiir die Uberwachung des Stillstands eine Frequenz hinterlegt werden. Erfahrungsgeman
soll sie bei 5-10% der Einrichtebetriebsgeschwindigkeit sein. Die Uberwachung des Stillstands ist aktiv, wenn
keine Betriebsart angewabhlt ist. Das System hinterlegt diese Frequenz automatisch auch im Feld daruber.

arOD

ist keine Frequenzangabe notig.

Maschinendaten:

Bei Anwahl Maschinendaten, konnen die Frequenzwerte
anhand von maschinenspezifischen Daten automatisch
errechnet werden.

Nach Auswahl des Achsentyps werden die mechani-
schen Grél3en in die Tabelle eingetragen. Nach Eingabe
der zu Uberwachenden Geschwindigkeiten und einem
evtl. Toleranzwert, wird automatisch der entsprechende
Frequenzwert errechnet und in Liste der aktuellen Werte
eingetragen. Dabei erfolgt eine Plausibilitatsprifung. Ist
der Frequenzwert auRerhalb der zuldssigen Werte, so
wird das jeweilige Feld rot hinterlegt.

Erst wenn alle Werte im zulassigen Bereich sind, kdnnen
diese mit OK ubernommen werden.

Wird Manuell angewahlt, so werden diese Frequenzdaten
mit den zuletzt eingegebenen manuellen Daten Uber-
schrieben. Bei nochmaliger Anwahl der Maschinendaten,

rAktuelle Wert

kaschinendaten

& Einrichtebetriebsfrequenz: Diese Betriebsart wird Gber den Eingang F11/F21 gewahlt.
 Halbautomatikbetrieb: Diese Betriebsart wird iiber den Eingang F12/F22 gewahlt.

(¥ Automatikbetrieb: Diese Betriebsart wird tiber den Eingang F13/F23 gewahlt.

(¥ Nicht tberwachter Automatikbetrieb: Diese Betriebsart wird tiber den Eingang MT1/MT2 gewahlt. Hierbei

Antrieb [SPINDEL ~|

Ubersetzung |3
Rot. Geber (@ (1024 Ink/Umdr

Automatikbetrieb (F13) [S000 U/min
Sonderbetrieb (F12) | 3000 U/min
Einrichtbetrieb (F11) | 2000 Ll min

Tul&rﬂnzl Yo

rMaschi

werden die errechneten Daten wieder eingetragen. Kemmen  Freavenz : anren[soe. | v]
MT1 unendlich z
@ F12 156672 Hz Ubersetzung |3
F11 104448 Hz Lin. Geber ()
F11__m1 : :i Rot. Geber @ [1024 InkUmdr
— 1 Hz Automatikbetrieb (F13) (10000 Usmin
Sonderbetrieb (F12) (3000 Usmin
) Manuel Einrichtbetrieb (F11) 2000 Usmin
@) Maschinendaten TUIeranz'Zi %
oK ‘ ‘ Abbruch ‘
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21.Positionstberwachung

Die Positionsiiberwachung dient zur Uberwachung einer
Achse oder Spindel auf einen definierten Bereich.

Dieser Bereich wird Uber die Anzahl erlaubter Inkremente
festgelegt.

Die Positionsuberwachung aktivieren Sie wie folgt:

1. Gehen Sie in das Menu des gewlnschten Enco-
der-Eingang (Hier als Beispiel DNSL DSV Enco-
der DZU DS1)

2. Durch einen Kilick auf ,Positionstiiberwachung*®
kann die Anzahl der zulassigen Inkremente ein-
getragen werden. Innerhalb dieses Bereiches
kann die Achse sich links und rechts bewegen,
ohne dass eine Abschaltung stattfindet.

Dieser Wert wird in die Tabelle ,Aktuelle Werte*
Ubernommen und beschreibt die Auslosebedin-
gung fir den ®®-Stillstands- und ®-Drehzahl-
ausgang am DSV-Element, wenn keine Be-
triebsart angewahlt ist (F11-F13, MT1 offen).

Bei DNSL-DRV (Resolvermesssystem) wird die Zahl ,,1*
eingetragen werden. Bei einpoligem Resolver (1 Periode/
Umdrehung) ist das Bewegungsfenster +10°, ohne dass
eine Abschaltung stattfindet.

Bei mehrpoligem Resolver ist das Bewegungsfenster
entsprechend kleiner.

22.Richtungsuberwachung

SL-WVARIO Parameter

Einstellungen

DNCO |

Slot

l/DZU DS1 rAnscthssklemmen |

0o ZWY
Info1 | Name
Info2
DSV [ nfo2 | | | Beschreibung
_ Drehzahliberwachung
03 % Positionsdberwachung |1EU|7 Ink.
04 DsW rDMCO Kombination
0y I:I [Keine DNCO-Kombination [+
I:I rAktuelle Wer rMaschinendaten—
I:I Klemmen Freguenz
MT1 unendlich Hz
F11 2000 Hz
F11-MT1 50 Hz Rot. G
I:l — 120 Ink. Automatikbetri
1 Sonderbetri

Der Ausgang >l kann zur Richtungstberwachung eingesetzt werden. Er hat im Stillstand und bei voreilendem
Sinus ein HIGH Signal, bei voreilendem Kosinus ein LOW Signal. Uber logische Verknipfung mit dem Stillstands-

ausgang kann die Richtung erkannt werden.

HE0003

HE0005
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23.Bremsuberwachung

Fur die Bremsiiberwachung wird der Ausgange ER .‘ verwendet. Die
Geschwindigkeit an beiden Uberwachungen wird im Raster von 100ms
Uber eine Zeit von 500ms registriert. Nach 500ms wird der erste Wert tber-
schrieben. Im Stillstand, bei gleichbleibender Geschwindigkeit und bei Be- N
schleunigung haben die Ausgange BR1 und BR2 LOW Signal. Die Aus- A t/r'n
gange wechseln zu HIGH Signal, wenn die Bremswirkung innerhalb 500ms BR1, BR2
die Geschwindigkeit um 5% reduziert. Die kiirzeste Reaktionszeit betragt
100ms. Mit diesen virtuellen Ausgangen kénnen Hardwareausgénge oder t
virtuelle Eingdnge angesteuert werden. >
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24.DNCO-Funktion bei DNSL-DS/DR

Die DNCO Funktion bei DNSL-DS/DR ermdglicht die Drehzahliberwachung von
- bis zu 16 verschiedenen Geschwindigkeiten je Encoder und je Betriebsart.
Oder
- bis zu 64 verschiedene Geschwindigkeiten je Encoder im Automatikbetrieb

Die Geschwindigkeiten kénnen in zwei auf dem Drehzahimodul hinterlegten Frequenztabellen eingetragen werden.
Jeder Encoder kann auf diese Werte uberwacht werden. Die Zuweisung welcher Encoder auf welche Tabelle zu-
greift erfolgt in der Parametermaske des Drehzahlmoduls.

Die Auswabhl der einzelnen Frequenzen erfolgt tiber die bitcodierte Beschaltung von definierten Eingangen auf dem
Zentralmodul oder den Funktionsmodulen. Es kdnnen 4 oder 6 Eingange daflr vorgesehen werden. Mit 4 Eingan-
gen kénnen die Frequenzen fiir alle Betriebsarten angewahlt werden. Sind mehr als 16 Frequenzen erforderlich, so
sind 6 Eingange daflir vorzusehen. Dann kann die DNCO Funktion allerdings nur in der Betriebsart Automatik an-
gewendet werden.

Alternativ kann die Auswabhl der Frequenzen in allen Betriebsarten auch tUber beliebige Eingadnge erfolgen. Dafur
muss in der Applikation das Logikmodul ,DNCO* (Multiplexer) platziert werden. sieche DNCO Funktion Gber Multi-

plexer

24.1. Eingénge fur die Auswahl der Frequenzen in den DNCO Tabellen
DZU an Encoder 1 DZU an Encoder 2

DNSL-ZMV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-DSV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-DRV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-INV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-IOV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-NIV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-SIV 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-RMV | 11 12 13 14 15 16 17 18
DNSL-FBV 11 12 13 14 15 16 17 ]

24.2. Anwahl der DNCO Funktion

Die Anwahl der DNCO Funktion erfolgt im Parameterfeld der Drehzahliberwachung des DSV/DRV Moduls. Das
Drehzahl Element muss zuvor auf dem Logikplan platziert sein.

Im Bereich DNCO Kombination stehen im Drop down Menl sechs verschiedene DNCO Mdglichkeiten zur Verfu-
gung. Die ausgewahlte DNCO Kombination wird im dartiber liegenden Fenster eingeblendet. Die dafiir zu verwen-
deten Eingange werden ebenfalls angezeigt.

Keine DNCO Kombination - keine DNCO Funkti- DNCO Kombination

on, Frequenzen werden in aktuelle Werte eingetra- : ;
gen Keine DNCO-Kombination | w
Umschaltung DNCO-Tabelle 1 liber eigene Keine DNCO-Kombination

Klemmen - Die Auswahl der zu tberwachenden RRCHENIG DICCR RSN SN SN Kim—"

Umschakung DNCO-Tabelle-2 (ber eigene Klemmen
Umschaltung DNCO-Tabele-1 Gber fremde Kiemmen
Umschaltung DNCO-Tabele-2 Gber fremde Kiemmen
DNCO-MuRiplexer

Frequenz aus der DNCO 1 Tabelle erfolgt tiber die
bitcodierte Beschaltung der Eingénge dieses Dreh-
zahimoduls.

Umschaltung DNCO-Tabelle 2 tiber eigene
Klemmen - Die Auswahl der zu Gberwachenden
Frequenz aus der DNCO 2 Tabelle erfolgt Uber die
bitcodierte Beschaltung der Eingénge dieses Dreh-
zahlmoduls.
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Sttt n

Umschaltung DNCO-Tabelle 1 iiber fremde SLVARID Pramete =
Klemmen - Die Auswahl der zu Uiberwachenden | cnstomungen | | |
Frequenz aus der DNCO 1 Tabelle erfolgt tiber die s T
bitcodierte Beschaltung der Eingange des globr_:ll 0 I oy e e
definierten Moduls. Anzuwahlen unter ,Alternative o [ — R =i
DNCO-Klemmen* “2 l:l @”E;rer:zahluberwa:hung S;-.,:ng.;::mg
Umschaltung DNCO-Tabelle 2 tiber fremde el ][O rmtemsmervacuns ‘ | Crsopt - e
Klemmen - Die Auswahl der zu iiberwachenden | T e el
Frequenz aus der DNCO 2 Tabelle erfolgt Gber die o — rasehng oo Tk | ooy s Here L 0o o G Ve
bitcodierte Beschaltung der Eingange des global d ] | ——— e E—
definierten Moduls. Anzuwé&hlen unter ,Alternative . Lichstin DICO Tk aer e rmer
DNCO-Klemmen* DHCO-Huttiplexer zuna
. .e 3 abelle r4
DNCO Multiplexer = Die Auswahl der zu tiberwa- . :|:| | Foucotmasek e
FIAMT1 || DNCO1 Tabele |Hz Rot. Geber @ [1 idUmdr
chenden Frequenz aus der DNCO 1/2 Tabelle er- W] L fL oo Tahete 02 1] utomatisetries (12 1 i
[ H 1 1 Sonderbetrieb (F12) 1 Uimin
fo'gt Uber das SymbOI Mu'tlplexer. Slehe Kapltel = l:l @) Manuell Einrichtbetrieb (F11) 1 Uimin
DNCO Funktion tber Multiplexer [ ||| O mesennensen Toeranz[0 %
o —
Sobald eine DNCO Kombination ausgewahlt wurde,
erscheint diese in den Feldern ,Aktuelle Werte*“. | |
0K Abbruch
Mit dem ,, Ok Button wird die Einstellung Gibernom-
men. Die DNCO Kombination wird im Logikplan-
symbol angezeigt. - Aktuelle Wert
Klemmen Frequenz
MT1 unendiich Hz
F13 DNCO1 Tabelle | Hz
@ F12 DNCO1 Tabelle | Hz
F11 DNCO1 Tabelle | Hz
— 1 Hz
DNCO1 Tabelle | Hz
1 Hz

24.3. Frequenztabellen DNCO 1 und DNCO 2

Die DNCO-Tabellen werden im Menu Parameter-DNCO aufgerufen. Dort kbnnen die Frequenzwerte eingetragen
werden. AulRerdem muss ausgewahlt werden, ob die Frequenzumschaltung tber 4 oder 6 Eingange erfolgen soll.
Diese Auswahl bezieht sich auf beide Tabellen. Ein Mischbetrieb ist nicht méglich!

24.3.1. DNCO-Frequenzanwahl Uber 4 Eingange

Soll die Auswahl der Drehzahlen Uber die Eingange 11 bis 14 bzw. I5 bis 18 erfolgen, so muss zunéchst In der Pa-
rametermaske die Angabe ,4 Eingange“ ausgewahlt werden. Dann steht fur jede Betriebsart eine Spalte mit 16
Feldern zur Verfugung.

Ist eine Auswahl der Frequenzen nur in einer Betriebsart gewlinscht, dann kénnen in den anderen Spalten die
Felder 0...15 mit gleichen Werten beschrieben werden. Somit wird auch bei unterschiedlicher Beschaltung der
Eingange immer nur auf die gleiche Drehzahl tiberwacht.
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In die Tabellenfelder der DNCO 1
bzw. DNCO 2-Tabelle miissen
die zu iberwachenden Fre-
guenzwerte eingetragen werden.
Durch die Auswahl ,4 Eingange*
stehen flr alle Betriebsarten bis
zu 16 Frequenzen zur Verfi-

gung.

Toleranz

Hier kann eine Toleranz (0-20%)
fur die zu Uberwachenden Dreh-
zahlen eingetragen werden.
Diese Toleranz verhindert, dass
bei geringem, prozessbedingtem
Uberschwingen der Drehzahl die
Drehzahluberwachung anspricht.
Die empfohlene Toleranz ist
10%. Nach dem Eintragen des
Toleranzwertes und dem Drii-
cken des Buttons , Toleranz®,
werden die neu errechneten
Werte in die entsprechende
DNCO Tabelle eingetragen.

r Bl
SL-VARIO Parameter ==
| Einstellungen | | DNCO | |
rONCO Eingdnge:
@ 4 Eingdnge ) 6 Eingdnge
DNCO 1 DNCOD 2
Index F13-0..15 F12-0..15 F11-0..15 55-0.15
0 1045.71 523.41 313.25 10.57 _
1 1252.72 415.45 207.74 10.57
5
2 1451.31 313.25 103.88 10.57 #
3 1651.42 207.74 51.94 10.57
4 1.04 1.04 1.04 1.04
1.04 1.04 1.04 1.04
[ 1.04 1.04 1.04 1.04
7 1.04 1.04 1.04 1.04
8 1.04 1.04 1.04 1.04
9 1.04 1.04 1.04 1.04
10 1.04 1.04 1.04 1.04
1" 1.04 1.04 1.04 1.04
12 1.04 1.04 1.04 1.04
13 1.04 1.04 1.04 1.04
14 1.04 1.04 1.04 1.04 Alternative DNCO1-Klemmen—,
15 1.04 1.04 1.04 1.04 [ w0 v
0K ‘ ‘ Abbruch ‘
L

Alternative DNCO1/DNCO2-Klemmen:
Hier kann ein anderes Modul fiir die Auswahl der Drehzahlen bestimmt werden. Die Klemmen dieses definierten
Moduls kénnen alternativ zu den eigenen Klemmen des Drehzahlmoduls ausgewéhlt werden.

Nach LinkskKlick auf den Pfeil =] erscheinen die im Rack vorhandenen Module und deren Steckplatze, mit deren
Eingangen die Auswahl der Frequenzen in der DNCO1- bzw. DNCO2-Tabelle mdglich ist.

Die Einstellungen werden mit ,ok” ibernommen.

24.3.2.

DNCO-Frequenzanwahl tber 6 Eingange

Soll die Auswahl der Drehzahlen Uiber die Eingénge I1 bis 16 erfolgen, so muss zunéchst In der Parametermaske
die Angabe ,6 Eingange” ausgewahlt werden. Dann stehen fiir die Betriebsart Automatik vier Spalten mit jeweils 16
Feldern zur Verfligung. Somit kbnnen 64 verschiedene Drehzahlen angewahlt werden.

SL\/ARig Designer

Version: V0340 Stand: 11.02.2014

Seite 80 von 92



SL\/ARIO

Designer Handbuch

DIMA

Durch die Auswahl .6 Eingédnge*®
stehen fir die Betriebsart Auto-
matik bis zu 64 Frequenzen je
DNCO Tabelle zur Anwahl zur
Verflgung.

Alternative DNCO-Klemmen
Hier kann ein anderes Modul fir
die Auswahl der Drehzahlen
bestimmt werden. Die Klemmen
I1 bis 16 dieses definierten Mo-
duls kénnen alternativ zu den
eigenen Klemmen des Dreh-
zahlmoduls ausgewahlt werden.
Nach Linksklick auf den Pfeil [
erscheinen die im Rack vorhan-
denen Module und deren Steck-
platze, mit deren Eingangen die
Auswahl der Frequenzen in der
DNCO1- bzw. DNCO2-Tabelle
moglich ist.

Die Einstellungen werden mit
,OK*“ Ubernommen..

SL\/ARig Designer

( SL-VARIO Parameter _
| Einstellungen | | DNCO | | {OCKE
rDONCO Eingdnge:
{_) 4 Eingdnge @ & Eingdnge
oo
Index F13-0.15 F13-16..31 F13-32.47 F13-48.63
0 [ oeess | [ 1ssdndz | | 1.1 | 1.1 | | —_— |
1 [ 21s28s | [ 1ssssaz | | 1.1 | 1.1 |
2 [ 33065 | [ 2088838 | | 1.1 | 1.1 | Lo
3 [ 43ss2 | [ zz08397 | | 1.1 | 1.1 |
4 [ 552479 ] | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
5 [ es1222 | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
6 ECEEC 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
7 ECEEER 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
8 [ esmo2z | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
9 [ 1108820 ] | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
10 [ 122429 | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
11 [ 1322289 ] | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
12 [ 1428133 ] | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
13 [ 1542448 ] | 1.1 [ 1.1 | 1.1 |
14 [ 1eesa.14 | | 1.1 [ 1.1 | 1.1 | Alternative DNCO2-Klemmen—
18 IR 1.1 || 11 || 1.1 | [ v 0 [v]
OK ‘ ‘ Abbruch ‘
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24.4, Beispiel zur DNCO Funktion

In Abh&ngigkeit der Beschaltung der Eingénge 15 bis 18 der Drehzahlkarte soll am Encoder 2 in allen Betriebsarten
auf verschiedene Drehzahlen Uberwacht werden. Die Drehzahlen stehen in der DNCO 1 Tabelle. Bei der Still-
standstberwachung soll immer auf 100Hz tiberwacht werden.

1. Schritt

Drehzahimodul im Logikplan platzieren.

2. Schritt

Parameter Maske des DSV aufrufen. DZU DS2 anwéhlen. Bei DNCO Kombination ,Umschaltung DNCO-Tabelle 1
Uber eigene Klemmen* anwahlen. Die Auswahl wird in ,Aktuelle Werte* ibernommen

SL-VARIO Parameter J——

DNCO

H

DZUDS1 | DZ0DS2 | Anschusskiemmen |

2
8
=

IO

C

Name [] Muting ohne Sensorkiberwachung
[info2 | r o
o1 { Beschrebung ] Sicherer Stop
O an 04
02 (] 1-fach Messung
» 9 [] Sint+Cos?=1
= Postionsiberwachung 0 nk 1 STOP=1=> LR=1
04 DNCO [swcos | w | Encoder

F21F23:0SV 1 = Engénge: 4,58 [oms [v)
Umschalung DNCO-Tabelle-1 Gber eigene Kiemmen |~
[Keine DNCO-Kombination

u
w_— e I
lUmschattung DNCO-Tabese-2 Uber eigene Kiemmen

f

(sec) Sens Oberw.Verzog

g

[Umschalung DNCO-Tabele-1 Gber fremde Kiemmen
[Umschaltung DNCO-Tabele-2 Giber fremde Kiemmen
[DNCO-MuRiplexer

1
~|[F21 || onco1 Tavete |1z
= DNCO1 Tabele | Hz :
F21-UT2 | DNCO1Tabele Hz VL Owr & el

8

8

Automatkbetrieb (F23) 1 Uimin

S

= DNCO1 Tabede
Sonderbetrieb (F22) 1 Uimin

n

@ Manver Encichtbetried (F21) 1 uimn

Maschinendaten Toleranz 0 %

oK Abbruch |

3. Schritt

DNCO 1 anwéahlen

Die zu Uberwachenden Frequenzen eintragen und mit OK speichern.
==)

SL-VARIO Parameter

| Einstelungen ‘ | DNCO ‘ | NOCKEN ‘
DNCO Eingange:
@® 4 Eingénge 3 6 Eingéinge
[(DNE | Dco 2
Index FI30.15 F120.15 F110.15 850,15
0 60564.44 40165.13 20085.43 98.94
1 50804.18 30285.79 10043.8 9894
2 3985.55 20085.43 9083.84 93.94 [ o |
3 30285.79 10043.9 7972.16 98.94
4 20085.43 9063.84 7011.98 9894
5 1.0 1.0 1.0 1.0
6 1.0 1.0 1.0 1.0
7 1.0 1.0 1.0 1.0
& 1.0 1.0 h.0 1.0
g 1.0 1.0 1.0 1.0
10 1.0 1.0 1.0 1.0
" 1.0 1.0 1.0 1.0
12 1.0 1.0 1.0 1.0
13 1.0 1.0 1.0 1.0
14 1.0 1.0 1.0 1.0 Altzmative BNCO1-Klemmen
15 1.0 1.0 1.0 1.0 Zwv 0 [+
oK ‘ ‘ Abbruch |
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DIMA.

4. Schritt nach dem Ubertragen der Applikation
Die Eingange auf dem Drehzahlmodul beschalten. Je nach Beschaltung wird auf die Tabellenwerte der DNCO 1

Tabelle iberwacht.

Eingange des DSV

Index | 18 17 16 15

0 0 0 0 0

1 0 0 0 1

2 0 0 1 0

3 0 0 1 1

4 0 1 0 0

5 0 1 0 1

6 0 1 1 0

7 0 1 1 1

Index F13-0..15 F12-0..15 F11-0..15 55-0..15
0 | 6058444 | | 4018613 | | 2008543 | | 5394 |
1 | soe0418 | [ 3028578 | [ 100438 | [ meod4 |
2 | 398655 | [ 2008543 | | ooe3ss | |  oeo4 |
3 | 3028579 | | 100439 | | 797216 | | 9894 |
4 | 2008543 | [ oos3es || 701186 | | seo4 |
24.5. DNCO Funktion Gber Multiplexer

Soll die Auswahl der Frequenzen Uber beliebige Eingange erfolgen, so muss im Logikplan das Modul ,DNCO Mul-
tiplexer” platziert werden.

Toolbar | Auswabhlliste

Logikplan

DNCO 1 Tabelle

Beispiel

— [ |
v

DNCO1
DNCO2

DNCOL1 far
DzU1
DNCO2 fur
DzU2

701196 98.9¢

Die Eingange IN5 und
ING6 sind mit den Eingén-
gen 2 und 1 des DNCO
Multiplexers verbunden.
Die Zahlen 1...15 ent-
sprechen den Indizes der
DNCO1 Tabelle, in wel-
cher die Drehzahlen
hinterlegt sind.

Ist der Eingang 6 ist be-
schaltet, so wird auf den
Index 1 in der DNCO1
Tabelle verwiesen. Der
Antrieb wird somit auf die
Frequenz Uberwacht, die
im Index 1 hinterlegt ist.
Ist kein Eingang am Mul-
tiplexer beschaltet, so
wird auf die Drehzahl
Uberwacht, die im Index
0 hinterlegt ist.

Die Zuweisung der Multiplexer 1 und 2 ist fest!
Der Multiplexer 1 (DNCO 1) wird fiir die Uberwachung am Encoder 1 verwendet.
Der Multiplexer 2 (DNCO 2) wird fiir die Uberwachung am Encoder 2 verwendet.
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25.Feldbus DNSL-FBV/DPV

Der Feldbus verfugt Gber 4 x 8 (FBI1.1-FBI1.8 bis FBI4.1-FBI4.8) Eingange und 16 x 8 Ausgange (FBO1.1-FBO1.8
bis FBO16.1-FB0O16.8). Uber die Eingéange kénnen Signale vom Feldbus Master an SL-Vario (ibermittelt werden.
Uber die Ausgange kénnen Signale von SL-Vario an den Feldbus Master tibermittelt werden.

AuRRerdem stehen 8 sichere digitale Eingange zur Verfugung.

25.1. Konfiguration der Ein- und Ausgange am Feldbus

Im Drop down Menu der Toolbar des FBV Moduls erscheint eine Liste mit noch freien Ein- bzw. Ausgéngen. Nach

Auswahl 6ffnet sich das Parameterfeld.
Die Konfiguration der Feldbus Ein/Ausgange unterscheiden sich nicht von der der digitalen Ein-/Ausgénge.

. Feldbus Eingange kdnnen nicht fir Anwendungen als ,Funktionale Sicherheit* verwendet werden.

Das direkte Verdrahten eines FB Input auf einen FB Output ist nur dann moglich, wenn ein Logikelement (UND,
ODER,...) dazwischen platziert wird.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
r|;i.-.gan§, SL-VARIO-FBY 2 M1 FBY 1 s Feldbus Eingang
Empfangt Daten vom
rBezeichnung "_ Feldbus Master.

Name
[start .
Beschreibung

rKlemmenbezeichnung—————— Entprellzeit
FBI1.1 | S
A |start
o .
| OK || Abbruch |
b
["¢8-0uT st-vaRio-Fav S5 PO ey 1 Feldbus Ausgang
Ubermittelt Daten zum
Bezeichnung o Feldbus Master.

Name
[stop .
Beschreibung

Klemmenbezeichnung
Klemme: FB01.1 |5tupF|

Slot: 2

| OK || Abbruch |
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25.2.

RTFB

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

[}
non

-
RTFE

rBezeichnung

RTFB

MName
|Freiga bel

Beschreibung

| OK || Abbruch |

Uber das RTFB Eingangs-
signal kénnen die Feldbus
Ausgange aktiviert bzw.
deaktiviert werden.

Das Symbol ist nicht zwin-
gend erforderlich, muss
aber, wenn eingesetzt,
verdrahtet werden.

Es kann nur einmal plat-
ziert werden.

25.3.

FB-Versions-Information

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol

Beschreibung

-
VINFO Eigenschaften

rBezeichnung
Name

||

Beschreibung

| |
1 Wersion

Abbruch ‘

VINFO:

Die eingetragene Version
wird mit der Versionsin-
formation des Feldbusses
verglichen (FBO8.1. bis
FBO8.8). Bei Gleichheit
schaltet der Ausgang.
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26.Muting

Diese Option dient zum Ausblenden von Funktionsmodulen, damit eine Applikation fir unterschiedliche Ausbaustu-
fen verwendet werden kann. Wird ein Funktionsmodul nicht verwendet, kann es liber Eingénge des Zentralmoduls

oder Uber die Software ausgeblendet werden. Zum Ausblenden stehen die Eingange 19 bis 112 oder 113 bis 116 zur
Verfugung. Nach einem Klick auf den Pfeil erscheint eine Auswahl der vorhandenen Module. Nun kann ausgewahlt

werden, welches Modul ausgeblendet werden soll.

Wurde ein Modul gemutet, so kdnnen trotzdem noch bestimmte Signale dieses Moduls verwendet werden. Welche
Signale nicht ausgeblendet werden sollen, kann in der Auswahlbox ,Auswahl* definiert werden.

Im Beispiel rechts wiirde der Eingang IN13 auf
dem Zentralmodul die Drehzahlkarte DSV 3
muten.

TN .
“*"'Die ausgeblendeten Module missen, wenn
gemutet, aus dem Rack entfernt werden.

Anderung der Hardware und Ubernahme der
Einstellungen nur Gber POWER OFF.

Die Zusténde der Logikbausteine der ausge-
blendeten Module werden auf logisch ,0“ ge-
setzt.

Ein Modul kann auch Uber die Software des
Zentralmoduls ausgeblendet werden. Nach
Auswahl des entsprechenden Moduls, muss
kann der Haken fir das SW Muten gesetzt
werden.

Sollen die Zustande der ausgeblendeten Modu-
le auf ,1“ gesetzt werden, so kann dies durch
Anhaken der entsprechenden Signale definiert
werden.

In nebenstehendem Beispiel wird der Eingang
IN1 und der Ausgang des SK2 auf ,1“ gesetzt.

SL\/ARig Designer

-
SLVario Parameter

03 Dsv

04 DRV

0s INV

(=]
1]

=]
-]

JI0H

o
w

o

Muting

‘ Einstellungen l ‘ DNCO
Slot - - 1 |
[ Parameter l Anschiussklemmen | Refresh |
00 Znv
Name
01 FBV
02 Dsv

Slok Verzogerung (s)

- Muting
SW
13 : Mute-Adr. - |v O | Auswahl
114 : Mute-Adr. = [1| Auswanl
FBV 1 !
115 : Mute-Adr. [psy 2 |_ I Auswahl
M6 : Mute-Adr. DSV 3 []] Auswahl
DRV 4 S
) Muting aber HNV__ 5
(@ Muting Gber Klemmen 113 - 6

SW

13 : Mute-Adr. [0SV 2 |w Auswahl
114 : Mute-Adr. = | []| Auswahl
M5 : Mute-Adr. = w | []| Auswahl
n:Mute-Adr. | —  |w|[]] Auswahl
- 5
MUTING AUSWAHL ==
Elementauswahl zum Muten |
rEingang rSicherhetskreise: rDrehzahliberwachung—
N1 sk1m []ss1
[ mz2n skz(] []pz1
CImag [lskan ] LR
[Imnag []sK4n []BR1
CImsp
CImen
CImrn
[CImen
[]ss2
[]pz2
[]LR2
[]BR2
OK ‘ ‘ Abbruch
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27.Passwortschutz fur die Applikation

Eine erstellte Applikation kann mit einem Passwort geschitzt werden. Drei unterschiedliche Levels kdnnen definiert
werden. Fir jeden Level wiederum kdénnen unterschiedliche Berechtigungen gesetzt werden.

Des Weiteren kann definiert werden, ob eine Applikation grundsétzlich in einem definierten Level ladbar ist, oder
ob grundsétzlich eine Passwortabfrage erscheint. Dies kann vom Konstrukteur definiert werden.

Die Parametermaske fuir den Passwortschutz kann tGber das Menl - Projekt > Passwortschutz aufgerufen wer-
den. Ein neues Fenster offnet sich.

Insofern der Passwortschutz aktiviert wurde, erscheint ein Schloss-Symbol mit aktuellem Level im Navigationsbe-
reich. Mit einem Klick auf das Schloss gelangt man direkt zu der Parametermaske.

Datei Parameter Projekt Ansichi
INEE s

| A5 Geratekonfiguration " Logik " Ra¢

27.1. Einstellungen

Die Einstellungen kénnen nur im Level 0 (Konstruk- SLVARID - Passwortschutz SRS e

teur) geandert/definiert werden.

Aktuelles Projektlevel 0

AI_(tue”_eS PrOjektlevel: . . Einstellungen rKompetenzen rLe\reI wechseln |
Hier wird der aktuelle Level angezeigt, in welchem
Sie sich befinden. Passwortschutz fiir Projekt aktivieren: W Ja ) Nein

Laden der Applikation ohne Passwort erlaubt: [CIE! ) Nein

Passwortschutz fur Projekt aktivieren:

Hier kann der Passwortschutz grundsétzlich aktiviert Passwort festegen ur Level0:  [swewsene |
werden. Passwort wiederholen fir Level 0: ,ﬁ

Passwort festlegen fir Level 1: 'T
Laden der Applikation ohne Passwort erlaubt: Passwort widernokn frLevel 1:  [sesenses |
Ja: Erlaubt es dem Anwender die Applikation zu la- Passuort fosegen frLevel 2. [smewsnee |
den, ohne dass eine Passwortabfrage erscheint. Passwort wiederholen fir Level 2. [snsensed |

Nein: Eine Passwortabfrage erscheint beim Laden
der gespeicherten Applikation. Der Benutzer kann
dann selbst das Level aussuchen, in welches er sich
einloggen mochte. Hier liegt es dann in den Handen
des Konstrukteurs, welche Passworter er wem kennt-
lich macht.

In die danach folgenden sechs Felder miissen die
gewlnschten Passworter eingegeben und jeweils

nochmal wiederholt werden. Die Passworter missen ‘
8stellig sein und dirfen keine Sonderzeichen oder

Umlaute enthalten. ‘

Ubernehmen ‘

Schiiglben ‘

Ubernehmen:
Die Einstellungen dieser Maske Ubernehmen.
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27.2. Kompetenzen
Hier kann der Konstrukteur (Level 0) die verschiede- | | si-varo-paswenschus -
nen Kompetenzen fir den Level 1 (Monteur) und fr
Level 2 (Bediener) definieren. Die Kompetenzen fiir Aklueles Projeitievel. |10
Level 0 (Konstrukteur) sind alle aktiviert und kdnnen Einstellungen | Kompetenzen | Level wachseln |
aUCh nICht deaktIVIert Werden Level 0 (Konstrukteur) 1 (Monteur) 2 (Bediener)
. P 1t hi
Aktuelles Projektlevel: I
Hier wird das aktuelle Level angezeigt, in welchem Schakplan ansehen
Sle SICh bef'nden Eigenschaften der Logikelemente ansehen
Eigenzschaften der Logikelemente dndern
Ubemehmen Eigenschaften Analogfunktionen ansehen

Die Einstellungen dieser Maske tibernehmen.  Eenachatien Anaotintionen der
Eigenschaften Umrechnungsfaktor ansehen

Eigenschaften Umrechnungsfaktor &ndern
Eigenzschaften Justierer ansehen
Eigenschaften Justierer &ndern

Logik dndern

History ansehen

Projektvergleich

Validigrung

Projekt drucken

Applikation speichern

Applikation obertragen

FERRREEEAFNREEEREEEREERER
oo ooooooooo
oo ooooooooo

Passwort in ZMx dndern/setzen

‘ Ubernehmen ‘

‘ Schiigfken ‘

_———

Die Einstellungen ermdéglichen dem Bediener folgende Funktionalitaten:

Parameter ansehen:

- Das Anzeigen der Parameter
Parameter andern:

- Das Anzeigen und Andern der Parameter
Schaltplan ansehen:

- Anzeigen des Schaltplans (Logik)
Eigenschaften der Logikelemente ansehen:

- Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)
Eigenschaften der Logikelemente andern:

- Anzeigen und Andern der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)
Eigenschaften der Analogfunktionen ansehen:

- Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Analogbausteine im Schaltplan (Logik)
Eigenschaften der Analogfunktionen andern:

- Anzeigen und Andern der Eigenschaften der verwendeten Analogbausteine im Schaltplan (Logik)
Eigenschaften Umrechnungsfaktor ansehen:

- Anzeigen der Eigenschaften des Umrechnungsfaktors
Eigenschaften des Umrechnungsfaktors andern:

- Anzeigen und Andern der Eigenschaften des Umrechnungsfaktors.
Eigenschaften des Justierers ansehen:

- Anzeigen der Eigenschaften des Justierers.
Eigenschaften des Justierers &ndern:

- Anzeigen und Andern der Eigenschaften des Justierers
Logik andern:

- Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)

- Hinzufiigen und Entfernen von Modulen in der Geratekonfiguration

- Hinzufiigen und Entfernen von Logikbausteinen im Schaltplan (Logik)

- Verbindungen I6schen/hinzufligen
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Projektvergleich:

- Ausfihren des Menipunktes Projektvergleich
Validierung:

- Ausflihren des Menipunktes Projekt Validierung

Die nachfolgenden Aktionen sind nur in Level 0 mdglich, und auch nicht freischaltbar fiir die Level 1 bzw. 2:

- Seite hinzuftigen

- Label hinzufiigen

- Seitenanordnung
Die Einstellungen und Kompetenzen werden beim Abspeichern der Applikation tibernommen. Beim Ubertragen der
Applikation wird das Passwort von Level 0 auf dem Zentralmodul gespeichert. Somit ist SLVario passwortge-
schutzt! Das Ubertragen einer anderen Applikation ist nur mit guiltigem Passwort moglich.

Soll nur das Zentralmodul gegen unerlaubten Zugriff geschiitzt werden, so kann dies Uber das Menl Projekt-
Einstellungen erfolgen. Siehe Kapitel Einstellungen Sicherheitseinstellungen.

“20 Hinweis: Im Zentralmodul kann nur ein Passwort gespeichert werden! Im Designer kann dieses Passwort in
zwei verschiedenen MenUs erzeugt werden.

Passworteingabe im Designer im Mend... DNSL-ZMV Geratepasswort

1. Projekt-Einstellungen-Sicherheitseinstellungen

8stelliges PW eingeben

2. Projekt-Passwortschutz Applikation Ubertragen

8stelliges PW eingeben

> X XXX XXXX

i . .
“)Das Ldschen des Geratepasswortes kann nur im Menu Einstellungen erfolgen.

27.3. Level wechseln

Aktue”es Projektlevel: SL-VARIO - Passwortschutz
Hier wird der aktuelle Level angezeigt, in welchem
Sie sich befinden.

Aktuelles Projektlevel: 0

Die Levels, in welche der Benutzer wechseln kann, (Einstellungen | Kompetenzen | Level wechseln
sind freigeschaltet und kénnen angewahlit werden.
Das Passwort fir den gewiinschten Level in dem @1 2
dafur vorgesehenen Feld eingeben.
Danach den Button ,Level wechseln® anklicken. Pasewort eingeben fir ausgewdhies Level ’7
Level wechseln
27.4. Laden einer passwortgeschuitzten Applikation

Ist eine Applikation passwortgeschutzt und die Option “Laden einer Applikation ohne Passwortabfrage” ist auf
.Nein“ eingestellt, so erscheint beim Ladevorgang ein Fenster mit der Passwortabfrage. Der Benutzer kann dann
das gewiinschtes Level auswahlen und das Passwort dafiir eingeben. Erst bei der Eingabe des korrekten Pass-
worts wird die Applikation geladen und dargestelit.
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