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Konformitatserklarung nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG Anhang Il 1A
Laut Anhang I. 1. 5. 1 der Maschinenrichtlinie werden die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie erfillt.

Hersteller:
Anschrift:

DINA Elektronik GmbH
Esslinger Str. 84, D-72649 Wolfschlugen

Hiermit erklart der Hersteller, dass das Produkt DNDS Modular in Metallgehause mit folgenden Modultypen

Metallgehause Kunststoffgehause Beschreibung

DNDS 1M - 8M Ausgangsmodul
DNDS 1PMG - 8PMG mit DNDS PMG |DNDS 1PM - 8PM mit DNDS PM  |Ausgangsmodul
DNDS 1VMG - 8VMG mit DNDS VMG |DNDS 1VM — 8VM mit DNDS VM |Ausgangsmodul
DNDS 2GMG - 8GMG mit DNDS GMG |DNDS 2GM — 8GM mit DNDS GM |Ausgangsmodul

DNDS 1E V6 Eingangsmodul fur inkrementelles Messsystem
DNDS 1EG V7 DNDS 1E V7 Eingangsmodul fir inkrementelles Messsystem
DNDS 1EG V7A, V7C DNDS 1E V7A Eingangsmodule fir inkrementelles Messsystem
DNDS 1EG V9 DNDS 1E V9 Eingangsmodul fir inkrementelles Messsystem
DNDS 1RG V1 DNDS 1R V1 Eingangsmodul fir Resolver Messsystem
DNDS 1RG V2, V3C DNDS 1R V2 Eingangsmodule fir Resolver Messsystem

konform ist mit den Bestimmungen der oben angegebenen Richtlinie.

Konform ist mit den Bestimmungen folgender weiterer Richtlinien:

e 2004/108/EG ,EMV-Richtlinie“, EN55011 + A1, EN61000-6-2

GS-ET-20 ,Zusatzanforderungen fiir die Prifung und Zertifizierung von Sicherheitsschaltgeraten”

DIN EN 60947-5-1: Steuergerate und Schaltelemente; Elektromechanische Steuergerate

DIN EN ISO 13849-1 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze”
DIN EN ISO 13849-2 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 2: Validierung®

Type test certificate (ET 13011 from 22.01.2008)
Baumusterprifungsbescheinigung (ET 13011 vom 27.02.2013)

MTTFp: 100 Jahre | DCawg: > 99% CCF: 95 Punkte, nach PFHp = 2,47x10° | Tm = 20 Jahre | BG-Nr.: ET 13012

ISO 13849-1

Zusatzliche Angaben i

Zertifizierung durch den Fachausschuss flr Elektrotechnik, Prif- und Zertifizierungsstelle im BG-PRUFZERT, Kaln,
Européisch notifizierte Stelle - Kenn-Nummer 0340

EMV-Richtlinie bescheinigt durch ELMAC GmbH, Bondorf, Reg. Nr.: DAT-P-206/05-00

US LISTED IND.CONT.EQ E227037

QM System zertifiziert nach DIN EN 1ISO 9001:2008 durch DQS, Frankfurt, Reg.-Nr.67542 QM 08

Bevollmachtigter fir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist Dirar Najib.
Anschrift: Esslinger Str. 84, 72649 Wolfschlugen.

Wolfschlugen, den 12.02.2013
Geschéaftsfihrer

gezeichnet: Dirar Najib

Bemerkung:
Jedes gelieferte Gerat wird mit einer Seriennummer versehen. Auf jedem Modul ist das Herstellungsdatum (Kalen-
derwoche und Jahr)
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Qualitdtsmanagementsystem

DQS Zertifiziert nach

DIN EN ISO 9001: 2008
Reg.-Nr.67542 QM 08

Typreihe:

DNDS 1PMG bis 8PMG
DNDS 1VMG bis 8VMG
DNDS 2GMG bis 8GMG

2

ET 13012
Y

Sicherheit gepriift

X tested safety )

MTTF4 = 100 Jahre
DCay: > 99%

CCF: 95 Punkte
PFHy: 2.47x10°®

Pl=e

Tw = 20 Jahre
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Sicherheitsbestimmungen

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft oder unterwiesenen Personen installiert und in Betrieb genommen werden, die
mit dieser Betriebsanleitung und den geltenden Vorschriften tber Arbeitssicherheit und Unfallverhltung vertraut sind. Be-
achten Sie die VDE- sowie die értlichen Vorschriften, insbesondere hinsichtlich der SchutzmaBnahmen.
Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérperverletzungen oder hoher Sachschaden die
Folge sein.
Bei Not-Halt-Anwendungen muss entweder die integrierte Wiedereinschaltsperre Funktion verwendet werden oder der au-
tomatische Wiederanlauf der Maschine muss durch eine Uibergeordnete Steuerung verhindert werden.
Halten Sie beim Transport, Lagerung und im Betrieb die Bedingungen nach EN 60068-2-1, 2-2 ein! S. Technische Daten!
Durch eigenméachtige Umbauten erlischt jegliche Gewahrleistung. Es kdnnen dadurch Gefahren entstehen, die zu schweren
Verletzungen oder sogar zum Tod flhren.
Montieren Sie das Geréat in einem Schaltschrank mit einer Mindestschutzart von IP54! Staub und Feuchtigkeit kénnen sonst
zu Beeintrachtigungen der Funktionen fihren. Der Einbau in einem Schaltschrank ist zwingend notwendig.
Sorgen Sie fir ausreichende Schutzbeschaltung an Ausgangskontakten bei kapazitiven und induktiven Lasten!
Das Gerat ist unter besonderer Berlicksichtigung der nach DIN EN 50274, VDE 0660-514 geforderten Abstande einzubau-
en. Wahrend des Betriebes stehen Schaltgerate unter gefahrlicher Spannung. Schutzabdeckungen dirfen wahrend des Be-
triebes nicht entfernt werden.
Wechseln Sie das Gerat nach dem ersten Fehlerfall unbedingt aus!
Entsorgen Sie das Gerat nach Ablauf seiner Lebensdauer sachgerecht!
Bewahren Sie diese Produktinformation auf!

Zertifizierungsdaten

| MTTFq =100 Jahre | DC,,q: > 99% | CCF: 95 Punkte | PFH4: 2.47x10° | Pl=e | Tw=20Jahre |

Verhalten bei Stérungen
Die Ausgangskontakte schalten ab (Ruhestellung). Linke und rechte LED an allen Modulen sind dunkel oder blinken.
Abhilfe: Uberpriifung der Einstellungen an den Eingangsmodulen

Uberpriifung der Verbindung zum Messsystem, Uberprifung des Messsystems (Encoder)
Uberpriifung der Verdrahtung und der eingesetzten Module (Inkrementelles oder Resolver Messsystem)

Wiederbereitschaft ist nur méglich nach Behebung der Fehlerursache und Aus- und Wiedereinschalten der Betriebsspannung.

BestimmungsgemaéBe Verwendung
Der Drehzahl- und Stillstandswéchter DNDS ist bestimmt fiir den Einsatz:

als sichere Geschwindigkeitsiiberwachung nach EN 60204-1; VDE 0113-1 und

DIN EN ISO 13849-1 Kategorie 4 PL e (EG Baumusterpriifungsbescheinigung: ET 13011).

als Stillstandswéachter nach EN 60 204-1; VDE 0113-1 und erflillt die Kategorie 4 DIN EN ISO 13849-1
Kategorie 4 PL e (EG Baumusterpriifungsbescheinigung: ET 13011)

Prufgrundlage:

2004/108/EG ,EMV-Richtlinie“, EN55011 + A1, EN61000-6-2

GS-ET-20 ,Zusatzanforderungen fir die Priifung und Zertifizierung von Sicherheitsschaltgeraten”

DIN EN 60947-5-1: Steuergerate und Schaltelemente; Elektromechanische Steuergeréate

DIN EN ISO 13849-1 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze*
DIN EN ISO 13849-2 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 2: Validierung®

Die Produkte erfiillen die Anforderungen der aktuellen Normen, die in der Dokumentation angegeben sind.

Erganzungen nach DIN EN ISO 13849-1

Die Grenzen des SRP/CS beginnen an den Klemmen der Eingangssignale und enden an den Klemmen fir die kontaktbehafteten Freiga-
bepfade.

Anderungen, Reparatur und Instandhaltungen durch den Anwender sind nicht vorgesehen. Die getroffenen Fehlerausschliisse gelten
unverandert.

Nachfolgende Anforderungen sind in dieser Produktinformation beschrieben:

Beschreibung der Schnittstellen zu SRP/ CS und Schutzeinrichtungen (modulabhangig beschrieben)
Ansprechzeiten (Seite 9)

Grenzen fiir den Betrieb (Seite 8, 23, 25, 27, 29 und 30)

Anzeigen und Alarme (Seite 5, 7, 9, 23, 25, 26 und modulabhangig beschrieben)

Muting und zeitweiliges Aufheben der Sicherheitsfunktionen (Seite 24 und 20)

Betriebsarten allgemein auf Seite 7 beschrieben. (Seite 7, 8, 11, 14, 18 und 20)

Instandhaltung, Checklisten und Ersatz interner Teile (trifft nicht zu)

Mittel zur leichteren und sicheren Fehlersuche (modulabhangig beschrieben)

Testintervalle (trifft nicht zu)

Risikograf zur Bestimmung des PL; fir jede Sicherheitsfunktion

Legende: L niedriger Beitrag zur Risikoreduzierung PLr
H hoher Beitrag zur Risikominderung P1 L
PL, erforderlicher Performance Level F1 =

Risikoparameter S1 P2

S  Schwere der Verletzung 2 P1J b

S1 leichte (Ublicherweise reversible Verletzung) P2

S2 ernste (Ublicherweise irreversible Verletzung einschlieBlich Tod) Start — P1

F  Héufigkeit und/oder Dauer der Gefahrdungsexposition 4 F1

F1 selten bis weniger haufig und/oder die Zeit der Gefdhrdungsexposition ist kurz S2 P2

F2 héufig bis dauernd und/oder die Zeit der Gefahrdungsexposition ist lang P1

P Méglichkeit zur Vermeidung der Gefahrdung oder Begrenzung des Schadens F2 p2

P1 méglich unter bestimmten Bedingungen

P2 kaum méglich H

Wichtige Hinweise

Alle Sicherheitsfunktionen missen an der Anlage Uberprift werden. Die Abschaltgrenzen der Uberwachten Drehzahlen bzw. Geschwindigkeiten
missen Uberprift werden. Sicherheitsrelevante Leitungen miissen in Kabelkanélen verlegt werden.

Die Anforderung der angegebenen Kategorie kénnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steuerung nachgewiesen werden.

Sicherheitstechnik Ausgabe 10 Stand 11.03.2013 Seite 5 von 32
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DI\

Geréatebeschreibung
Der Drehzahl- und Stillstandswachter DNDS arbeitet mit einer Betriebsspannung von 24V DC.
Das Gerat ist in einem Metallgehduse untergebracht zur Montage auf einer 35mm Hutschiene. Das Metallgehduse
ist pulverbeschichtet. Die Funktionskomponenten sind modular aufgebaut. Die Uberwachungselektronik mit dem
Zwischenadapter zum Impulsgeber ist auf einer Steckkarte untergebracht. Die Ausgédnge mit dem Netzteil sind auf
einem weiteren Modul integriert.
Alle Anschlisse sind steckbar und verfiigen Gber Federkraftklemmen.
Eingangsmodule, Drehzahl- und Stillstandstiberwachung
Das DNDS dient der sicheren Uberwachung einer rotierenden bzw. linearen Bewegung und des Stillstands.
Sensorik der Maschinenbewegung
Die Bewegungserfassung eines Antriebs an der Maschine erfolgt entweder Uber einen Encoder, Resolver oder
tber 2 PNP N&herungsschalter. Der Encoder oder Resolver wird (iber den Kabeladapter DNDA 15/8 oder 25/8 mit
dem DNDS verbunden. Die Bewegungserfassung tiber 2 PNP Naherungsschalter erfolgt direkt Uber die Eingange
IN1 und IN2. Bei der Montage der N&herungsschalter an einem Zahnrad muss darauf geachtet werden, dass im
Stillstand einer der Naherungsschalter stéandig betatigt ist. Dadurch erkennt das Gerat den Anschluss und die rich-
tige Montage des Naherungsschalters
Metallgehduse
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Kunststoffgehause
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Einstellung am Rack
Einstellung bei: DNDS PM 10 Einstellung bei 1IC Einstellung bei 10
DNDS PMG 2IL DNDS GM 200 DNDS GM 2IC
DNDS GM V1 3N DNDS GMG 35 DNDS GMG 3%
DNDS GMG V1 5% 1. Eingangsmodul o 1. und 2. 5
DNDS VM 60 steuert SPEED2 60 Eingangsmodul 6IC
DNDS VMG on on steuern SPEED2 on
Produktvarianten
Gehduse |Produkt Uberwachung |Eingangsmodul |/Ausgangsmodul Ausgange
STOP SPEED SPEED 2
DNDS 1PMG . DNDS 1EG 137=14 |337=34
Metall  |bis 8PMG 1bis 8 DNDS 1RG |PNPSPMG 1 5s 2 o4 (43244
DNDS 1M/ 1PM . DNDS 1E DNDS M A /0S |A/0D
Kunststoff | s am /gPM 1bis8 DNDS 1R | DNDS PM
DNDS 1VMG . DNDS 1EG
Metall bis 8VMG 1 bis 8 DNDS 1RG DNDS VMG 13=14 | 337234 | 577=58
DNDS 1VM : DNDS 1E
Kunststoff bis 8VM 1 bis 8 DNDS 1R DNDS VM 23224 | 437244 | 67=68
DNDS 2GMG . DNDS 1EG
Metall bis 8GMG 2 bis 8 DNDS 1RG DNDS GMG 13=14 | 337234 | 537=54
DNDS 2GM . DNDS 1E
Kunststoff bis 8GM 2 bis 8 DNDS 1R DNDS GM 23224 | 437244 | 637=64
DNDS 1GMG . DNDS 1EG
Metall bis 8GMG V1 1 bis 8 DNDS 1RG DNDS GMG V1 | 137~14 | 337234 | 577=58
DNDS 1GM . DNDS 1E
Kunststoff bis 8GM V1 1 bis 8 DNDS 1R DNDS GM V1 23224 | 43244 | 67=68
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Eingangsmodule
Merkmale: zweikanalige Drehzahl- und Stillstandstiberwachung
Anschluss fir ein inkrementelles oder Resolver Messsystem bzw. 2 Naherungsschalter an IN1 und IN2
Statusanzeige Uber LED
Einstellbare Ansprechdrehzahl
Schaltung ist redundant mit Selbstliberwachung aufgebaut.
Sicherheitseinrichtung bleibt auch bei einem Fehler wirksam.
Funktion der Eingénge
IN-Eingéange:
IN1 und IN2 sind zur Erfassung der Antriebsbewegung Gber 2 PNP Naherungsschalter. Durch Verbinden IN2 mit
24V, z. B. bei nicht verfigbarem Messsystem, wird sténdig Stillstand simuliert (Vortbergehende Stilllegung).

Eingange zur Auswahl der Betriebsarten an den Eingangsmodulen

DNDS 1E V6, V7 und V9 DNDS 1E V7A, V7C

DNDS 1R V1 DNDS 1R V2 und V3C

DNDS 1EG V9 DNDS 1EG V7A, V7C,

DNDS 1RG V1 DNDS 1RG V2 und V3C

D-Eingénge: M-Eingange bzw. MT-Eingang:

D1 — D4 = 00-15, Einstellung des Automatikbe- Die M-Eingange bzw. der MT-Eingang werden verwendet,
triebs (BA1). D-Eingange sind nur aktiv, wenn wenn der Automatikbetrieb nicht Gberwacht werden soll. Bei
mindestens ein F-Eingang mit 24 V verbunden ist. | Verwendung der D-Eingange dirfen die M- bzw. MT nicht
F-Eingénge: verwendet werden und umgekehrt.

F1-F4 = 01-15 zur Reduzierung der Einstellungen | D-Eingénge:

Uber die D-Eingange von 100-25%. F-Eingange D1-D6 = 00-63 zur Einstellung des Automatikbetriebs (BA1).
sind Umschalter zwischen Einricht- (BA2) F = offen | Die Eingange D1-D6 sind ein Umschalter zwischen BA2,
und Automatikbetrieb (BA1), Fx an 24V. BA3 D-Eingange = offen und BA1 (Dx Eingange an 24V)
R1-Eingang: zur Auswahl der Betriebsart 3 (BA3) | R1-Eingang: zur Auswahl der Betriebsart 3 (BA3)
R1-Eingang ist nur aktiv, wenn F1-F4 offen sind. R1 ist nur aktiv, wenn D1-D6, M11+M12 bzw. MT offen sind.
SH-Eingang: zur Auswahl der Betriebsart 2 (BA2) | SH-Eingang: zur Auswahl der Betriebsart 2 (BA2). SH ist nur
SH ist nur aktiv, wenn R1 und F1-F4 offen sind. aktiv, wenn R1 und D1-D6, M11-M12 bzw. MT offen sind

Verzégerung der Eingange: F1-F4, D1-D6, M, MT, R1 und SH sind.10ms einschalt- und 1,0s ausschaltverzégert

Auswahl der Betriebsarten bei Eingangsmodulen mit D- und F-Eingédngen

SH-Eingang |R1-Eingang |F1-F4 Eingénge|D1 bis D4 Eingange |Betriebsart
ISH, R1 und F offen Dx an 24V Stillstand
SH an 24V Dx an 24V Einrichten (BA2)
R1 an 24V Dx an 24V Halbautomatik (BA3)
Fx an 24V Dx an 24V Automatik (BA1)

Prioritat: F > R1 > SH > Stillstand

Auswahl der Betriebsarten bei Eingangsmodulen mit D- und M- bzw. MT-Eingédngen

SH-Eingang |R1-Eingang |D1-D6 Eingange |M bzw. MT Eingang |Betriebsart

ISH, R1, D, M, MT offen Stillstand

SH an 24V Einrichten (BA2)

R1 an 24V Halbautomatik (BA3)

Dx an 24V Automatik (BA1)

M bzw. MT an 24\ |BA1: Keine Uberwachung

Prioritat: M bzw. MT > D > R1 > SH > Stillstand

Funktion der LED Anzeige

Mittlere LED an allen Modulen: Betriebsspannung.

Linke LED an allen Modulen: griin bei Stillstand, dunkel bei Bewegung )

Rechte LED an allen Modulen: griin bei Drehzahlen kleiner als der vorgewahlten und dunkel bei Uberschreitung.
Nach Uberdrehzahl wird diese im Stillstand dunkel zur Anzeige der Uberdrehzahl. Quittierung durch
Betriebsspannungsunterbrechung

Linke und rechte LED an allen Modulen sind dunkel, wenn kein Messsystem angeschlossen ist, bzw. nicht der
passende Kabeladapter verwendet wird. Siehe Produktinformation Kabeladapter.

LED links oder rechts an den Eingangsmodule blinken: Eine Spur des Messsystem fehlt.

LED links oder rechts am Ausgangsmodul blinken: interner Fehler am Ausgangsmodul
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Einstellung des Teiler Faktors tiber die DIP Schalter S1 und S2 )
Der Teiler Faktor dient zur Anpassung der Messsystem Frequenz an die Uberwachungsfrequenz. Hierflr befinden
sich DIP Schalter am Eingangsmodul.

S1 S2
on on
Filter 25¢50Hz K10 K10
Divisorx4ex2 L9 K9
128 8 K 8
64 L7 L7
B ES S
Teiler
; 8 L4 K4
El_n_stellung 4 03 I3
Divisor L2 @L£2
adjustment{ g1 11
Kleinester Teiler
nur Position 1 = ON
Teiler=2x (1+1) =4
It

S1 S2 °§1 °§2 S1 S2
(o]
Filter 25#50Hz H:1o 10 | Fiter2sesonz CB10 B10 | Fiiter 25#50H: H:1o T10
Divisorx4ex2 B9 L9 Divisorx4ex2 (B9 [H9 Divisorx4ex2 BE9 K 9
128 (M8 [W8 128 (B8 [W8 128 8 KL 8
64 M7 7 64 (M7 [A7 64 L7 L7
L L %S ES
Teiler Teiler Teiler
: 8 (M4 [M4 ; 8 (4 [H4 : 8 L4 K4
ovier -3 B3 B3 | uiser 4 33 B3 | piveor 4 £§ K3
adjustment{ @1 11 adjustment { 3 % a % adjustment { = % C %
Teiler bei Position Teiler bei Position Alle Positionen sind
1 bis 8 = ON 1 bis 9 = ON ausgeschaltet ist
Teiler = 2 x Teiler = 4 x nicht erlaubt
+1+2+4+8+16+32+64+128)=512 | (1+1+2+4+8+16+32+64+128)=1024

Funktion der Schaltposition 9 an S1 und S2: Position 9 off: Teiler Giber Position 1 bis 8 wird mit 2 multipliziert.
Position 9 ON: Teiler Gber Position 1 bis 8 wird mit 4 multipliziert.

Funktion der Schaltposition

10 an S1 und S2:

Off: Messfrequenzen < 50Hz werden unterdrickt. Einkanalige Regelfrequenzen < 800Hz werden unterdriickt.
ON: Messfrequenzen < 25Hz werden unterdriickt. Einkanalige Regelfrequenzen < 400Hz werden unterdriickt.

Ausgangsmodule

DNSL PM/ PMG DNSL GM/ GMG DNSL GM V1/ GMG V1 DNSL VM/ VMG
STOP SPEED STOP SPEED 1 STOP SPEED1 STOP SPEED 1
13714 33234 13.7~14 33234 13.7~14 3334 13714 33234
237224 43244 237224 43244 237224 43244 237224 4344
X /0S A /0D SPEED 2 SPEED 2 SPEED 2
53-~=54 Rickfallverzogert 57=58 Riuckfallverzogert 57-"=58
63—~=~64 Ruckfallverzégert 67—~~68 Riickfallverzdogert 67—"~68
A1:24V DC A2:0V A1:24V DC A2: 0V A1:24V DC A2: 0V A1:24V DC A2: 0V
E1, E2, Q: Not-Halt Eingang
Betriebsarten und Funktion der Ausgénge
Ausgangsmodul alle PMG/ PM alle PMG/ PM | GMG/ GM | GMG/ GM V1 | VMG/ VM | alle alle
13714 3334 537254 | 577258 |577=58| LED LED
Betriebsart | 24224 MLO0S 43444 N /oD | 63764 | 6768 | 6768 | STOP | SPEED
n-Ist” = 0 aktiv® | Leitend | Aktiv® | Leitend | Aktiv® Aktiv® Aktiv® | Grin | Grln
n-Ist > 0, alle Offen Offen Offen Offen Offen Aktiv T—offen™ | Dunkel| Dunkel
Eingange offen
n-Ist < n-BA2 Offen Offen Aktiv Leitend Aktiv Aktiv Aktiv  |Dunkel| Grln
nur SH an 24V(2)
n-Ist > n-BA2 Offen Offen Offen Offen Offen Aktiv T—Offen | Dunkel| Dunkel
nur SH an 24V
n-Ist < n-BA3 Offen Offen Aktiv Leitend Aktiv Aktiv Aktiv  |Dunkel| Grln
nur R1 an 24V
n-Ist > n-BA3 Offen Offen Offen Offen Offen Aktiv T—Offen | Dunkel| Dunkel
nur R1 an 24V
n-Ist < n-BA1 Offen Offen Aktiv Leitend Aktiv Aktiv Aktiv  |Dunkel| Grin
nur F(D) an 24v'®
n-Ist > n-BA1 Offen Offen Offen Offen Offen Aktiv T—Offen | Dunkel| Dunkel
nur F(D) an 24v'®

(1) n-Ist: aktuelle Drehzahl
(2)
3)
(4)
(5)
(6)

verwenden.

Sicherheitstechnik

an 24: verbunden mit 24V

Aktiv: Kontakte geschlossen
57=58, 67-=68 0ffnen, wenn Ist-Drehzahl nach 0,5S nicht die gewahlte Drehzahl um 10% unterschreitet.
57=58, 67-=68 6ffnen nach Ablauf der eingestellten Rlckfallzeit (T—) fir mindestens 250ms.
Zur Auswahl von BA1 werden die F-Eingange verwendet. Bei Eingangsmodulen nur mit D-Eingangen diese

Ausgabe 10

Stand

11.03.201

3
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Bedingungen an das inkrementelle Messsystem
Impulsgebersignal: Rechteck mit Amplitude von 0,5-5 V oder Sinus/Kosinus Signal mit 0,5-5 VSS.
Encoder Frequenz < 300KHz
Impulsgeber mit hochohmigen Ausgangen im Storfall.
2spurig, pro Spur 2 Signale mit 180 ° phasenverschoben; Spuren 90° phasenverschoben.
Die Signale des Messsystems ddirfen nicht synthetisch erzeugt sein.
Achtung: Die Uberwachung erkennt keinen Wellenbruch am Encoder bzw. Resolver
Grundsatzliches
Die Uberwachung eines absoluten Stillstands ist nicht méglich. Die Gberwachte Frequenz bei Stillstand ist nach
dem Teiler 5Hz bei Encoder Messsystem. Bei Resolver Messsystem wird auf Phasenanderung Gberwacht.
Bei inkrementellem Messsystem maglichst groBes Verhéltnis BA2 / Stillstand wéahlen (10 bis 20).
Der Teiler bei BA2 soll méglichst > 10.
Bei (BA1/BA2) > 1250Hz erfordert Teiler variabel.
Bei Teiler variabel muss der Teiler bei BA2 < 2(31+1) oder < 4(31+1

Nicht beniitzte Uberwachung
Sollen weniger Antriebe liberwacht werden, als im Gerat Eingangsmodule vorhanden sind, so kann das nicht
bendtigte Modul durch einen Briickenstecker ersetzt werden. Stecker bei DINA verfligbar.

Uberwachung Stilllegen
Bei Bedarf kann eine Uberwachung durch prellfreies Anlegen des Eingangs IN2 an 24V stillgelegt werden.

Fehler und Stérungen
LED “SPEED” und “STOP” am Eingangs- und Ausgangsmodul leuchten nicht:
- Der Impulsgeber ist nicht angeschlossen, Naherungsschalterfehler
LED “SPEED” und “STOP” am Eingangsmodul blinken mit 1 Hz Intervall:
- Spur A oder B des Impulsgebers fehlt. Naherungsschalter an IN1 oder IN2 ist fehlerhaft.
LED “SPEED” geht im Stillstand aus.
- Registrierung einer friiheren Uberschreitung der programmierten Geschwindigkeit. Eine Unterbrechung der
Betriebsspannung fir > 2s 16scht diesen Zustand. Verbindung zu Klemme A1 unterbrechen.
LED “STOP” oder LED “SPEED” am Eingangsmodul blinkt mit 2 Hz Intervall:
- DNDS Stérung.
- Stérung durch extern unsachgeman verlegte Signalleitungen.
Durch Unterbrechung der Leitung A1 flr > 2s kann der Fehler behoben werden

Wichtige Hinweise
Reaktionszeit
Die Summe der Reaktionszeit ergibt sich aus:
Reaktionszeit der Geschwindigkeitsiiberwachung
Abfallzeit der Ausgangsrelais (<20ms)
Abschaltzeiten der externen Schaltelemente.
Die Reaktionszeit der Drehzahliberwachung nimmt mit der Zunahme der zu Uberwachenden Drehzahl linear ab.
Sie betragt bei 5 Hz ca. 200ms und bei 1000 Hz ca. 1ms.

Montage
Das Sicherheitsschaltgerat muss in einem Schaltschrank mit einer Schutzart von mind. IP54 eingebaut werden.
Zur Befestigung auf einer Normschiene dient je 1 Schraube links und rechts am Gehause.

Inbetriebnahme

Beachten Sie bei der Inbetriebnahme:

« Vor die Ausgangskontakte eine Sicherung (6A trage) schalten, um VerschweiBen zu verhindern.
Die Summe der Umschaltzeiten darf zu keinem Gefahrenzustand fihren.
Leitungsmaterial aus Kupferdraht mit einer Temperaturbestandigkeit von 60/75°C verwenden.
Angaben im Kapitel “Technische Daten” unbedingt einhalten.
Betriebsspannung an Klemmen A1 (+) und A2 (-) anlegen

Verdrahtung des Automatikbetriebs bei Modulen mit D- und F-Eingangen
Die fiir die zu Uberwachende Geschwindigkeit notwendigen D-Eingange direkt mit 24V verbinden.
Die notwendigen F-Eingange Uber den Schutzhaubenschalter mit 24V verbinden. Siehe Tabellen!

Verdrahtung des Automatikbetriebs bei Modulen nur mit D-Eingéngen
Die notwendigen D-Eingange Uber den Schutzhaubenschalter mit 24V verbinden. Siehe Tabellen!

Verdrahtung der Betriebsarten Einrichten und Halbautomatik bei allen Modulen

SH-Eingang fiir den Einrichtbetrieb Uber einen redundanten Schalter an 24V DC anschlieBen.

R1-Eingang fur den Halbautomatikbetrieb Gber einen redundanten Schalter an 24V DC anschlieBen.

Uberwachte Drehzahlen missen an der Anlage Uberprift werden.

Sicherheitsrelevanten Leitungen zu SH-, R1-, D- und F-Eingdngen missen in Kabelkanal verlegt werden.

Uber den DNDA Kabeladapter Eingangsmodul mit dem Messsystem verbinden, bzw. 2 PNP Sensoren an IN1 und
IN2 anschlieBen

Sicherheitstechnik Ausgabe 10 Stand 11.03.2013 Seite 9 von 32



Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Eingangsmodul DNDS 1EG / 1E V6 und V9 fiir inkrementelles Messsystem

| Encoder

system

Messsystem
Measurement

IN1IN2 D1

D2 D3

D4 SHR1
ooy d
ooy d

Fi F2 F3 F4

goougoog
goougoog

S5, S6 bei V6 nicht vorhanden
S5, S6 at V6 not available

Restart interlock: output restart via Pwr off / on
By °k
Filter 25¢50Hz B-10 10

> &
F1- F4
V6 + V9 FieF
S5 S4 S =g
] naaanma 5555 Eaaanamm
345678 12 2345678910
D1 D2D3D4D1D2D3D4 5v F1F2F3F4F1F2F3F4 off
D Auswahl intern F Auswahl intern
D selection internal| | on | on | [F selection internal

Wiedereinschaltsperre: Ausgang restart iiber Pwr off / on | Messsystemspannung aus DNDS

Measurement System Pwr of DNDS

Divisorx4ex2 19 K 9

128 8 K8

64 L7 L7

RELE n
Teiler ‘ ‘ Teiler variabel |Sj< konstant
Ei.n:e,tellung?l E g E g divisor variable °E: constant
Divisor L2 L2 SH Ri1 v SH Ri1
adjustmenty {1 [l 1 240Hz 600Hz | W+ 50Hz 125Hz
\ S1 S2 S3

Funktion der DIP Schalter
S1, S2: Siehe Grafik und Seite 8
S3, S4: siehe Grafik

S3 Position 3 und 4 off: Die on Positionen 1-9 von S1, S2 wirken als Teiler.
S3 Position 3 und 4 on: Bei offenen F-Eingangen sind nur die on Position
1-5 und 9 von S1, S2 als Teiler wirksam. Bei aktiven F-Eingangen wirken

alle on Positionen.

S5 und S6: Interne Einstellung fiir D- und F-Funktion zur Reduzierung der Verdrahtung.

S5 Position 1-8: Interne Einstellung der Gberwachten Frequenzen 100-1250Hz im Automatikbetrieb.

S6 Position 1-8: Interne Einstellung der Reduzierung (100-25%) der tberwachten Frequenzen 100-1250Hz.
S6 Position 9 & 10: Bei interner Einstellung der Reduzierung muss Position 9 und 10 ausgeschaltet sein.
Bei externer Reduzierung Uber die F-Eingange missen 9 und 10 on sein. Siehe Einstelltabelle fir S5 und S6

IN2
IN1

]

Messsystem
Measuring

[

system

1EG V9
Unlock ]
DNDS 1EG V9
ID-No:22EG39
BG: ET 13012
7037
Falm Em
FAR 155
RN |23
Rl oS
28 =8
RS
FIl 5 o
Fil %
sim | o
RN | B
pam | =
D4 %
oom |B2
D28 |8z
o (28
pim |S=
N2 5'__.
INTE =T
>
©
e
o
8%
@
DINA ELEKTRONIK

D-72649 WOLFSCHLUGEN
Unlock

X==

A

1E V6, V9

Eine Mischung (D intern, F extern und umgekehrt) ist méglich. Bei interner Einstellung der D-Frequenzen miissen
die D Klemmen offen bleiben. Bei interner Einstellung der F-Funktion wird nur die F4 Klemme angesteuert.

Anwendungsbeispiele fiir interne Einstellung
S6: D1-D4 intern 500Hz S7: F1-F4 extern

on on
el o o o

12345678 12345678910
D1D2D3D4D1D2D3D4 || F1IF2F3F4F1F2F3F4 off

F Auswahl intern

D selection internal| F selection internal

D Auswahl intern

Frequenzeinstellung fiir den Automatikbetrieb iber die Klemmen D1-D4, F1-F4 extern und S6, S7 intern.

S6: D1-D4 intern 500Hz S7: F1-F4 intern 75%

on on
o ™l ol ™l el ]l ™ el ™™
12345678 12345678910
D1D2D3D4D1D2D3D4 | F1IF2F3F4F1F2F3F4 off
D Auswahl intern
D selection internal| F selection internal

F Auswahl intern

S6: D1-D4 extern

S7: F1-F4 extern

on
0 P P EEEEEEEEHH

12345678 12345678910

D1D2D3D4D1D2D3D4 | FIF2F3F4F1F2F3F4 off
D Auswahl intern

F Auswahl intern
D selection internal| F selection internal

D1-D4 extern 24V |D1 |D2 |D3 |D4 F1-F4 extern 24V |F1 |F2 |F3 |F4

S6 intern on 1 2 3 4 5|6 |7 | 8 |Hz |S7intern on 1 2 3 4 |5/6|718| %
00 100 00 5Hz
01 150 01 25
02 200 02 30
03 275 03 35
04 355 04 40
05 400 05 45
06 450 06 50
07 500 07 55
08 550 08 60
09 630 09 65
10 700 10 70
11 800 11 75
12 900 12 80
13 1000 13 85
14 1100 14 90
15 1250 15 100
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Eingangsmodul DNDS 1EG, 1E V7 fiir inkrementelles Messsystem
- Funktion der DIP Schalter

INtIN2 D1 D2 D3 D4 SHR1®  F1 F2 F F S1, S2: Siehe Grafik und Seite 8
Ao fisisisisinisinisisie el [isisie sinisiale S4 Position 1 bis 4: siehe Grafik
Measurement |~ DO DO0000 D O0000BRED0 S4, Position 5 & 6 off:
L V7 = Teiler konstant

Die eingeschalteten Positionen 1 bis

S4 - 9 von S1 und S2 wirken als Teiler
o S4, Position 5 & 6 on:
12 353 56 Teiler Variabel

on: Teiler variabel/ divisor variable Bei offenen F-Eingangen sind nur die

on || on| off: Teiler konstant/ divisor constant

in hal n Position 1 bi n
Wiedereinschaltsperre: Ausgang restart {iber Pwr off / on | Messsystemspannung aus DNDS eingeschaltete osit O. b S 5 und
Restart interlock: output restart via Pwr off / on Measurement System Pwr of DNDS 9 von S1 und S2 als Teiler wirksam.

Fiter 259502 °B-10 B0 Bei aktiven F-Eingéngen wirken die

Divisor x4eX2 E 9 E 9 1 -6 off 50/125H eingeschalteten Positionen 1 bis 9.
128 L8 L8 : -60 z
o4 L7 L7 Einstellung der o2 "G50 o6Hz
22 L6 L6 liberwachten Frequenz " 6 " | 6600Hz
Teiler 16 E5 K5 bei Betriebsart2und3. L5 | 5
Einstellung £ 4 L 4 Adjustmentofthe | £ 4 4
- 4 C3 L3 itored f C3 L3
D|\!|sor L2 L2 mOf.“ ore rgquency L2 L2
adjustment | 1 [W1 during ;uncélgnmode 1 8 1 240Hz
an
S1 S2 IRIRIAF S3 S5 W
Auswahl der Uberwachungsfrequenzen (ber die DIP S3 und S5 intern und D- und F-Klemmen bei 1EG, 1E V7
Schaltpositionen Schaltpositionen D-Klemmen F-Klemmen
[R1/SH | SH | Rt ON S3 & S5 R1/SH] SH | R1 ON S3 & S5 D an 24V F an 24V
Hz [ Hz ([1]2]3]4]5]6 Hz | Hz ([1]2][3]4]5]6 1]2[3[4] Hz [1]2[3][4] %
00 50 | 125 32 96 | 600 00 100 5Hz
01 240 | 600 33 70 | 440 01 150 25
02 20 | 50 34 | 6,25 | 20 | 125 02 200 30
03 96 | 240 35 50 | 312 03 275 35
04 | 25 | 40 | 100 36 75 | 469 04 355 40
05 30 | 75 37 20 | 140 05 400 45
06 125 | 312 38| 70 | 50 | 350 06 450 50
07 200 | 500 39 75 | 525 07 500 55
08 40 20 | 155 08 550 60
09 41| 7,75 | 50 | 387 09 630 65
10 20 | 20 42 75 | 581 10 700 70
i1 | 1,0 | 50 | 50 43| 90 | 20 | 180 11 800 75
12 125 | 125 44 50 | 450 12 900 80
13 240 | 240 45 | 10,0 | 20 | 200 13 1000 85
14 20 | 40 46 50 | 500 14 1100 90
15 | 2,0 | 50 | 100 47 15 1250 100
16 125 | 250 48 | 1,25 | 240 | 300
17 240 | 480 49
18 20 | 65 50 | 1,50 | 240 | 360
19 | 325 | 50 | 162 51
20 100 | 325 52 | 1,75 | 240 | 420
21 150 | 487 53
22 20 | 80 54
23 | 40 | 50 | 200 55
24 100 | 400 56
25 150 | 600 57
26 20 | 95 58 | 1,6 | 14 | 21
27 | 4,75 | 50 | 237 59| 24 | 5 | 12
28 100 | 475 60 | 242 | 7 | 17
29 20 | 110 61 | 250 | 10 | 25
30 | 55 | 50 | 275 62 | 253 | 15 | 38
31 100 | 550 63 600
Die Frequenzwerte in den obigen Tabellen sind Tabellenwert = Encoder Frequenz / Einstellung an S1 und S2
Uberwachung der Betriebsarten an einer Anlage
SH-Eingang R1-Eingang F1-F4 Eingange |D1 bis D4 Eingadnge |Betriebsart
[SH, R1 und F offen offen offen offen Dx an 24V Stillstand
SH an 24V offen offen Dx an 24V Einrichten (BA2)
R1 an 24V offen Dx an 24V Halbautomatik (BA3)
Fx an 24V Dx an 24V Automatik (BA1)

Uber die D-Eingange kénnen 16 Uberwachungsfrequenzen (100 bis 1250Hz) eingestellt werden. Jede Frequenz kann (iber die
F-Eingange zwischen 100 und 25% reduziert werden. Siehe D- und F-Tabelle.

Der Automatikbetrieb wird Gberwacht, wenn mindestens ein F-Eingang mit 24V DC verbunden ist.

Uberwachung des Stillstands: F, R1 und SH sind offen.

Uberwachung des Einrichtbetriebs (BA2): SH an 24V, R1 und F sind offen.

Uberwachung des Halbautomatikbetriebs (BA3): R1 an 24V und F sind offen.

Far die Uberwachung von BA2 und BAS3 stehen diverse Frequenzkombinationen zur Verfligung. Siehe Tabelle.

SPEED am Ausgangsmodul: In allen (iberwachten Betriebsarten wird dieser Ausgang angesteuert.

Die Kontakte SPEED bleiben geschlossen bei Drehzahl kleiner der eingestellten und offen bei Uberschreitung.

STOP Ausgang an den Ausgangsmodulen

Dieser Ausgang ist unabhangig von allen Betriebsarten. 13/14, 23/24 sind geschlossen bei Stillstand und offen bei Bewegung.
OS ist aktiv bei Stillstand und offen bei Bewegung. OS ist nur bei PMG.
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DNDS 1EG / 1E V6, V7 und V9: Spindeliiberwachung

a8  800min’ Einrichtbetrieb (BA2) 2561/ O Encoder Impulse
5000min” Betriebsart 3 (BA3) Nmax + 10% Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)
S8 Niax =18000min’’ Automatikbetrieb (BA1)
Betriebsart Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung
1. Schritt Verhéltnis BA3 zu BA2 = Einstellung 83,85 | == 2V T
Berechnung des Teilers  |5500min™' /880min"'=6,25 R1, SH Tabelle SH 4—5@— Tipptaste

BA2 (+)und Bestimmung der Position 6 = 96Hz @/ Zustimmtaste
Uberwachungsfrequenz (2561 x 880 min™ / 60s = 3755Hz =
fir BA2 3755 Hz / 96Hz = 39,11 = 2(19+1) 96Hz = BA2-Frequenz _~|:L = i A Schutzhaube
2(19+1) == BA2, mode2 1
D3,D4 ¢———
2. Schritt Einstellung S3, S5 24V)| .
Berechnung der R1, SH Tabelle ‘5@‘ Tipptaste
Uberwachungsfrequenz Position 6 = 600Hz i ‘ .
BA3 fur BA3 600Hz = BA3-Frequenz R1 Qﬁm‘/ Zustimmtaste
6,25 x 96Hz = 600Hz - Schutzhaube
D3,D4 ¢
3. Schritt 19800min™"'x 2561/ 60s = 84480Hz D- Tabelle Position 13

BA1

Berechnung des Teilers
() und der
Uberwachungsfrequenz

84480Hz / 2(19+1) =

84480Hz / 2(19+1+32)

2112Hz
Max. Frequenz in D-Tabelle=1250Hz
=812Hz

D3 & D4
F-Tabelle Position 14
F2, F3, F4

Tipptaste

Zustimmtaste

fiir BAT 812Hz = 90% von 900Hz 812Hz = BA1-Frequenz Schutzhaube
2(19+1+32) == Nmax
R1, SH Tabelle 2x(19+32+1)=2(1+2+16+32+1)=104 |== variabel )
DIP Schaltereinstellung - sS4 Tipptaste
Filter 25650Hz H:10 H:10 ;
Divisorx4ex2 L9 9 on Zustimmtaste
N M 128 £8 L8 e e | =
6 6 64 L7 L7 Schutzhaube
L5 K5 322 06 M6 123436
E g E g Teiler 16 W5 W5 WES 5V ==v
L2 L2 Einstellung8 E g E g
L1 L1 Divisor m2 A2
S3 S5 adjustment { J 1 J1
St S2
DNDS 1EG / 1E V6 V7 und V9: Achsiiberwachung
SR V =2m xmin” Einrichtbetrieb (BA2) 20481 /O Encoder Impulse
V =5m x min’ Betriebsart 3 (BA3) 10mm /O Steigung
& Vipax=18m xmin” Automatikbetrieb (BAT1) V+10% Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)
Betriebsart Berechnung Hinweis Externe  Kontaktierung
1. Schritt Verhaltnis BA3 zu BA2 = Einstellung 83,83 | i= 2UV| T
Berechnung des Teilers  |5,5m/22m =25 R1, SH Tabelle SH 4—‘:’@— Tipptaste

BA2 (+)und Bestimmung der Position 0 = 50Hz &L Zustimmtaste
Uberwachungsfrequenz  [2,2m x min™ / 10mm = 220min” = Schutzhaub
fur BA2 220min”' x 20481/ 60s = 7509Hz  |50Hz = BA2-Frequenz L& Schutzhaube

7509Hz / 50Hz=150=2(74+1) = (=) ]
D2, D3 ¢+—
2. Schritt Einstellung S3 24V)|

Berechnung der R1, SH Tabelle :—L‘ Tipptaste
Uberwachungsfrequenz Position 0 = 125Hz | | Zustimmtaste

BA3  firBA3 Rile—-

125Hz = BA3-Frequenz L= Schutzhaube
2,5 x 50Hz = 125Hz I
D2, D3| ¢——

3. Schritt

19,8m x min"' / 10mm = 1980min"’

D- Tabelle Position 6

Tipptaste

Berechnung des Teilers  |1980min™ x 20481 / 60s = 67584Hz |D2 & D3
BA1 () und der 67584Hz / 2(74+1) = 450Hz F-Tabelle Position 15 Zustimmtaste
Uberwachungsfrequenz F1-F4 = 450Hz Schutzhaub
far BA1 450Hz= BA1-Frequenz chutzhaube
= konstant
R1, SH Tabelle 2(74+1) = 2(2+8+64+1) = 150  |= konstant .
DIP Schaltereinstellung o, °0- S4 Tipptaste
Filter 25¢50Hz 10 10 .
Divisorxdex2 L9 KL 9 on Zustimmtaste
on_  on 2N 5 mARBAEE Schutzhaube
L6 K6 32 L6 L6 123456
L5 K5 Teiler 16 L5 K5 WES 5V ==k
L4 L4 Einstellung8 M4 4 "
L3 3 - D3 L3
C2 D2 Divisor 5 H2 W2
C1 Dif adjustment { {1 I 1
S3 S5 S S2
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Eingangsmodule DNDS 1EG / 1E V7A und V7C fiir inkrementelles Messsystem

1EG V7A 1E V7A

INTIN2 DI D2 D3 D4 SHR1 D5 D6 M1 M124V7A -
Encoder 000000000000 oo0ooo0ooo ng— I"'[‘;N*WEX-—-GE
Messsystem | | () () (] (] (1)) O] )0 [] ] LN SR
Measurement Vv7C M1 muﬁ.ﬁzz 037
system — W |55 e
] |3 i
S4 Dﬁi_ i |2 it
on Dol |24 D6 |
on: Wiedereinschaltsperre s e 053_ pem |32
Ausg:stng r{eﬁttgﬁ 0l::bker Pwroff/on/1234 56 STOP SPED % S -E]
on: restart i po110 i = F
output restart via Pwr off / on v ©O® A
on: Messsystemspannung aus DNDS B m (1]
on: Measurement System Pwr of DNDS "SHO Coom | 4 ~SH |
on: Teiler variabel/ divisor variable M~ rE | 2 R
oﬁ Teiler konstant/ divisor constant R1o— Dl § o
Fiter 25500z ho Lo a2 oam | 2 [ oe
Divisorx4ex2 19 9 - D3 |25 D3|
128 E g E g Einstellung der 1 - 6 off 50/125Hz L] D;: it D3
2‘2' £6 L6 ilberwachten Frequenz ™ g 523(',1.?2 D3y} | 32. Q= D2 |
Teler 16 K8 K3 bei Betrebsart 2und 3| 5 | IC 8 0aot D1l [SE Dil
Elnstellung‘SI £3 3 Ad]u_stment of the £3 L3 | | ﬁ;: ;s D1
Divisor L2 L2 monitored frequency L2 L2 | E‘ -IE]
adjustment 7 17 om 1 during functionmode | "8 1 78 1240Hz D11] | N =
| St S2 2end3 g3 g5 R o 3
INto—__| §EI I
g g5
Funktion der DIP Schalter §.§E .
S1 & S2: Siehe Seite 8 % %% DTBSOLSHLGE
S3, S5: Einstellung der zu Uberwachten Frequenz des Einricht- und ==a =
Halbautpmatlkbetrlebs. Siehe R1 und SH Tabelle. 1{EGV7C  1EG V7C
S4, Position 1 & 2 on:
Bei Uberdrehzahl schaltet der Ausgang SPEED am Ausgangsmodul aus  [24yol- ok X
und bleibt ausgeschaltet auch im Stillstand. (Wiedereinschaltsperre). 0201y T'&Ngﬁg‘gsﬁ
Ruckstellung erfolgt durch Unterbrechen der Betriebsspannung fir > 2s. 01 g e
Bei Einstellung off schaltet der Ausgang SPEED wieder ein, wenn die MTO O |<3
. . . . ol |sa
Ist-Drehzahl um 10% kleiner als die maximale Drehzahl ist. Dei_ e
Bei dem Modul mit der Artikel-Nr. 22EG36-01 ist die Funktion ] s 38
Wiedereinschaltsperre nicht vorhanden. Dsg D5 |
S4, Position 3 & 4 on: STOP_SPEED iﬁ#
Der Encoder wird aus dem DNDS mit Spannung versorgt. Nur méglich \\ m-
bei DNDS mit max. 2 Eingangsmodulen SH | SHE 5
S4, Position 5 & 6 off (konstanter Teiler): Die eingeschalteten Positionen RO 31: e
1 bis 9 von S1 und S2 wirken als Teiler e oan | 2
S4, Position 5 & 6 on (variabler Teiler): Bei offenen MT- und — g gg
D-Eingéngen sind nur die eingeschalteten Position 1 bis 5 und 9 von S1 D3l ool (=8
und S2 als Teiler wirksam. N ne” 188
Bei aktiven MT-Eingangen oder eins oder mehreren D-Eingangen wirken D21 | pim |32
die eingeschalteten Positionen 1 bis 9 von S1 und S2 als Teiler. - o gg
Ausgange bei DNDS 1EG V7C D11} -
DNDS 1EG V7C verfligt Uber 2 positivschaltende Ausgange O1 und O2 IN20T— s
fir Diagnoseaufgaben. Beide Ausgange sind im Normalfall gegen 24V UNTo ] §5I
geschaltet. gz &
Diese werden mit Spannung versorg iiber die Klemme 24V am Modul. H 225 Do
£82 iy X==

Ausgang O1 schaltet ab bei Fehler am Encoder Eingang bzw. an den Eingangen IN1 und IN2.

O1 schalten wieder ein, wenn der Ausschaltgrund nicht mehr vorliegt.

Ausgang O2 schaltet ab und die LED SPEED leuchtet nicht bei Uberschreitung der gewahlten Geschwindigkeit,
externen bzw. internen Fehlern, die zu einem Abschalten der Ausgange an den Ausgangsmodulen fiihren kénnen.
02 bei Drehzahliberschreitung und nicht aktiver Wiedereinschaltsperre:

O2 schaltet wieder ein, wenn die gewéahlte Geschwindigkeit um >10% unterschritten ist. Die LED SPEED leuchtet
im Stillsand nicht zur Signalisierung einer Uberdrehzahl. Bei Bewegung leuchtet diese wieder. Abhilfe durch Unter-
brechung der Betriebsspannung.

02 bei Drehzahliberschreitung und aktiver Wiedereinschaltsperre:

02 und die LED SPEED bleiben nach einer Drehzahliberschreitung ausgeschaltet auch im Stillstand des Antriebs.
02 schaltet wieder ein und die LED SPEED leuchtet, wenn Betriebsspannung fir > 2s unterbrochen wird.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Die Frequenzwerte in den nachstehenden Tabellen sind wie folgt errechnet:
Tabellenwert = Encoder Frequenz + (Teilereinstellung an S1 und S2) + 1

Auswahl der Uberwachungsfrequenzen Uber die DIP S3 und S5 intern und D- Klemmen bei 1EG, 1E V7A, V7C
SH- oder R1-Eingang ist verbunden mit 24V, M-, MT- und D-Klemmen offen.

R1/ Schaltposition R1/ Schaltposition D-Klemmen D-Klemmen
SH|[SH[R1 | ONS3+S5 SH SHR1| ONS3+S5 D an 24V D an 24V
Hz [Hz [1]2]3]4]5]6 Hz [Hz [1]2]3]4]5]6 1]|2]3|4|5]|6]Hz 1]2|3|4]|5]|6][ Hz
| 00 | 50 [125 32 96 [ 600 00 5 |32 249
| 01 | 240600 33 70 [440 01 30 |33 262
| 02 | 20 | 50 34| 625( 20 [125 02 35 |34 277
| 03 | 96 | 240 35 50 [312 03 40 |35 292
104 | 2,5 [ 40 [ 100 36 75 1469 04 45 |36 308
| 05 | 30| 75 37 20 [140 05 50 |37 325
| 06 | 125[312 38| 7,0 [ 50 |350 06 55 |38 343
07 200500 39 75 |525 07 60 |39 362
| 08 | 40 20 [155 08 65 | 40 381
09 41| 7,75 [ 50 |387 09 70 [ 41 402
| 10 | 20 | 20 42 75 |581 10 75 |42 425
| 11] 1,0 [ 50 | 50 43| 9,0 [ 20 [180 11 80 |43 448
[ 12 ] 125[125 44 50 | 450 12 85 |44 473
13 240[240 45 [ 10,0 [ 20 |200 13 90 |45 499
| 14 | 20 | 40 46 50 |500 14 95 |46 526
| 15| 2,0 [ 50 [ 100 47 15 100] 47 555
| 16 | 125250 48 | 1,25 [ 240 | 300 16 105 48 585
17 240480 49 17 111] 49 618
| 18 | 20 | 65 50 | 1,50 [ 240 | 360 18 11750 652
|19 ]3,25[ 50 [ 162 51 19 124 51 687
| 20 | 100|325 52 [ 1,75 [ 240 | 420 20 131] 52 725
21 150487 53 21 138] 53 765
| 22 | 20 | 80 54 22 14654 807
| 23| 4,0 [ 50 [ 200 55 23 154] 55 852
| 24 | 100400 56 24 162] 56 900
25 150|600 57 25 171] 57 950
| 26 | 20 | 95 58| 15 [ 14 | 21 26 180] 58 1000
| 27 | 4,75 | 50 | 237 50 24 [ 5 |12 27 190] 59 1050
28 100475 60242 7 |17 28 20160 1100
29 20 [110 61250 ] 10 | 25 29 212] 61 1150
130 | 55 [ 50 [275 62| 253 [ 15 | 38 30 22362 1200
31 100] 550 63 31 23663 1250
Uberwachung der Betriebsarten an einer Anlage
SH-Eingang |R1-Eingang |D1-D6 Eingange |M bzw. MT Eingang |Betriebsart
SH, R1, D, M, MT offen Stillstand
SH an 24V Einrichten (BA2)
R1 an 24V Halbautomatik (BA3)
Dx an 24V Automatik (BA1)
M bzw. MT an 24V |BA1: Keine Uberwachung

Uber die Eingange M11, M12 an V7A bzw. MT an V7C im Automatikbetrieb (BA1) wird die Uberwachung
ausgeblendet. Diese Eingange mussen bei der Uberwachung der Betriebsarten offen sein.

Siehe Prioritaten der Eingénge. )

Die Eingange D1-D6 werden verwendet zur Uberwachung des Automatikbetriebs (BA1). 63 verschiedene
Drehzahlen kénnen Gberwacht werden. Der Automatikbetrieb wird Gberwacht, wenn mindestens ein D-Eingang an
24V DC ist. Siehe D-Tabelle.

Uberwachung des Stillstands: M, MT, D, R1 und SH sind offen.
Uberwachung des Einrichtbetriebs (BA2): SH an 24V, M, MT, D und R1 sind offen.

Uberwaghung des Halbautomatikbetriebs (BA3): R1 an 24V, M, MT und D sind offen.
Far die Uberwachung von BA2 und BA3 stehen diverse Frequenzkombinationen zur Verfligung. Siehe Tabelle.

SPEED am Ausgangsmodul: In allen Gberwachten Betriebsarten wird dieser Ausgang angesteuert.
Die Kontakte des SPEED Ausgang bleiben geschlossen, wenn die eingestellte Geschwindigkeit nicht Gberschritten
wird. Diese sind offen bei Uberschreitung. Siehe Ausgangsmodule.

STOP Ausgang an den Ausgangsmodulen: Dieser Ausgang ist unabhangig von allen Betriebsarten. 13/14, 23/24
sind geschlossen bei Stillstand und offen bei Bewegung. OS ist aktiv bei Stillstand und offen bei Bewegung. OS ist
nur bei PMG.

Die LED STOP leuchtet im Stillstand und ist aus bei Bewegung am Antrieb.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Frequenzen Einstellung fiir Betriebsarten bei DNDS 1EG V7C Artikel-Nr. 22EG36-01

Auswahl der Uberwachungsfrequenzen uber die DIP Auswahl der Uberwachungsfrequenzen flir den SH-Eingang Uber die
Schalter S3 und S5 fur Halbautomatik Klemmen D1-D6. Der SH-Eingang muss mit 24V verbunden sein.
Schaltpositionen Schaltpositionen
von S3 und S5 von S3 und S5 D-Eingénge verbunden D-Eingénge verbunden
R1 Position = ON R1 Position = ON mit 24V mit 24V
Hz [1]2]|3[4|5]|6 Hz [1]2]|3|4[5]|6 D1|D2| D3| D4 |D5|D6|Hz D1|D2|D3|D4|D5| D6 |Hz

00 | 125 32 | 600 00 2 32 249
01 | 600 33 | 440 01 4 33 262
02| 50 34 125 02 5 34 277
03 | 240 35312 03 6 35 292
04 | 100 36 | 469 04 8 36 308
05| 75 37 | 140 05 10 37 325
06 | 312 38 | 350 06 12 38 343
07 | 500 39 | 525 07 14 39 362
08 40 | 155 08 16 40 381
09 41387 09 18 41 402
10| 20 42 | 581 10 20 42 425
11 50 43 1180 11 22 43 448
12 | 125 44 1450 12 24 44 473
13 | 240 45 | 200 13 26 45 499
14 | 40 46 | 500 14 28 46 526
15 | 100 47 15 30 47 555
16 | 250 48 | 300 16 32 48 585
17 | 480 49 17 34 49 618
18 | 65 50 | 360 18 36 50 652
19 | 162 51 19 38 51 687
20 | 325 52 | 420 20 40 52 725
21 1487 53 21 45 53 765
22| 80 54 22 50 54 807
23 | 200 55 23 60 55 852
24 1400 56 24 70 56 900
25 |1 600 57 25 80 57 950
26| 95 58| 21 26 90 58 1000
27 | 237 59| 12 27 100 59 1050
28 | 475 60| 17 28 125 60 1100
29 | 110 61| 25 29 150 61 1150
30 | 275 62| 38 30 180 62 1200
31 | 550 63 31 225 63 1250

Funktion der Eingédnge bei DNDS 1EG V7C, Artikel-Nr. 22EG36-01

Bei DNDS 1EG V7C, Artikel-Nr. 22EG36-01 werden die Frequenzvarianten fir den SH-Eingang tber die D-
Eingange ausgewahlt. Siehe Einstelltabelle.

Die Auswahl erfolgt durch das Verbinden der entsprechenden D-Klemmen mit 24V DC. Hierbei muss der SH-
Eingang standig an 24V DC liegen.

Die Funktion des MT- und R1-Eingangs ist identisch mit der bei DNDS 1EG V7C, Artikel-Nr. 22EG36.

Ausgénge bei DNDS 1EG V7C, ID-No: 22EG36-01

DNDS 1EG V7C verfiigt Gber 2 positivschaltende Ausgange O1 und O2 fiir Diagnoseaufgaben. Beide Ausgange
sind im Normalfall gegen 24V geschaltet. Diese werden mit Spannung versorg Uber die Klemme 24V am Modul.
Ausgang O1 schaltet ab bei Fehler am Encoder Eingang bzw. an den Eingangen IN1 und IN2.

O1 schalten wieder ein, wenn der Ausschaltgrund nicht mehr vorliegt.

Ausgang O2 schaltet ab und die LED SPEED leuchtet nicht bei Uberschreitung der gewéahlten Geschwindigkeit,
externen bzw. internen Fehlern, die zu einem Abschalten der Ausgange an den Ausgangsmodulen fihren kénnen.
02 schaltet wieder ein, wenn der Ausschaltgrund nicht mehr vorliegt.

02 bei Geschwindigkeitstiberschreitung

02 schaltet wieder ein und die LED SPEED leuchtet, wenn die gewahlte Geschwindigkeit um >10% unterschritten
ist, unabhangig von der Wiedereinschaltsperre.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

DNDS 1EG / 1E V7A und 1EG V7C: Spindeliiberwachung

a2 [800min’ Einrichtbetrieb (BA2) 2561/ Umdrehung  |[Encoder Impulse
~ 3% |5000min” Halbautomatikbetrieb (BA3) Nmax + 10% Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)
&2 |Nmax =18000min’ Automatikbetrieb (BA1)

Betriebsart Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung

1. Schritt Verhéltnis BA3 zu BA2 = Einstellung S3, S5 Tiootaste

Berechnung des Teilers (=) [5500min” /880min™'= 6,25 R1, SH Tabelle SH- ¢ PP

. — E .
BA2 und Bestimmung der 5561 x 880 min™' / 60s = 3755Hz 96Hz=BA2 _F_requenz Ingang Zustimmtaste

Uberwachungsfrequenz S8, S5 Position 6

fir BA2 3755 Hz /96Hz = 39,11 = 2(19+1) _ Schutzhaube

2(19+1) = 5= fir BA2 [ .

2. Schritt Einstellung S3, S5 I 24V) )
Berechnung der R1, SH Tabelle Tipptaste
BA3 Uberwachungsfrequenz 6,25 x 96Hz = 600Hz 600Hz =BA3 R1- 4 _E._ Zustimmtaste

flr BA3 83, S5 Position 6 Eingang =L/ Schutzhaube

3. Schritt 19800min""'x 2561/ 60s = 84480Hz D-Tabelle E 24 )

&2 |Berechnung des Teilers (+) [84480Hz / 2(19+1) = 2112Hz Position 54 — Tipptaste
und der max. Frequenz in D-Tabelle=1250Hz |D2, D3, D5 & D6 Eingénge -ﬁ/ Zustimmtaste
BA1 Uberwachungsfrequenz 84480Hz / 2(19+1+32) = 812Hz 812Hz = 807Hz = D2,03 | =LV schutzhaube
fir BA1 2(19+1+32) == Nmax BA1-Frequenz D5, D6
R1, SH Tabelle Position 32 [2x(19+32+1)=2(1+2+16+32+1)=104 |* = variabel
(o] Ti
Filter 25050Hz ~ K1 1 i pptaste
DIP Schaltereinstellung Filter 256 50tz Tk e E ;3 |4 Stillstand _
on on 128 l: 8 L8 on Zustimmtaste
m6 W6 64 L7 L7 1
D5 D5 32 W6 A6 123456 Schutzhaube
L4 K4 Teiler 16 % 2 % 2 WES 5V ==v
L3 K3 Einstellung 8 E3 L3 =
L2 ©D2 Divisor q2 W2
L1 L1 adjustment{ W1 W1
S3 S5 S S2
DNDS 1EG / 1E V7A und V7C: Achsiiberwachung

V =2m x min” Einrichtbetrieb (BA2) 20481 / O Encoder Impulse

V =5m x min” Betriebsart 3 (BA3) 10mm /O Steigung

Viax=18m x min™ Automatikbetrieb (BA1) V+10% Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)

Betriebsart Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung,

1. Schritt Verhéltnis BA3 zu BA2 = Einstellung S3, S5 Tiootaste

Berechnung des Teilers (%) |BA3/BA2=55m/2,2m=2,5 R1 und SH Tabelle PP

und Bestimmung der

2.2m x min” / 10mm = 220min”

Position 0 = 50Hz =

Zustimmtaste

Uberwachungsfrequenz 220min™ x 2048! / 60s = 7509Hz BA2-Frequenz
fir BA2 7509Hz / 50Hz=150=2(74+1) = (+) Schutzhaube
2. Schritt Einstellung S3, S5 Tipptaste
— (Berechnung der R1 und SH Tabelle ﬁ
BA3 Uberwachungsfrequenz Position 0 = 125HZ = R1 Zustimmtaste
flr BA3 2,5 x 50Hz = 125Hz = BA3-Frequenz =/ Schutzhaube
1
éa 3. Schritt D-Tabelle Position 43 ] 24 )
Berechnung des Teilers (%) [19,8m x min™ /10mm = 1980min™ |D1, D2, D4 & D6 — Tipptaste
BA1 und der 1980min™" x 20481 / 60s = 67584Hz |450Hz =~ 448Hz = R Zustimmtaste
Uberwachungsfrequenz 67584Hz / 2(74+1) = 450Hz BA1-Frequenz D1,D2 | TZ3 )  Schutzhaube
fir BA1 D4, D6
R1, SH Tabelle 2(74+1) = 2(2+8+64+1) = 150  [=~ konstant
DIP Schaltereinstellung o .
Position 00 ISIter 250450H§ H:1g H[:13 S4 Stillstand Tipptaste
ivisor x4ex. :
- - 128 L8 LS8 on Zustimmtaste
L6 K6 e %E %% o e Schutzhaube
'm jer 16 L5 I 123456
L4 04 Teiler | 2 | 2 5
3 K3 Einstellung L3 L3 WES 5V ==k
L2 K2 Divisor T2 E2
L1 KLf adjustment] 1 I 1
1
S3 S5 St S2

Die Abschaltgrenzen der lGberwachten Drehzahlen bzw. Geschwindigkeiten miissen an der Anlage Uberprift werden. Sicher-
heitsrelevante Leitungen, z. B. zum SH-, R1-Eingang und zu den D-Eingdngen mussen in Kabelkanélen verlegt werden. Die
Anforderung der angegebenen Kategorie kénnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steuerung nachgewie-
sen werden.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Eingangsmodule DNDS 1RG / 1R V1 fiir Resolver Messsystem

X 1RG V1 1R V1
INIIN2 D1 D2 D3 D4 SHR1 F1 F2 F3 F4 ) ok X2
Resolver oo oo ooyt F4 DNDS 1RG V1
Messsystem — 1D-No:22RG04
oo oo ooyt BG: ET 13012
Measurement F31| | i __Fal
system - s 1
— ot} |__F3l
S4 F2l| | oS Rl
on = P2l
P F@— 3z [ Foll
on: Wiedereinschaltsperre 123456 STOP—SPEED & _F1
Ausgang restart tiber Pwr off /on s = __F1
on: restart interlock
output restart via Pwr off / on “
Eingangsspannung/ Input voltage (ST\’_ uy | SH |
Position 3 & 6 on: 2V . Rm | 3 “RiL
Position 4 & 6 on: 3V R1oxo D e Dl
Position 3 & 5 on: 5V || &
Position 3 - 6 off: 7V D4 D4am z %
Eingangsfrequenz | 1.0 Einstellung der - - I g e ~oon
Input frequency | 2iC iiberwachten Frequenz - 6 W 6 D37 ool 235 Dol
Position 1 & 4: x4 33 bei Betriebsart2und 3. £ 5 I 5 3L o | —2Z
Position 2 & 5: X2 5 Adjustment of the E g E g || = ;é D1
Position 3 & 6: x1/ 6_l monitored frequency | g= 5 L2 D2g_ pim |82 D1
S?" during functionmode = 7§ 1 | [ 1 nm = N
2and 3 S3 S5 D1 N [SE Nt
_ IN2 i
Funktion der DIP Schalter INtO— ge
S1 Funktion: —E %
agm . . cc,
Position 3 & 6 on: keine Frequenzvervielfachung BE S, (Sm—
agm (7]
Position 2 & 5 on: Frequenz Verdopplung (x2) 2 gg D78 IOLFSOGEN
Position 1 & 4 on: Frequenzvervierfachung (x4) =27 o X==

S3, S5: Einstellung der optimalen Frequenzvariante fir die Uberwachung des Einricht- und Halbautomatikbetriebs.
S4, Position 1 & 2 on: Nach einer Uberdrehzahl bleibt der Ausgang SPEED am Ausgangsmodul ausgeschaltet.
Wiedereinschaltsperre Riickstellung erfolgt tiber aus- und einschalten der Betriebsspannung.

S4, Position 1 & 2 off: Nach einer Uberdrehzahl schaltet dieser Ausgang wieder ein nach Unterschreitung der
max. Drehzahl um 10%.

S4 Funktion Position 3 bis 6:

Position 3 bis 6 off: Resolver Spannung = 7Vss Position 3 + 5 on: Resolver Spannung = 5Vss

Position 4 + 6 on: Resolver Spannung = 3,2Vss Position 3 + 6 on: Resolver Spannung =~ 2Vss

Auswahl der Uberwachungsfrequenzen Uber die DIP Schalter S3 und S5 fir Einricht- und Halbautomatikbetrieb
R1 und SH Tabelle: SH- oder R1-Eingang ist verbunden mit 24V, F-Eingange sind offen.

R1 und SH Tabelle: Auswahl der Uberwachungsfrequenzen Uber |Auswahl der Uberwachungsfrequenzen fiir Au-
die DIP Schalter S3 und S5 fir Einricht- und Halbautomatikbetrieb tomatikbetrieb Uber die D- und F-Eingange
Schaltpositionen Schaltpositionen | D-Klemmen F-Klemmen H

SH | R1 ONS3 + S5 SH | R1 ONS3 + S5 H D an 24V F an 24V

Hz [Hz [1 ]2 [3 [4 |5 |6 Hz [Hz 1 [2 [3 [4 [5 |6 1 2 3 4 Hz 1 2 3 [4 [%
00 [2,0 5,00 32 30,9 77,3 00 50
01 [2,2 [5,50 33 [34,0 85,0 01 60 30
02 [2,4 6,00 34 (37,4 (93,5 02 70 35
03 [2,6 6,50 35 (41,1 [103 03 85 40
04 [2,8 [7,00 36 45,0 [112 04 100 45
05 [3,0 [7.75 37 49,0 [123 05 120 50
06 3,2 8,00 38 [55,0 [137 06 145 55
07 [3,4 8,50 39 (60,0 [149 07 175 60
08 [3,6 9,00 40 66,0 [164 08 205 65
09 3,8 [9,50 41 (72,0 [180 09 255 70
10 [4,0 [10,00 42 179,0 [198 10 305 75
11 4,4 (11,00 43 [87,0 [218 11 370 80
12 (4,8 [12,00 44 196,0 [240 12 450 85
13 [5,2 (13,00 45 [106 (264 13 545 90
14 |57 (14,25 46 [116 |291 14 660 95
15 16,3 [15,75 47 128 [320 15 800 100
16 16,9 [17,25 48
17 |75 (18,75 49
18 18,2 [20,50 50
19 19,0 [22,50 51
20 [9,9 [24,70 52
21 10,9 [27,25 53
22 [12,0 [30,00 54
23 [13,2 [33,00 55
24 (14,5 (36,25 56
25 [16,0 |40,00 57
26 [17,6 |44,00 58
27 [19,3 [48,25 59
28 |21,2 |53,00 60
29 [23,3 [58,25 61
30 |25,6 |64,00 62
31 [28,1 (70,25 63

Die Frequenzwerte in obigen Tabellen = Encoder Frequenz multipliziert mit 1, 2 oder 4
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Uberwachung der Betriebsarten an einer Anlage

SH-Eingang | R1-Eingang |F1-F4 Eingénge|D1 bis D4 Eingange |Betriebsart
ISH, R1 und F offen Offen Offen Offen Dx an 24V Stillstand
SH an 24V Offen Offen Dx an 24V Einrichten (BA2)
R1 an 24V Offen Dx an 24V Halbautomatik (BA3)
Fx an 24V Dx an 24V Automatik (BA1)

Uber die D-Eingénge kénnen 16 Uberwachungsfrequenzen (50 bis 800Hz) eingestellt werden. Jede Frequenz
kann Uber die F-Eingange zwischen 100 und 25% reduziert werden. Siehe D- und F-Tabelle.

Der Automatikbetrieb wird Gberwacht, wenn mindestens ein F-Eingang mit 24V DC verbunden ist.

Uberwachung des Stillstands: F, R1 und SH sind offen.

Uberwachung des Einrichtbetriebs (BA2): SH an 24V, R1 und F sind offen.

Uberwachung des Halbautomatikbetriebs (BA3): R1 an 24V und F sind offen.

SPEED am Ausgangsmodaul: In allen Gberwachten Betriebsarten wird dieser Ausgang angesteuert.

Die Kontakte des SPEED Ausgang bleiben geschlossen, wenn die eingestellte Geschwindigkeit nicht Gberschritten
wird. Diese sind offen bei Uberschreitung. Siehe Ausgangsmodule.

STOP Ausgang an den Ausgangsmodulen: Dieser Ausgang ist unabhangig von allen Betriebsarten. 13/14,
23/24 sind geschlossen bei Stillstand und offen bei Bewegung. OS ist aktiv bei Stillstand und offen bei Bewegung.
OS ist nur bei PMG. Die LED STOP leuchtet im Stillstand und ist aus bei Bewegung am Antrieb.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular D[\ /A

Eingangsmodule DNDS 1RG / 1R V2 und V3C fiir Resolver Messsystem

1RG V2 1R V2
INTIN2 DI D2 D3 D4 SHR1 D5 D6 M1 M124V2 .
— | Unlock  Xo—gm
Resolver oo oot oo on M1%_ R.qﬁsgzm%\ég
MM:ssystemt BG: £ 13012
suremen ] T
system ML E M2
- T T
S4 Dﬁi_ Q i
on =
T P D51] | g D6
on: Wiedereinschaltsperre 123456 STOP—SPEED D5
Ausgang restart iiber Pwr off /on s = D5 |
on; ?estgrt interlock ‘...‘ =
output restart via Pwr off / on =u -
Eingangsspannung/ Input voltage ( 1— o sHm | 4 . SH
Position 3 & 6 on: 2V SHo—H RiM | 3 R
Position 4 & 6 on: 3V Rio pm | S Dl
Position 3 & 5 on: 5V || 7]
Position 3 - 6 off: 7V D4 D4l z D4
Eingangsfrequenz ' 1_1 Einstellung der o 6 ] g Eg %
Input frequency | 20 Uiberwachten Frequenz g6 " I 6 D37 | Do =5 D2 |
Position 1 &4: x4 3-8 bei Betriebsart 2und 3. 05 |« I 5 - o2w |32 ol
Position 2 & 5: x2| 5 Adjustment of the E g E g | DIl 3R D1
Position 3 & 6: x1 6. monitored frequency = g= 5 L2 D2g_ pim |92 D1l
S1°" during functionmode ' (g1 11 1172 = N
2and3 S3 S5 D17 BN =k N
Funktion der DIP Schalter IN20— g
S1 Funktion: UNTor— gzl I
Position 3 & 6 on: keine Frequenzvervielfachung g2 «
Position 2 & 5 on: Frequenz Verdopplung (x2) H ZZE  DNAFLEKTRONK
Position 1 & 4 on: Frequenzvervierfachung (x4) £3 % e X==

S3, S5: Einstellung der optimalen Frequenzvariante flr die
Uberwachung des Einricht- und Halbautomatikbetriebs. 1RG V3C 1R V3C
S4, Position 1 & 2 on:

Bei Uberdrehzahl schaltet der Ausgang SPEED am Ausgangsmodul aus |24V P U:@hg_gzrgéegs;

und bleibt ausgeschaltet auch im Stillstand. (Wiedereinschaltsperre). 8331—5 TBG=ET130;3W
Rickstellung erfolgt Gber Aus- und Einschalten der Betriebsspannung. £ S
S4, Position 1 & 2 off: Bei Uberdrehzahl schaltet der Ausgang SPEED MTO g% 2—,‘.2' ™ol
am Ausgangsmodul aus und schaltet wieder ein, wenn die Ist-Drehzahl Dei— M (o2 T
um 10% kleiner als die maximale Drehzahl ist. N % g%’ %
S4 Funktion Position 3 bis 6: Dsi_ “Higx D5
Position 3 bis 6 off: Resolver Spannung = 7Vss STOP SPEED i D50
Position 3 + 5 on: Resolver Spannung ~ 5Vss Y -

Position 4 + 6 on: Resolver Spannung = 3,2Vss B EE _SH
Position 3 + 6 on: Resolver Spannung = 2Vss 2'1"2: §:= g %
Ausgénge bei DNDS 1RG V3C ] pam | 2 D4l
Das Modul verfiigt (iber 2 positivschaltende Ausgange O1, O2 fir 043_ D3 §§ %
Diagnoseaufgaben. Beide Ausgéange sind im Normalfall aktiv. || 32 i<}
Diese werden Uber die Klemme 24V am Modul mit Spannung versorg. 033_ D28 |83
Ausgang O1 schaltet ab bei Fehler am Encoder Eingang bzw. an den ng— oe g e
Eingangen IN1 und IN2. O1 schalten wieder ein, wenn der Fehler — T =N
behoben ist. ) 1] B E RN
Ausgang O2 schaltet ab bei Uberdrehzahl, externen bzw. internen | 8

Fehlern, die zu einem Abschalten der Ausgénge an den IN2C— EE
Ausgangsmodulen fiihren kdnnen. N1 ﬁél I
02 bei Uberdrehzahl: O2 ist aktiv nach Unterschreitung der gewé&hlten 2L -

Drehzahl um 10% bei nicht aktiver Wiedereinschaltsperre. Bei aktiver H Z 25 D78 VOLFSORLGEN
Wiedereinschaltsperre bleibt O2 abgeschaltet. Nach Unterbrechung der 3 2 e X==

Betriebsspannung ist O2 wieder aktiv.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

Auswahl der Uberwachungsfrequenzen intern (iber DIP Schalter und extern iiber D-Eingénge

Auswahl der Uberwachungsfrequenzen tber die DIP Schalter S3 und S5 Auswahl der Uberwachungsfrequenzen fiir den
fUr Einricht- und Halbautomatikbetrieb Automatikbetrieb iber die D-Klemmen
BA2 |BA3| Schaltposition BA2 |BA3| Schaltposition | D-Klemmen D-Klemmen
SH | Ri ON S3 + S5 SH | R1 ON S3 + S5 | D an 24V D an 24V
R1=SH| Hz | Hz [1|2]3[4]|5]6 R1=SH| Hz | Hz [1]2|3]4]5]6 D1|D2|D3[D4D5|D6| Hz || |D1|D2|D3|D4|D5|DE| Hz
100 | 1,1 2,75 32 30,9 [77,3 00 00 [132 200
| 01 | 2,2 |550 33 34,0 85,0 01 50,0133 209
1 02 | 2,4 16,00 34 37,4 193,5 02 52,3|i34 219
| 03 | 2,6 6,50 35 41,1103 03 54,7135 229
104 | 2,8 7,00 36 45,0 | 112 04 57,2|i36 239
| 05 | 3,0 |7,75 37 49,0 | 123 05 59,8137 250
| 06 | 3,2 |8,00 38 55,0 | 137 06 62,5|i38 262
| 07 | 3,4 850 39 60,0 | 149 07 65,439 274
| 08 | 3,6 9,00 40 66,0 | 164 08 68,440 286
109 | 3,8 9,50 4 72,0 | 180 09 71,541 299
110 | 4,0 [10,00 42 79,0 | 198 10 74,842 313
|11 ] 4,4 [11,00 43 87,0218 11 78,2]43 327
12| 4,8 [12,00 44| 25 [96,0][240 12 81,8[/44 342
13| 2,5 | 5,2 [13,00 45 106 | 264 13 85,545 358
114 | 5,7 [14,25 46 116 | 291 14 89,4[146 374
115 | 6,3 |15,75 47 128 | 320 15 93,547 391
116 | 6,9 [17,25 48 16 97,8|48 409
117 ] 7,5 (18,75 49 17 102 |49 428
118 | 8,2 |20,50 50 18 107 |50 447
119 | 9,0 |22,50 51 19 11251 468
120 | 9,9 |24,70 52 20 11752 489
121 | 10,9 [27,25 53 21 12253 512
|22 ] 12,0 /30,00 54 22 128 |54 535
123 | 13,2 133,00 55 23 13455 559
|24 | 14,5 36,25 56 24 140 |56 585
|25 | 16,0 40,00 57 25 146 |57 612
26 | 17,6 44,00 58 26 153 |58 640
|27 | 19,3 48,25 59 27 160 |59 669
128 | 21,2 |53,00 60 28 167 ||60 700
129 | 23,3 |58,25 61 29 175 |61 732
130 | 25,6 64,00 62 30 183 |l62 765
31 28,1 (70,25 63 31 191 |63 800
Uberwachung der Betriebsarten an einer Anlage
SH-Eingang |R1-Eingang |D1-D6 Eingange |M bzw. MT Eingang |Betriebsart
SH, R1, D, M, MT offen Stillstand
SH an 24V Einrichten (BA2)
R1 an 24V Halbautomatik (BA3)
Dx an 24V Automatik (BA1)
M bzw. MT an 24V |BA1: Keine Uberwachung

Uber die Eingange M11, M12 an V7A bzw. MT an V7C im Automatikbetrieb (BA1) wird die Uberwachung
ausgeblendet. Diese Eingange mussen bei der Uberwachung der Betriebsarten offen sein.

Siehe Prioritaten der Eingénge. )

Die Eingange D1-D6 werden verwendet zur Uberwachung des Automatikbetriebs (BA1). 63 verschiedene
Drehzahlen kénnen Gberwacht werden. Der Automatikbetrieb wird Gberwacht, wenn mindestens ein D-Eingang an
24V DC ist. Siehe D-Tabelle.

Uberwachung des Stillstands: M, MT, D, R1 und SH sind offen.
Uberwachung des Einrichtbetriebs (BA2): SH an 24V, M, MT, D und R1 sind offen.
Uberwachung des Halbautomatikbetriebs (BA3): R1 an 24V, M, MT und D sind offen.
Prioritat der Eingange: M, MT > D, D > R1, R1 > SH, SH > Stillstand
Fur die Uberwachung von BA2 und BA3 stehen diverse Frequenzkombinationen zur Verfiigung. Siehe Tabelle.

SPEED am Ausgangsmodaul: In allen Gberwachten Betriebsarten wird dieser Ausgang angesteuert.
Die Kontakte des SPEED Ausgang bleiben geschlossen, wenn die eingestellte Geschwindigkeit nicht Gberschritten
wird. Diese sind offen bei Uberschreitung. Siehe Ausgangsmodule.

STOP Ausgang an den Ausgangsmodulen

Dieser Ausgang ist unabhangig von allen Betriebsarten. 13/14, 23/24 sind geschlossen bei Stillstand und offen bei
Bewegung. OS ist aktiv bei Stillstand und offen bei Bewegung. OS ist nur bei PMG.

Die LED STOP leuchtet im Stillstand und ist aus bei Bewegung am Antrieb.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

DNDS 1RG / 1R V1: Beispiel fiir Spindeliiberwachung

SR

800min” Einrichtb

etrieb (BA2)

2x11/O

Encoder Impulse

2000min’’

Betriebsart 3 (BA3)

Nmax + 10%

Abschaltung bei (+10% = Sicherheitsabstand)

5o |Nmax =18000min”" |Automatikbetrieb (BA1)
Betriebsart |Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung
1. Schritt Verhéltnis BA3 zu BA2 = Einstellung S3, S5 Tiootaste
Bestimmung der 2000min”' /880min"'=2,5 R1, SH Tabelle SH PP
BA2 Uberwachungsfrequenz Position 31 ist méglich = Zustimmtaste
fur BA2 21 x 880min™ / 60s = 29,3Hz 28,1Hz
29,8Hz = 28,1Hz Schutzhaube
28,1Hz = BA2-Frequenz
D2, D3, D4
2. Schritt Einstellung S3, S5 ]
- Berechnung der R1, SH Tabelle Tipptaste
BA3 Uberwachungsfrequenz flir Position 31 ist méglich = R1 Zustimmtaste
BA3 2,5 x 28,1Hz = 70,25Hz 70,25Hz
70,25Hz = Schutzhaube
BA3-Frequenz D2,D3,D4 ¢——
3. Schritt D- Tabelle Position 14 )
ﬁ Berechnung der D2, D3, D4 Tipptaste
Uberwachungsfrequenz fir F-Tabelle Position 15 Zustimmtaste
BA1 BA1 19800min”"x 21/ 60s = 660Hz F1-F4 Schutzhaube
660Hz = 100% von 660Hz =660Hz F1-F4
660Hz = BA1-Frequenz D2, D3,D4
R1, SH Tabelle 1: Position 31 )
oP .| on_ _ on . Jepaste
Schalter 1 I] 6 I] 6 Stillstand Zustimmtaste
Einstellung 200
3] :l 5 ] 5 Schutzhaube
40 A4 14 D2, D3,D4
LS 23 13
6.0 A2 A2
on N1 N1
S1 S3 S5

DNDS 1RG / 1R V1: Beispiel fiir Achsiliberwachung

SR |V = 2m x min”' Einrichtbetrieb (BA2) 2x11/O Resolver Impulse: Sinus, Kosinus
V =5m x min’ BA3 (BA4) 5mm /O Steigung
h Vinax= 30m x min”  [Automatikbetrieb V+10% Abschaltung bei (+ 10% = Sicherheitsabstand)
Betriebsart Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung
1. Schritt Verhaltnis BA3 zu BA2 = Einstellung S3, S5 Y, \V/] -
Bestimmung der 5m x min"' /2m x min'=2,5 R1, SH Tabelle SH 4—‘@-@— Tipptaste
BA2 Uberwachungsfrequenz Position 24 ist méglich = @/ Zustimmtaste
fiir BA2 2,2m x min” / 5mm = 440min™ 14,5 Hz =
440min™ x 21 /60s = 14,66Hz L& _|Ischutzhaube
14,66 Hz = 14,5Hz 14,5Hz = BA2-Frequenz |
D1,D2,D4 |[¢+—
2. Schritt Einstellung S3, S5 E 24V
Berechnung der R1, SH Tabelle e ’| Tipptaste
BA3 Uberwachungsfrequenz flir Position 24 ist moglich= R1 | : Zustimmtaste
BA3 2,5 x 14,5Hz = 36,25 Hz 36,25Hz *ﬁ/
36,25Hz=BA3-Frequenz - Schutzhaube
D1,D2,D4 &—
3. Schritt D- Tabelle Position 11 )
ﬁ Berechnung der 33m x min” / 5mm = D1, D2, D4 Tipptaste
BA1 Uberwachungsfrequenz fiir |6600min™" F-Tabelle Position 7 Zustimmtaste
BAT 6600min"'x 21 / 60s = 220Hz |F1, F2, F3 Schutzhaube
220Hz = 60% von 370Hz S22z o F1.F2.FS
z= €quUenz | ny popa
1 ] Tabelle 1: Position 24 Tipptaste
DIP on on
Schalter 21 L6 L6 Stillstand Zustimmtaste
Einstellung 3]
a3 % 2 % 2 Schutzhaube
5.] .: 3 .: 3 D1, D2,D4
6.8 2 K2
on i1 A1
S1 S3 S5
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular

DNDS 1RG / 1R V2 und V3C: Beispiel fiir Spindeliiberwachung

o [800min” Einrichtbetrieb (BA2) 2x11/0 Encoder Impulse
2000min” Betriebsart 3 (BA3) Nmax + 10%  |Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)
£ |Nimax =18000min’’ Automatikbetrieb (BA1)
Betriebsart Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung,
1. Schritt Verhéltnis BA3 zu BA2 = Einstellung S3, S5 Tiootaste
Bestimmung der 2000min' /880min"=2,5 R1, SH Tabelle pp
BA2 Uberwachungsfrequenz 2 x 880min™' / 60s = 29,3Hz Position 31 ist méglich = Zustimmtaste
fir BA2 29,3Hz = 28,1Hz 28,1Hz
28,1Hz = BA2-Frequenz Schutzhaube
2. Schritt Einstellung S3, S5 ]
S R1, SH Tabelle Tipptaste

Berechnung der
Uberwachungsfrequenz fir

Position 31 ist méglich =

BA3 Zustimmtaste
BA3 2,5 x 28,1Hz = 70,25Hz 70,25Hz
70,25Hz =BA3-Frequenz Schutzhaube
3. Schritt D-Tabelle Position 59 Tipptaste

S

Berechnung der
Uberwachungsfrequenz fir

D1, D2, D4, D5, D6
669Hz ~ 660Hz

Zustimmtaste

BA1 BA1 19800min"'x 21/ 60s = 660Hz D1,D2,D4 , T Z2:C
669Hz = BA1-Frequenz [D5,06 ] Schutzhaube
R1, SH Tabelle 1: Position 31 Tipptaste
DIP
Schalter 1] on.j 6 on.j 6 Stillstand Zustimmtaste
Einstellung Pl B
3] :l 5 ] 5 Schutzhaube
471 04 N4
50 3 A3
6.0 2 n2
on N1 n1
S S3 S5

DNDS 1RG / 1R V2 und V3C: Beispiel fiir Uberwachung Achse

V =2m x min’' Einrichtbetrieb (BA2) 2x11/O Resolver Impulse: Sinus, Kosinus
V = 5m xmin” BA3 (BA4) 5mm /O Steigung
Vinax= 30m x min”' Automatikbetrieb V+10% Abschaltung (+ 10% = Sicherheitsabstand)
Betriebsart Berechnung Hinweis Externe Kontaktierung,
1. Schritt Verhéltnis BA3 zu BA2 = Einstellung S3, S5 Tiootaste
Bestimmung der 5m x min"' /2m x min'=2,5 R1, SH Tabelle pp
BA2 Uberwachungsfrequenz 2,2m x min” / 5mm = 440min”  |Position 24 ist méglich = Zustimmtaste
fir BA2 440min™' x 21 /60s = 14,66Hz 14,5Hz
14,66 Hz = 14,5Hz 14,5Hz =BA2-Frequenz Schutzhaube
2. Schritt Einstellung S3, S5 ]
&  |Berechnung der R1, SH Tabelle Tipptaste
Uberwachungsfrequenz fur Position 24 ist méglich = Zustimmtaste
BA3 BA3 2,5 x 14,5Hz = 36,25Hz 36,25Hz =BA3-Frequenz _@/
| I Schutzhaube
- - — 2
3. Schritt D-Tabelle Position 34 E_ 2 Tipptaste
Berechnung der D2, D6 —
BA1 Uberwachungsfrequenz fir [33m x mi1n'1 / 5mm = 6600min”  |= 220Hz -ﬁ/ Zustimmtaste
BA1 6600min"'x 2| / 60s = 220Hz el
220Hz = 60% von 370Hz 220Hz = BA1-Frequenz D2, D6 ¢ Schutzhaube
Tabelle 1: Position 24 Tipptaste
DIP 18 on on
Schalter e e Stillstand Zustimmtaste
Einstellung 2.] . | 5 . | 5
30 Schutzhaube
40 4 4
5 L3 L3
61 2 2
on i1 i1
St S3 S5

Die Abschaltgrenzen der Gberwachten Drehzahlen bzw. Geschwindigkeiten missen an der Anlage Uberprift wer-
den. Sicherheitsrelevante Leitungen, z. B. zum SH-, R1-Eingang und zu den D-Eingédngen missen in Kabelkana-
len verlegt werden.
Die Anforderung der angegebenen Kategorie kdnnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steu-
erung nachgewiesen werden.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular D[\ /A

DNDS PMG und DNDS PM: Ausgangsmodule

Merkmale:
Fir Stillstandstiberwachung 2 Sicherheitskontakte S
(13—~-14 23_~__24 ) zwangsgefiihrt und { 4Oh
1 Halbleiterausgang (PNP ) |_{> 430
Fir Drehzahliberwachung 2 Sicherheitskontakte SPEED
(33——34 3_~_44), zwangsgefihrt und |—(>{ 340 44|
1 Halbleiterausgang(PNP 2+£). 330 g\ » Sy
Verwendung der Ausgénge g &1 mu S
STOP Kontakte fir Stillstandstiberwachung NCO a "\ w33 33
Die Kontakte 13-14/ 23-24 dffnen bei Bewegung und schlieBen NGO & | m -
bei Stillstand. Diese kénnen zur Verriegelung einer Schutzein- 33 | (-
richtung im Automatikbetrieb eingesetzt werden. M0 1 B8 dmm o
Bei Bewegung sperrt Ausgang SO, LED STOP leuchtet nicht. |_[>\_ 230 :23 — e
SPEED Kontakte fur Drehzahllberwachung STOP S2GH Cirem
Bei geschlossenem Schutzeinrichtungsschalter wird der |_(> 1400 28 mis -
Automatikbetrieb tber die F- bzw. D-Eingénge an den Ein- \_ oy @
gangsmodulen gewahlt. Bei offenem Schutzeinrichtungsschalter  srop ‘speed
werden die Antriebe auf Stillstand Giberwacht. Bei aktivem SH SRS < 90|
Eingang ist der Einrichtbetrieb gewahlt. Bei aktivem R1 Eingang us___ Z° 110
ist der Halbautomatikbetrieb gewahilt. *SSP_EEQ(ODW g %
Die Kontakte 33-34/ 43-44 6ffnen sofort, Ausgang OD sperrt, u—:oscwi 2 A1
LED SPEED leuchtet nicht mehr, wenn V-Ist > Vmax ist. STOP IA203 i E DAL
33-34/ 43-44 schlieBen wieder, OD ist leitend, LED SPEED oo L 3 e
leuchtet, wenn V-Ist = 90% von Vmax. L o1 8
Bei Uberdrehzahl werden die Antriebe iiber den NOT-HALT MG 8
Kreis gestoppt (Stopp-Kategorie 0). Siehe Prinzip Schaltbilder. 24 : DINA ELEKTRONIK

|

D-72649 WOLFSCH UGEN
105"

Bei vorgewahlter Wiedereinschaltsperre schlieBen die Kontakte i
erst nach Stillstand und Unterbrechung der Betriebsspannung

flr >2s.

Fehler und Stérungen

LED STOP und SPEED leuchten nicht: Messsystem nicht vorhanden
LED STOP und SPEED blinken kurzleuchtend, langdunkel: interner Fehler

SPEED Ausgang ohneWiedereinschaltsperre (WES) SPEED Ausgang mit Wiedereinschaltsperre (WES)
n n max n | max
I S n max-10% !
! i t
— — : j > 254 <50
UB[FUB <50ms | ‘ 131423%4 UB < 50ms | - > 254 < 50ms
13-14,23-24 R ot tod ‘ L
33-34, 43-44 |4 [-250ms ’ \
Paralleler Anschluss der Ausgéange Serieller Anschluss der Ausgange
L1 4 L1 74
__|_sToP __ _STOP| ~ |SPEED1
I P
; )>13 5 13] 9231 033[ 443
| | ! |
- M4 boa 14| 42411034 bas
] DNDS
ol 2f'v Pc Steuerung
| zUthauur: Zuhaltung | | NOT-HALT | L
‘ enfriegeln entriegeln }
| =
| &
I
‘ n Magnete
{ Zuhaltung !
D DS—Ubwgmodul 7777777 DNDS-Uberwachungsmodul

Bei Bedarf kénnen die STOP-Kontakte seriellen und die SPEED-Kontakte parallelen Anschluss haben oder umgekehrt.
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Original Betriebsanleitung DNDS Modular D[\ /A

DNDS VMG und DNDS VM: Ausgangsmodule
Merkmale : VMG
Far Stillstandstiberwachung 1 Ausgang ,STOP* mit

2 Sicherheitskontakte (13—~-14, 23—~__24) zwangsgefiihrt
Far Drehzahliberwachung 2 Ausgange ,SPEED* mit

jeweils 2 Sicherheitskontakten (33—~"-34/ 43—~__44)

unverzdgert und (57—"-58/.67——-68) riickfallverzdgert. Em:{\ e
. - oo ay Me7
Einstellung der Riickfallzeit Gber S1. .
Os 05 10s 20s 50s 10,0s 150s 20,0s § "\ 17
Os 0,1s  0,5s 1,0s 20s 5,0s 10,0s 20,0s & AN
11 1L 131 1IC 13 1L 13 iC sl ma
21 23 220 20 23 23 2L oK sgﬁ{ s
i | 31 i | < | 3L ] 3L 30 = a3
40 4 41 4 41 4 41 4IC A
51 51 500 500 51 51 5IC 5IC 83 )
60 61 61 61 6L 6L 6L 6L L
on on on on on on on on 2 ma
Achtung: im Fehlerfall kann die Rickfallzeit verkiirzt werden, bzw.

1
-@

die Kontakte fallen sofort ab.

2

[CRIN k]

| ]

START| MQ1 [
WE2
WE1
A2/0V| A2
A1
A1

HA1

2 | W

Verwendung der Ausgéange

STOP Kontakte fur Stillstandstiberwachung

Die Kontakte 13-14/ 23-24 6ffnen bei Bewegung und schlieBen bei
Stillstand. Diese kénnen zur Verriegelung einer Schutzeinrichtung
im Automatikbetrieb eingesetzt werden.

MODULAR OUTPUT MODULE
g
©

S MODI
Sgp=
le i
>O-x>

168 |
167
158 |
157 |
144 |
143 |
134 |
133 |
124 |
14
113
Q1
B2
E1
A2
A1
A1
A1
A1

Bei Bewegung sperrt der Ausgang SO, DINA ELEKTRONIK
Die LED STOP leuchtet nicht. "

Drehzahliiberwachung

Die Ausgangskontakte 33-34/ 43-44 6ffnen sofort, wenn an einem oder mehreren Eingangsmodulen die gewahlte

Drehzahl Gberschritten wird. Die LED “SPEED” leuchten nicht. Siehe Betriebsarten.

Mit dem Offnen der Kontakte kann z. B. die Regelfreigabe der Antriebe unterdriickt werden.

Die Ausgangskontakte 57-58, 67-68 sind riickfallverzégert. Bei einer Uberschreitung der gewahlten Drehzahl an

einem oder mehreren Eingangsmodulen fallen die Ausgangskontakte zeitverzdgert ab.

Wahrend der Zeitverzdgerung kdénnen die Antriebe gebremst werden.

Mit dem Offnen der Kontakte kann die Netzspannung der Maschine unterbrochen werden. (Stopp Kategorie 1)

Siehe Prinzip Schaltbilder unten.

Alle Kontakte schlieBen wieder wenn:

1. An allen Eingangsmodulen ist VIst um 10% < Vmax.

2. Die unverzdgerten Kontakte 33-34, 43-44 befinden sich in Ruhestellung

3. Die Kontakte 57-58, 67-68 waren mindestens 250ms in der Ruhestellung. Danach schlieBen alle Kontakte
gemeinsam. Die Zeitverzdgerung (250ms) sichert das Abschalten der Folgeschaltelemente.

4. Die Bedingungen der externen Ansteuerungen sind erfillt. Siehe unten.

Danach schlieBen alle Kontakte gemeinsam.

Funktionsdiagramm T u’/n U/ n max.
SPEED Ausgang ohne t.
Wiedereinschaltsperre (WES) UBtgt}gB<50ms
13-14,23-2 —>  <— 250ms
33-34, 43-44
57-58, 67-68 Verzdgerungszeit
Delay time
Temps de retard
Funktionsdiagramm T u/n <__u/nmax.
SPEED Ausgang mit o
Wiedereinschaltsperre (WES) UB _[tUB<50ms ! = >2S T <50ms
13-14, 23-24 1
33-34, 43-44]
57-58, 67-68| Verzégerungszeit

Delay time
Temps de retard
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Externe Ansteuerung: Die Ausgangskontakte SPEED 1 (33-34, 43-44) und SPEED 2 (57-58, 67-68) kénnen

extern angesteuert werden. Hierzu sind die Eingange E1, E2 und Q am Ausgangsmodul vorgesehen.

Die Ausgangskontakte SPEED 1 und 2 SchlieBen nach dem Einschalten der Betriebsspannung nach Erflllung

folgender Bedingungen:

1. Die Ist-Geschwindigkeit der Antriebe ist kleiner als die an den Eingangsmodulen programmierte
Geschwindigkeit.

2. Anden Eingangen E1, E2 und Q liegen 24 VDC. Danach kann Q spannungslos werden.

Wird E1 oder E2 oder beide spannungslos, fallen die Ausgdnge SPEED 1 und 2 wie oben beschrieben in ihre

Ruhestellung.

Die Ausgangskontakte SPEED schlieBen, wie es im Funktionsdiagramm dargestellt ist.

Einsatz E1, E2 und Q:

Die Eingange E1, E2 und Q kdnnen als Eingange flr eine NOT-HALT Taste verwendet werden. Falls dies nicht
erforderlich ist, missen die Eingange Q, E1 und E2 standig mit 24 VDC verbunden sein. Dies kann mittels Briicken
zwischen den Eingangsklemmen und den Klemmen A1 vorgenommen werden.

u/nN _ L= u/nmax.
Funktionsdiagramm T t
Externe Ansteuerun -
9 uB _|
Q I 1 |
S I
E2 [ [ [
=) E1 E1 [E2 'Q
33-34, 43-44
57-58, 67-68] Verzégerungszeit] | iQVerzégerungszeitDI_!_
Delay time 1~ Delay time
Temps de retard Temps de retard
Paralleler Anschluss der Ausgénge Serieller Anschluss der Ausgénge
L1 L1
i _STOP SPEED1 SPEEDZ I STOP| | SPEED1 o SPEED2 1
| ! .
| 13] 0231 033 $43 1057
| |
i ! I
|
| 14| p2a11b34] baaibsg) bes g
v _-—__J4-—_-r 1 _ -9 g9 = """ M __L__>=___ I N~ | _ [
DNDS
| | evpc [ | | |[Stwerung| || | | =, 24vDC | Steuerung
" lameb foiNoTHALT | Ne || T NoTHALT|
| Zuhaltung |t
i entriegeln ‘ mj’i j}*
| | L
; - Schutztlirschalter - Schutztiirschalter
\ P i Schutztiirsct
! ‘ Magret der 121 23 |
! | % Zul1g:|:tmger ! ‘ %
} - Quittierung ’ P - Quittierung )
s Maschinennetz DNDS-Uberwaciingsmodul Maschinennetz

DNDS VMG: Fehler und Stérungen
LED “SPEED” und “STOP” am Uberwachungs- und Ausgangsmodul leuchten nicht.
Ursachen: Der Impulsgeber ist nicht angeschlossen. Naherungsschalterfehler, E1, E2 Eingange sind offen

Die LED ,STOP* und ,SPEED" auf dem Ausgangsmodul blinken kurz leuchtend, lang dunkel.

Ursachen: Einer der beiden SchlieBerkontakte schlieBt oder 6ffnet nicht.
Die Zeiteinstellung auf dem VMG Modul differiert.
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DNDS GMG, GM und GMG V1, GM V1: Ausgangsmodule
DNDS GMG, GM GMG
Far Stillstandstiberwachung Ausgang ,STOP* mit 2

—

Antriebe in Bewegung kommen, 6ffnen die Kontakte 13-14 und = SPEED

23-24 sofort. LED STOP leuchtet nicht. Die Schutzeinrichtung kann
nicht gedffnet werden, auch nicht bei betatigter Taste | %

_[c]
=] >
]
:II

»Zuhaltung entriegeln®. Bei stillstehenden Antrieben schlieBen die oV
Kontakte. Schutzeinrichtung kann gedffnet werden, LED leuchtet.

SPEED Kontakte: Drehzahliberwachung UB=
Bei geschlossenem Schutzeinrichtungsschalter erfolgt eine 24VDC
Umschaltung auf Automatikbetrieb lber die F- bzw. D-Eingange. %
Bei offenem Schutzeinrichtungsschalter Gberwacht das DNDS alle
Antriebe auf Stillstand

g

Kontakten (13—~2-14/23—~_24), zwangsgefihrt ] 064
Fir Drehzahllberwachung 2 Ausgange mit jeweils 2Kontakten SPEEDZ 063
zwangsgefiihrt, SPEED 1 (33——-34/43—~--44), SPEED 2 [ 054 . —
(583—~"=54/63—~2-64) unverzdgert 7] s CEX] men -
GMG, GM V1: SPEED1 (33—2-34/43—~-_44) unverzdgert ot Bl e —
SPEED2 (57—"-58/67—~--68) 0,5s riickfallverzogert. ZP{ ) g 9\ I E
GMG, GMT2: SPEED{ (33—~7_34/43—~_44) und speent] OF € ] mas S
SPEED2 (53——-54/63—"-64) 2s riickfallverzdgert @{ 034 3SBL mas o
GMG, GM: Einstellung der Bus Platte, werkseitig eingestellt, sieche 033 §§"\r 3 S
Seite 6. 024 << kX] 33
DNDS GMG: Verwendung der Ausgénge ] g BB ] R (.
STOP Kontakte 13-14/23-24: Stillstandsliberwachung STOP o1 %r n2 [E-
13-14/23-24 wird von allen Uberwachungen angesteuert. @{ w14 -
Wenn bei geschlossener Schutzeinrichtung ein oder mehrere O13
LA
a2
a2
a2
CAT
CAT
CAT
CAT

DNDS MODULAR OUTPUT MODULE

CHLUGEN

DINA ELEKTRONIK
D-7264%O\A|!0LFS

Lock

M VA1
Bei offenem Schutzeinrichtungsschalter werden die Antriebe auf GMG V1 GMG V1 G
Stillstand Gberwacht. Bei SH an 24V ist der Einrichtbetrieb r{ 068§ N &=
gewahlt, bei R1 an 24V ist der Halbautomatikbetrieb gewahit. Kl 067 BRo: 06001
Uberschreitet ein oder mehrere Antriebe den Stillstand bzw. die SPEED2 s @ﬁ%ﬁﬁ%&
Drehzahl der gewahlten Betriebsart, so 6ffnen die Kontakte 33-34 @{ S i 68
und 43-44 fiir Kreis 1 bzw. 53-54 und 63-64 fiir Kreis 2 sofort. LED o657 CE\ mer G
SPEED leuchtet nicht. Die Antriebe werden tiber den NOT-HALT oM o 9{ 58 1158 ]
Kreis gestoppt. (Stopp-Kategorie 0). Siehe Prinzip Schaltbilder. @ﬂ_ oa3] B Y mer 57
Die Kontakte schlieBen wieder, wenn V-Ist = 90% von V-max. SPEED1 &\ mas (.
LED SPEED leuchtet. Das Uberschreiten der gewahlten Drehzahl @{ 034 SSAY mas a3
wird Uber die LED SPEED am Eingangsmodul gespeichert. 033 5aR1| Ma CE-
Diese bleibt wahrend des Stillstands der Antriebe ausgeschaltet, um Ho2d g 493 -~
zu erkennen, welcher Antrieb die Ursache fir das Abschalten war. @ﬂ_ opsl B N[ Crrm
Bei laufenden Antrieben leuchten die LED “SPEED”. STOP <5\ m2s =23
Nach Unterbrechung der Betriebsspannung fiir > 2s wird die @{ o4 1 .
Speicherung des Abschaltens geldscht. 013 Qa4 W13 -
Bei der Funktion Wiedereinschaltsperre schlieBen die Kontakte Rl SPEED L1
auch bei Stillstand nicht. Die Betriebsspannung muss dann fir U g A2
>2s unterbrochen werden. 1 E %
Drehzahliberwachung bei DNDS GMG, GM V1 ov % %’AZOV %
SPEED Ausgéange werden von allen vorhandenen = CA1 |
Uberwachungen angesteuert. 33—~2-34/43_~%_44 sind UB= 2 05 A
unverzdgert. 57—~2-58/67—~--68 sind 0,5S rlckfallverzogert. 24VDC B A ELEKIRORIR
Bei Uberschreitung der am Eingangsmodul gewé&hlten Drehzahl | D”S?bo‘ﬁ’migu_ﬁ_.ﬁ.".
gehen die Kontakte 33—2-34/43—~7_44 in die Ruhestellung. o

Diese Kontakte schlieBen wieder, wenn die Drehzahl des Antriebs auf < 90% der gewahlten sinkt.

Bleibt die Drehzahl des Antriebs > 90% von der gewéahlten auch nach Ablauf der Riickfallzeit, gehen die Kontakte
57—~_58/67—~—68 in die Ruhestellung und gehen erst in die Wirkstellung, wenn alle Antriebe zum Stillstand
kommen. Mit den Kontakten 57—~__58/67—~68 kann der iiberwachte Antrieb vom Netz getrennt werden, da
seine Bremse versagte. Stopp Kategorie 1

DNDS GMG, GM: Fehler und Stérungen

LED “SPEED” und “STOP” am Eingangs- und Ausgangsmodul leuchten nicht.

Ursache: Das Messsystem ist nicht angeschlossen. Naherungsschalterfehler.

Die LED ,STOP* und ,SPEED*" blinken kurz leuchtend, lang dunkel. Ursache: Interner Fehler
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Paralleler Anschluss der Ausgange

_|speen(

33 743f53 )>63}
baa'bss bes
] DNDS
1ALT,NOT-HZ .

' NOT-HALT, NOT-HALT!

| Kreis 1 'Kreis2 i
\

:Schutztiirschalter

Steuerung

fé)—ﬁb Quittierung

Serieller Anschluss der Ausgéange

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

L1
SPEED1 {SPEEDz

jss ;43;53 ;63}
h34) bag hsa) b
|| |onps

~—1INOT-HALT | INOT-HAL
I'Kreis1 ' Kreis2 |
!

DNDS-Uberwachungsmodul

Bei Bedarf kénnen die STOP-Kontakte seriellen und die SPEED-Kontakte parallelen Anschluss haben oder umgekehrt.

Funktionsdiagramm
SPEED Ausgang ohne Wiedereinschaltsperre (WES)

>

u/nma
u/n | ‘ ca. 10%
I i t

UB_] -UB < 50ms -
13-14, 23-24 |
33-34, 43-44| — 250ms
53-54, 63-64 |

Funktionsdiagramm

Die Antriebsgeschwindigkeit wird in weniger als 0,5s auf

90% von der maximalen Geschwindigkeit reduziert

(T~ 90%

100%
60%
40%
20% >

33-34
43-44

57-58
67-68

Flussdiagramm

e 3

a Schutztlr offen

Funktionsdiagramm
SPEED Ausgang mit Wiedereinschaltsperre (WES)

T u/n u/n max
t >
UB] 1-UB < 50ms >2s- < 50ms
13-14, 23-24 T
33-34, 43-44) —
53-54, 63-64] —

Funktionsdiagramm
Die Antriebsgeschwindigkeit ist nach 0,5s > 90% der
maximalen Geschwindigkeit.
100%
|
60% !
40% |
20% I
33-34 '
43-44
57-58 K—tr
67-68 ()

)

” Zustimmtaste betatigt
{

-

Einrichtgeschwindigkeit
Drehzahl, Vorschub

@ Drehzahl Vorschub

STOP Schutztir ist durch
'a STOP- Ausgang verriegelt

Sicherheitstechnik Ausgabe 10

Stand

J in
‘ Einrichtbetrieb a en Automatikbetrieb|

STOP, /<
o

Ausgang

SPEED Ausgang
NOT-HALT
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[ -4
Abmessungen und Installation Metallgehduse Produktvarianten mit méglichen Eingangsmodulen 1EG /1RG
Produkttype 1EG/ 1RG Breite in mm Gewicht/g
: 28mm Y, DNDS 1PMG 1 58 500
DNDS 2PMG 2 80 600
= n—.é'-’.-:r DNDS 4PMG 4 125 900
=g ¢ DNDS 6PMG 6 170 1150
% g DNDS 8PMG 8 215 1400
2 & DNDS 1VMG 1 58 500
% § E DNDS 2VMG 2 80 600
EE e g DNDS 4VMG 4 125 900
o h DNDS 6VMG 6 170 1150
g5 5544 DNDS 8VMG 8 215 1400
=
B 5 DNDS 2GMG 2 80 600
s : ]
%M ) g 3 DNDS 4GMG 4 125 900
s Ehagma DNDS 6GMG 6 170 1150
T DNDS 8GMG 8 215 1400
1)Erdungsschraube 2)Schienenbefestigung
Modul Installation Modul Ausbau, Methode 1 Modul Ausbau, Methode 2

Modulfuhrungt I
P

AC15 230V3A DC1324V/4A
£
AC15230V/3A DC1324V/4A

el
I}
=)
n
=
n

oF°

V.24VDC I:1.5mA

V24VDC I:15mA
L MOTION MONITORING MODULE

A2 O1A
o KK

HTL  MOTION MONITORING MODULE

TITTITV.24VDC 1:1.5mA

” verriegeln /to lock entriegeln /to unlock

entriegeln H
unlock »h /

05A

A1:24VDC

' DNDS MODULAR OUTPUT MODULE

L
ENCODER
ORIIT-5V
m Oy
MO
ENCODER
ALORIN1-5V
©'0DNDS MODULAR OUTPUT MODULE

i
3|
8
B2
52
EE
1

i
X==

7264 WOLFSCHLUGEN D7 D164 WOLFSCHLUGEN
[Er & [ X | e X==, i X, pke Xem e s
Module guidewa$ I

Abmessungen und Installation Kunststoffgehause |Produktvarianten mit méglichen Eingangsmodulen 1E /1R
75mm Produkttype 1E/ 1R Breite in mm Gewicht/g

DNDS 1PM 1 75 600

DNDS 2PM 2 95 800

] <8 DNDS 4PM 4 135 1200

—= i 5 DNDS 6PM 6 175 1600

2 BT DNDS 8PM 8 215 2000
=R
m__ |

= e £ DNDS 1VM 1 75 600

® = o 5 DNDS 2VM 2 95 800

= — i DNDS 4VM 4 135 1200

o2 o DNDS 6VM 6 175 1600

- e DNDS 8VM 8 215 2000
LI Hom
DAL
A1

I U= DNDS 2GM 2 95 800

DNDS 4GM 4 135 1200

! i DNDS 6GM 6 175 1600

DNDS 8GM 8 215 2000

Modul verriegelt 1)Schienenbefestigung Modul entriegelt Im entriegelten Zustand nur kurze Zeit halten

2)Modulhalter
3)Modulverriegelung

k3
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Technische Daten
Elektrische Anforderungen

Betriebsspannung Us 24V DC
Spannungstoleranz Ug 90 - 110%
Restwelligkeit Ug (DC) maximal 10%
Leistungsaufnahme bei Ug maximal 10W

Sicherheitskontakte

Stillstandsliberwachung STOP

13—"-14, 23——=-24

Geschwindigkeitsiberwachung SPEED 1
Geschwindigkeitsiberwachung SPEED 2
Geschwindigkeitsiberwachung SPEED 2

33—~"_34, 43—"""_44

53—~__54, 63—~_-64 nur bei DNDS 2GMG bis 8GMG

57—"—58, 67—"—68 nur bei DNDS 1VMG bis 8VMG

Ansprech- und Ruckfallzeit typisch

15mS/12mS

Kontaktwerkstoff

AgNi10 + 5um Au

Minimaler Schaltstrom

10mA

Schaltvermégen nach DIN EN 60947-4-1/ EN 60947-5-1
Schaltvermégen nach DIN EN 60947-4-1/ EN 60947-5-1

DC1: 24V/ 6A, DC13: 24V/ 2A, 0.1Hz
AC1:250V/ 6A, AC15: 230V/ 3A, 0.1Hz

Summenstrom aller Kontakte <12A
Lebensdauer'” bei DC13: 24V/ 1A 1.5x10°
Lebensdauer bei DC13: 24V/ 4A 10”
Lebensdauer' bei AC15: 230V/ 1A 2x10°
Lebensdauer bei AC15: 230V/ 1A 3x10°
Mechanische Lebensdauer” > 50x10°

Maximale Schaltspiele bei DC13: 4A

360 Zyklen/h

Maximale Schaltspiele bei AC15: 3A

360 Zyklen/h

Kontaktabsicherung 6A trége
Kurzschlussfestigkeit / Vorsicherung 200A/ B6
Automat Schmelzsicherung gG 800A/ 6AgL
Bemessungsisolationsspannung 250V AC
StoBspannungsfestigkeit, Verschmutzungsgrad 2 4KV
0S&Z fir Stillstandstiberwachung 0,1A/ PNP
oD2+Z fur Geschwindigkeitsiiberwachung 0,1A/PNP
01 und 02 2+£ bei DNDS 1EG V7C und 1RG V3C 0,1A/PNP
Einschaltdauer 100 %
Geréateabsicherung intern Minimal 1,25A, Maximal: Leitungsschutz
Betriebstemperatur -10 > + 60°C
Lagertemperatur -40 —» + 85°C

Rittelfestigkeit in allen 3 Ebenen

Sinus 10 — 55Hz, 0,35mm, 10 Zyklen, 1 Oktave / min

Maximale Eingangsfrequenz an der RJ45 Buchse

300KHz, nur bei DNDS 1EG

Maximale Modulationsfrequenz an der RJ45 Buchse

500Hz, nur bei DNDS 1RG

Maximale Eingangsfrequenz an IN1, IN2 1500Hz
Wiederholgenauigkeit +0,1%
Temperaturabhangigkeit des Schaltpunktes 0,02 %/°C

Kriech- und Luftstrecken nach

EN 60664-1, VDE 0110 Teil{

Max. Anschlussquerschnitt,
Einzelader oder Litze mit Aderendhlilsen

Eingange:1 x 1,0 mm®, Federkraftklemmen
Ausgange: 1 x 1,5 mm*® , Federkraftklemmen

Gehausematerial Metall
Gehausematerial Kunststoff

Stahlblech, pulverbeschichtet
PVC, PC, PA/VO (UL94)

Schutzarten Gehéause und Klemmen: IP20, Einbauort: minimal IP 54
Lebensdauer der Ausgangskontakte bei 24V: Arbeitstage pro Jahr: 260, Arbeitsdauer pro Tag: 8h
Last Art: DCA DC13 DCA DC13 DCA
Schaltstrom: 1A 1A 4A 4A 6A Jahre
Schaltspiele 384 15 192 1 153 5 R
192 7 96 0.5 76 10 acts DCT P~
96 3.6 48 0.25 38 20 o 2 S
AC1: Steuern von nicht induktiver oder schwach induktiver Last bei o N
Wechselspannung gl
AC15: Steuern von elektromagnetischer Last bei Wechselspannung 3
DC1: Steuern von nicht induktiver oder schwach induktiver Last bei z -
Gleichspannung éw \%v
DC13: Steuern von elektromagnetischer Last bei Gleichspannung ~
AN
N
0.1 05 1.0 20 3.0 40 5610
Schaltstrom (A) / Switching current (A) se—).
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Zertifikat

¥ DGUV Test

Bescheinigung Priif- und Zer;[li{ﬁmerungsstelle

Nr. ET 13011 terele Taxtil

vom 27.02.2013 Ele Medienerze
Europaisch notifizierte Stelle
Kenn-Nummer 0340

EG-Baumusterpriifbescheinigung

Name und Anschrift des DINA Elektronik GmbH
Bescheinigungsinhabers: Esslinger Str. 84

(Auftraggeber) 72649 Wolfschlugen
Name und Anschrift des DINA Elektronik GmbH
Herstellers: Esslinger Str. 84

72649 Wolfschlugen
Produktbezeichnung: Drehzahl- und Stillstandsiiberwachung
Typ: DNDS Modular (Module: siehe Anlage)

Bestimmungsgemale

Verwendung:
Prifgrundlage: DIN EN 60947-5-1 Niederspannungsschaltgerate - Teil 5-1:
Steuergerate und Schaltelemente -
Elektromechanische Steuergerate 2010-04
DIN EN ISO 13849-2 Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen - Teil 2: Validierung 2008-09
GS-ET 20 Zusatzanforderungen fir die Priifung und
Zertifizierung von Sicherheitsschaltgeraten 2009-01
Bemerkungen: Die sicherheitsrelevanten Funktionen werden mit Kategorie 4 und PL e

nach DIN EN ISO 13849-1:2008-12 ausgefiihrt. Die mittlere
Wahrscheinlichkeit eines Gefahr bringenden Ausfalls pro Stunde
PFH, betragt 2,47 - 10°.

Das gepriifte Baumuster entspricht den einschldgigen Bestimmungen der Richtlinie
2006/42/EG (Maschinen).

Diese Bescheinigung ist giiltig bis: 31.12.2017

Weiteres Uber die Gultigkeit, eine Gliltigkeitsverlangerung und andere Bedingungen regelt die
Priif- und Zertifizierungsordnung vom August 2012.

Az: NP.520.33 / 12-071-VTO1 / Gom Wi

Postadresse; Postfach 50580 - 50941 K&ln+ Hausadresse: Gustav-Heinemann-Ufer 130 « 50968+ .
Telefon +49 (0)221 3778-6301 - Telefax +49 (0)221 3778-6322 « E-Mail pruefstelle-et@bgetem.de « www.bgetem.de/pruefstelle-et

PZB0Z
09.10
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Anlage zur

EG-Baumusterpriifbescheinigung:

DGUV Test Priifbescheinigung:

Bescheinigungsinhaber:

Produktbezeichnung:

Typ:

W DGUV Test

Priif- und Zertifizierungsstelle
Elektrotechnik

Fachbereich Energie Textil

Elektro Medienerzeugnisse

ET 13011
ET 13012

DINA Elektronik GmbH

Drehzahl- und Stillstandstiberwachung

DNDS Modular

Nachfolgend aufgefiihrte Module sind Bestandteil der Zertifikate:

DNDS 1M bis 8M (mit DNDS OM Ausgangsmodul)
DNDS 1PM bis 8PM (mit DNDS PM Ausgangsmodul)
DNDS 1VM bis 8VM (mit DNDS VM Ausgangsmodul)
DNDS 2GM bis 8GM (mit DNDS GM Ausgangsmodul)

DNDS 1E V6 (Eingangsmodaul fiir Inkrementalgeber Messsystem)
DNDS 1E V7 (Eingangsmodaul fiir Inkrementalgeber Messsystem)
DNDS 1E V7A (Eingangsmodaul fiir Inkrementalgeber Messsystem)
DNDS 1E V7C (Eingangsmodul fiir Inkrementalgeber Messsystem)
DNDS 1E V9 (Eingangsmodul fiir Inkrementalgeber Messsystem)
DNDS 1R V1 (Eingangsmodul flir Resolver Messsystem)
DNDS 1R V2 (Eingangsmodul flr Resolver Messsystem)
DNDS 1R V3C (Eingangsmodul fUr Resolver Messsystem)

In Kunststoff- und Metallgehduse. Metallgehduse Module haben den Buchstaben ,G* am
Ende der Typbezeichnung. Beispiel: DNDS 1EG V7A

Kélin, den 04.03.2013
Az.: NP.520.33/12-071 Gom/Wi

Anlage_Zertifzierung
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TN -datign. de

DINA Elektranik GmbH
Esslinger Strale 84
D-72649 Wolischlugen
Germany

Phone +49 7022 9517-0
Fax  +437022 8517-51
info@dinaalektronik.de
wiww dinaelektronik.de




