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DINA Elektronik GmbH Tel. 07022/95 17-0, Fax 07022/95 17-51
Esslinger StraBe 84, 72649 Wolfschlugen www.dinaelektronik.de, info@dinaelektronik.de

Konformitatserklarung nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG Anhang Il 1A
Laut Anhang I. 1. 5. 1 der Maschinenrichtlinie werden die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie erf(llt.

Hersteller: DINA Elektronik GmbH
Anschrift: Esslinger Str. 84, D-72649 Wolfschlugen

Hiermit erklart der Hersteller, dass das Produkt DNDS Kompakt mit folgenden Modultypen

DNDS 1C
DNDS 1D
DNDS 2C
DNDS 2D

Mit optionalem externen Encoder Zwischenadapter DNIA

DNDS 1FA
DNDS 1GA
DNDS 2FA
DNDS 2GA

Mit integriertem Encoder Zwischenadapter

konform ist mit den Bestimmungen der oben angegebenen Richtlinie.

Konform ist mit den Bestimmungen folgender weiterer Richtlinien:

e 2004/108/EG ,,EMV-Richtlinie“, EN55011 + A1, EN61000-6-2

GS-ET-20 ,Zusatzanforderungen fiir die Priifung und Zertifizierung von Sicherheitsschaltgeraten”

DIN EN 60947-5-1: Steuergerate und Schaltelemente; Elektromechanische Steuergerate

DIN EN ISO 13849-1 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze®
DIN EN ISO 13849-2 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 2: Validierung*®

Bemerkungen: Die sicherheitsrelevante Funktionen, gemaB Prifbericht Il vom Fachausschuss Elektrotechnik,
Priif- und Zertifizierungsstelle im BG-PRUFZERT vom 28.11. 2007, werden mit Kategorie 4 und PL e vollfihrt.

Baumusterpriifungsbescheinigung (ET 08151 vom 28.10.2008)

Zusétzliche Angaben )

Zertifizierung durch den Fachausschuss fur Elektrotechnik, Prif- und Zertifizierungsstelle im BG-PRUFZERT, Kélin,
Europaisch notifizierte Stelle - Kenn-Nummer 0340

EMV-Richtlinie bescheinigt durch ELMAC GmbH Bondorf, Reg. Nr.: DAT-P-206/05-00

QM System zertifiziert nach DIN EN 1ISO 9001:2008 durch DQS, Frankfurt, Reg.-Nr.67542 QM 08

Bevollmé&chtigter fur die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist Dirar Najib.
Anschrift: Esslinger Str. 84, 72649 Wolfschlugen.

Wolfschlugen, den 09.10.2009

Geschéftsfihrer

gezeichnet: Dirar Najib

Bemerkung: Jedes gelieferte Gerat wird mit einer Seriennummer versehen. Auf jedem Geréat ist das Herstellungs-
datum (Kalenderwoche und Jahr) wie folgt angebracht:

12/35. Die Zahl 12 steht fiir das Herstellungsjahr 2009, zum Herstellungsjahr wird 3 addiert,
35 ist die Kalenderwoche.
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Bemerkung: Jedes gelieferte Gerat wird mit einer Seriennummer versehen.
Auf jedem Modul ist das Herstellungsdatum (Kalenderwoche und Jahr) angebracht.
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt

Sicherheitsbestimmungen

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft oder unterwiesenen Personen installiert und in Betrieb genommen werden, die
mit dieser Betriebsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber Arbeitssicherheit und Unfallverhltung vertraut sind. Be-
achten Sie die VDE- sowie die 6rtlichen Vorschriften, insbesondere hinsichtlich der SchutzmaBnahmen.

Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérperverletzungen oder hoher Sachschaden die
Folge sein.

Bei Not-Halt-Anwendungen muss der automatische Wiederanlauf der Maschine durch eine libergeordnete Steuerung ver-
hindert werden.

Halten Sie beim Transport, Lagerung und im Betrieb die Bedingungen nach EN 60068-2-1, 2-2 ein!

Siehe Technische Daten!

Durch eigenméachtige Umbauten erlischt jegliche Gewahrleistung. Es kénnen dadurch Gefahren entstehen, die zu schweren
Verletzungen oder sogar zum Tod flihren.

Montieren Sie das Gerat in einem Schaltschrank mit einer Mindestschutzart von IP54! Staub und Feuchtigkeit kénnen sonst
zu Beeintrachtigungen der Funktionen fiihren. Der Einbau in einem Schaltschrank ist zwingend notwendig.

Sorgen Sie fiir ausreichende Schutzbeschaltung an Ausgangskontakten bei kapazitiven und induktiven Lasten!

Das Gerat ist unter besonderer Bericksichtigung der nach DIN EN 50274, VDE 0660-514 geforderten Abstéanden einzu-
bauen. Wahrend des Betriebes stehen Schaltgerate unter geféhrlicher Spannung.

Schutzabdeckungen dirrfen wahrend des Betriebes nicht entfernt werden.

Wechseln Sie das Gerat nach dem ersten Fehlerfall unbedingt aus!

Entsorgen Sie das Geréat nach Ablauf seiner Lebensdauer sachgerecht!

Bewahren Sie diese Produktinformation auf!

BestimmungsgemaBe Verwendung
Der Geschwindigkeit- und Stillstandswéachter DNDS ist bestimmt fir den Einsatz:

als sichere Drehzahliberwachung nach EN 60204-1; VDE 0113-1 und DIN EN 1SO 13849-1 Kategorie 4 PL e
als Stillstandswachter nach EN 60 204-1; VDE 0113-1 und DIN EN ISO 13849-1 Kategorie 4 PL e
(Baumusterprifbescheinigung Nr. ET 08151, BG-Prifbescheinigung Nr. ET 08152)

Prafgrundlage:

2004/108/EG ,,EMV-Richtlinie”, EN55011 + A1, EN61000-6-2

GS-ET-20 ,Zusatzanforderungen fiir die Priifung und Zertifizierung von Sicherheitsschaltgeraten”

DIN EN 60947-5-1: Steuergerate und Schaltelemente; Elektromechanische Steuergerate

DIN EN ISO 13849-1 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze®
DIN EN ISO 13849-2 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen Teil 2: Validierung®

Die Produkte erflllen die Anforderungen der aktuellen Normen, die in der Dokumentation angegeben sind.
Ergénzungen nach DIN EN 1SO13849-1

Die Grenzen des SRP/CS beginnen an den Klemmen der Eingangssignalen und enden an den Klemmen fiir die kontakt-
behafteten Freigabepfade.

Anderungen, Reparatur und Instandhaltungen durch den Anwender sind nicht vorgesehen. Die getroffenen Fehleraus-
schlisse gelten unverandert.

Nachfolgende Anforderungen sind in dieser Produktinformation beschrieben:

e Beschreibung der Schnittstellen zu SRP/ CS und Schutzeinrichtungen (modulabhéngig beschrieben)

e Ansprechzeiten (Seite 6)

e Grenzen fiir den Betrieb (Seite 12, 16 und 18)

e Anzeigen und Alarme (Gerateabhangig beschrieben, Seite 13 und 15)

e Muting und zeitweiliges Aufheben der Sicherheitsfunktionen (trifft nicht zu)

e Betriebsarten allgemein auf Seite 9, 10, 13 und 14 beschrieben.

e Instandhaltung, Checklisten und Ersatz interner Teile (trifft nicht zu)

e Mittel zur leichteren und sicheren Fehlersuche (Seite 13 und 15)

e Testintervalle (trifft nicht zu)

Risikograf zur Bestimmung des PL, fiir jede Sicherheitsfunktion PLy

Legende: L niedriger Beitrag zur Risikoreduzierung P1 L
H hoher Beitrag zur Risikominderung F1.J a
PL. erforderlicher Performance Level S1 1 P2

Risikoparameter B Pi1l b

S Schwere der Verletzung F2

S1 leichte (Ublicherweise reversible Verletzung) Start — P2

S2 ernste (Ublicherweise irreversible Verletzung einschlieBlich Tod) F1 P1 c

F Haufigkeit und/oder Dauer der Gefédhrdungsexposition P2

F1 selten bis weniger h&ufig und/oder die Zeit der Gefédhrdungsexposition ist kurz 1 S2, Pl d

F2 h&ufig bis dauernd und/oder die Zeit der Gefahrdungsexposition ist lang | F2 ,

P Médglichkeit zur Vermeidung der Gefahrdung oder Begrenzung des Schadens P2 | e

P1 mdglich unter bestimmten Bedingungen H

P2 kaum mdglich

Wichtige Hinweise:

Die Abschaltgrenzen der Gberwachten Geschwindigkeiten miissen an der Anlage Uberprift werden.
Sicherheitsrelevante Leitungen missen in Kabelkanalen verlegt werden.

Die Anforderung der angegebenen Kategorie kénnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der
Steuerung nachgewiesen werden.
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt D I

Produktvarianten
Geschwindigkeit- und Stillstandsiiberwachung

Gerat Uberwachte Antriebe Ausgénge
STOP | SPEED

DNDS 1C 1 M2 1372214 21—+t ??2 23~~~ 24
DNDS 1FA 1
DNDS 1D 1 18 714 23 724 33 734 43 744
DNDS 1GA 1
DNDS 2C 2 MNMe—e—xl2 13~2_-214 21— 22 237 724
DNDS 2FA 2
DNDS 2D 2 18714 23 724 33 734 43 744
DNDS 2GA 2

A A nur als Meldekontakt zu verwenden
Zubehor Gerat Geratefunktion

DNIA Zwischenadadapter zum Encoder
DNDA |Kabeladapter zum Encoder

Geréatebeschreibung
Der Geschwindigkeit- und Stillstandwéchter DNDS ist in einem 100mm-Geh&use eingebaut und bendtigt eine
Betriebsspannung von 24VDC.

Merkmale:

DNDS 1C, 2C & DNDS 1FA, 2FA:

far StillstandsUberwachung ein Sicherheitskontakt (13_~—~14) und ein Ruhekontakt (11_—+t12)
fir Geschwindigkeitsiberwachung ein Sicherheitskontakt (23_~-24) und ein Ruhekontakt (21 _1_-122),
zwangsgefuhrt.

DNDS 1D, 2D, DNDS 1GA & 2GA:

fur Stillstandstberwachung zwei Sicherheitskontakte (13-~14 23_-24)

fur Geschwindigkeitsuberwachung zwei Sicherheitskontakte (3334 43_-44), zwangsgefihrt.
DNDS 1C, 1D, DNDS 2C & 2D:

Anschluss far PNP N&herungsschalter oder Uber den Adapter Typ DNIA flr Encoder.

DNDS 1FA, DNDS 1GA, 2FA & 2GA:

Anschluss Uber den Kabeladapter Typ DNDA flr Inkrementalgeber.

Statusanzeige uber LED Uber LED
Programmierbare Ansprechgeschwindigkeit Gber die Eingange

Das DNDS erflillt folgende Sicherheitsanforderungen:
Schaltung ist redundant mit Selbstiiberwachung aufgebaut.
Sicherheitseinrichtung bleibt auch bei Ausfall eines Bauteils wirksam.
Bei jedem Ein-Aus-Zyklus der Maschine wird automatisch tberprift, ob die Relais richtig 6ffnen oder schlieBen.

Bedingungen an den Encoder

Impulsgebersignal: Rechteck mit Amplitude von 0,5-5 V oder Si- 1V-5V TTL 1Vss

nus/Kosinus Signal mit 0,5-5 VSS. A L|_|_|_|J Sin
Encoder Frequenz < 300KHz TTL, 200KHz Sin/Kos .
Impulsgeber mit hochohmigen Ausgéangen im Storfall. A*J_|_|_|_H Sin* UQUQU
2spurig, pro Spur 2 Signale, die zueinander um 180°verschoben | B Cos ~ ./~ 7

sind; Spuren sind zueinander um 90° verschoben. .
Die Signale des Encoders durfen nicht synthetisch erzeugt sein B —|_|_|_|_L Cos7 U

Reaktionszeit
Die Summe der Rektionszeit ergibt sich aus:
Reaktionszeit der Geschwindigkeitsiiberwachung
Abfallzeit der Ausgangsrelais (<20ms)
Abschaltzeiten der externen Schaltelemente.
Die Reaktionszeit der Geschwindigkeitsiiberwachung nimmt mit der Zunahme der zu Gberwachenden Geschwin-
digkeit linear ab. Sie betragt bei 5 Hz ca. 200 ms und bei 800 Hz ca. 1 ms.
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt DI

Schematische Darstellung

DNDS1C: Bewegungserfassung lber Naherungsschalter ‘ DNDS 1D: Bewegungserfassung tber Encoder

A1 A2 F1 F2 F3 F4 11 12 13 14
1|é)_52 é’ ‘g %’5‘8 F3 F4 ﬁ} ﬁ]
O-QQO99 T -
éij;:;}ﬂ 24VDC| (yerwachung % E‘ HETT 1. Uberwachung

IN1 Monitoring i ,DNDA 15 Monitoring
§ | _DNIA

“DIN2 Surveillance E k rveillan
©-0-0-0 &R e % l}
D1 D2 D3 D4 21 22 23 24 b AL LR R

L_______J

h
I
ISH
o

ig

DNDS 1FA: Bewegungserfassung Uber Encoder | DNDS 1GA: Bewegungserfassung iiber Encoder
A‘A@ RF\XWU\J@J@ 4‘ A1 A2 Rﬂﬁ?gﬂ,ﬁ’)ﬂ?@?ﬂ
10 0 g L) L]
Uberwachung —~—, | Uberwachung
Monitoring 3 B E Monitoring
Surveillance % } 3 wosye | Surveillance I/l J:/l
5O OB O-bbdd] S 50600
SH D1 D2 D3 D4 21 22 23 24 SH D1 D2 D3 D4 33 34 43 44

DNDS 2C: Bewegungserfassung tiber Naherungsschalter | DNDS 2D: Bewegungserfassung liber Encoder

A1A2 D1 D2 D3 11 12 13 14 e A o
1 I1A1 114182 Af INT IN2 D1 D2 D3 4 2
Q IN1 S I r% @*552.% iy S OBIEE ‘ﬁ}‘ ﬁl“.
4VD C| 1. Uberwachung / /i | e :, 11| 2avDC 1. Il\anerwachung |
Monlt(_)rlng } :DNDA -5 :DNDA /15| : Onltoﬂng 1
IN3 ) Surveillance H r\ 3 :ﬁ | ! ﬁ H _SunLelllanQe_z' gl_ (gl:
. | | |
"o Cw S I <6 e T T LT LR AR
D4 D5D6 21 22 23 24 :
DNDS 2FA: Bewegungserfassung Uber Encoder | DNDS 2GA: Bewegungserfassung liber Encoder

A spuRRoRDAY 1 B 2
\/1 Ubewvachung

1. Uberwachung

S e 1

Monitoring ] Monitoring

E I | Survelllance |
[ s— A iguel
,,,,,,, 5-0--& & - -O- pessystep /\/\H\/\/\ |
SH21 D21 D22 D23 D2421 22 23 24 SH21 D21D22 D23 D2433 34 43 44

DNDS 1C, 1FA, 2C, 2FA: Verwendung der Ausgéange
STOP Kontakte fiir Stillstandsiiberwachung

Wenn bei geschlossener Schutzeinrichtung ein bzw. zwei Antriebe in Bewegung kommen, &ffnen die Kontakte
13-14 und 11-12 schlieBen sofort. Die LED STOP leuchtet nicht. Die Schutzeinrichtung kann nicht geéffnet werden,
auch nicht bei betéatigter Taste ,Zuhaltung entriegeln®. Bei stehenden Antrieben schlieBen die Kontakte 13-14 und
11-12 &ffnen. Die Schutzeinrichtung kann geéffnet werden. Die LED STOP leuchtet. Siehe Prinzipschaltbild unten.
SPEED Kontakte fiir Geschwindigkeitsiiberwachung
Bei geschlossener Schutzeinrichtung wird das —
DNDS (ber den Schalter der Schutzeinrichtung auf L1
die Uberwachung des Automatikbetriebs umge- o TSTOP

schaltet, Ansteuerung Uber die F-Eingange.

Bei offener Schutzeinrichtung tberwacht das DNDS
die Antriebe auf Stillstand, wenn keine Betriebsart
gewahlt ist.

Wird die Betriebsart Einrichten gewahlt, z. B. Gber
den SH- oder R-Eingang am Uberwachungsmodul,
so wird diese Betriebsart Gberwacht.

Uberschreitet ein bzw. zwei Antriebe den Stillstand

|
|
—0=

N

\

bzw. die Geschwindigkeit der gewahlten Betriebsart, | Hj) Zuhaltung
so 6ffnen die Kontakte 23-24 und 21-22 schlieBen i entriegeln |
sgfort. Die LED SPEE__D leuchtet nicht. ' | | ! Steuerung
Die Antriebe werden Uber den NOT-HALT Kreis | | l | Schutzeinrichtung
gestoppt. (Stop-Kategorie 0). Siehe Prinzipschaltbil- | Magnet TSchalter
der. Die Kontakte 23-24 schlieBen und 21-22 6ffnen, Zuhaltung i
wenn Vgt um 10% < Vimax. Die LED SPEED leuchtet. L } Quittierung
w2 DNDS F-Eingéinge
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt DI

DNDS 1D, 1GA, DNDS 2D, 2GA: Verwendung der Ausgéange

STOP Kontakte fiir Stillstandsiiberwachung

Wenn bei geschlossener Schutzeinrichtung ein oder bzw. zwei Antriebe in Bewegung kommen, 6ffnen die
Kontakte 13-14 und 23-24 sofort. Die LED STOP leuchtet nicht. Die Schutzeinrichtung kann nicht gedffnet werden,
auch nicht bei betatigter Taste ,Zuhaltung entriegeln®. Bei stillstehenden Antrieben schlieBen die Kontakte 13-14
und 23-24. Die Schutzeinrichtung kann gedffnet werden. Die LED STOP leuchtet. Siehe Prinzipschaltbild unten.
SPEED Kontakte fiir Geschwindigkeitsiiberwachung

Bei geschlossener Schutzeinrichtung wird das DNDS Gber den Schalter der Schutzeinrichtung auf die
Uberwachung des Automatikbetriebs umgeschaltet, Ansteuerung Uber die F-Eingénge.

Bei offener Schutzeinrichtung tGberwacht das DNDS alle Antriebe auf Stillstand, wenn keine Betriebsart gewahlt ist.
Wird eine Betriebsart gewéhit, z. B. Einrichten tber den SH-Eingang bzw. lber den R-Eingang am
Uberwachungsmodul, so wird diese Betriebsart Gberwacht.

Uberschreitet ein oder zwei Antriebe den Stillstand bzw. die Geschwindigkeit der gewéahlten Betriebsart, so 6ffnen
die Kontakte 33-34 und 43-44 sofort. Die LED SPEED leuchtet nicht.

Die Antriebe werden Gber den NOT-HALT Kreis gestoppt. (Stop-Kategorie 0). Siehe Prinzipschaltbilder unten.

Die Kontakte schlieBen wieder, wenn Vjst um 10% < Vmax. Die LED SPEED leuchtet.

Paralleler Anschluss der Ausgéange Serieller Anschluss der Ausgénge

DNDS DNDS

‘ uhahung
‘ entrlegeln
\
\
\
\
\

Magnete
Zuhaltun

Magnet
Zuhaltung

Steuerung Steuerung

2

gHDQumlerung
DNDS F-Eingénge

24 Quittierung

DNDS F-Eingénge

Bei Bedarf kénnen STOP-Kontakte seriellen und SPEED-Kontakte parallelen Anschluss haben oder umgekehrt.
Funktionsablaufdiagramme

DNDS 1C, 1FA & 2C, 2FA DNDS 1D, 1GA, 2D & 2GA
Drehzahl n Drehzahl n
Speed A il Speed S
Vitesse i i Vitesse | |
| | | | :
UB = ‘ ‘ UB = ! -
savoc L i | t ssvoe L] | | _
‘ ‘ ‘ ! 1 1 :
Stilstand Tbe—et2 [ | [ | | L Ististang 1314 | | | [t
Standstill ! [ | Standstill | 1 } :
Arrét 134« 14 | 1 } [t ) ! ! ‘
; ‘ ‘ Arrét 23424 | | : : [t
| |
Drehzahl 2L+t 22 |—' | ‘ t | Drehzanl 3334 | | | | t
Speed 1 1 1 Speed ! ‘ ‘
Vitesse 23.c ¢ 24 | | | | t|Viesse 4ac44 | | | | i
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt DI

Funktionsbeschreibung: DNDS 1C, 1D, 1FA & 1GA

Das DNDS dient der sicheren Uberwachung einer rotierenden bzw. linearen Bewegung und des Stillstands. Die
Einstellung des Abschaltpunktes wird Gber 4 Programmiereingédnge vorgenommen (D1-D4). Der Gber (D1-D4) ein-
gestellte Abschaltpunkt kann tber die Eingange (F1-F4) in 5%-Schritten von 100 bis 25% reduziert werden.

DNDS 1C, 1D verflgt Uber einen internen Eingang (R) innerhalb des Gehauses zum Umschalten zwischen einer
konstanten oder variablen Kriechgeschwindigkeit (siehe Programmiertabelle)

Die Bewegungserfassung kann tber 2 PNP N&herungsschalter oder einen Impulsgeber erfolgen. Mindestens einer
der Naherungsschalter muss im Stillstand betatigt sein, damit das Gerat den Anschluss und die richtige Montage
der Naherungsschalter erkennt. Der Impulsgeber kann nur Gber den Adapter DNIA angeschlossen werden (Bedin-
gungen am Impulsgeber siehe. Betriebsanleitung DNIA)

DNDS 1FA, 1GA verfugt Uber einen Eingang (R) zum Umschalten zwischen einer konstanten oder variablen
Kriechgeschwindigkeit Ein weiterer Eingang (SH) dient zur Umschaltung zwischen einer Kriechgeschwindigkeit und
Stillstand (siehe Programmiertabelle).

Die Bewegungserfassung erfolgt Gber einen Impulsgeber. Der Impulsgeber wird ber den Kabeladapter DNDA an
DNDS 1FA, 1GA angeschlossen.

Funktion der Eingdnge

D-Eingénge:

- Einstellungen der Automatikbetriebgeschwindigkeit in 16 Stufen (00-15 entspricht 100 - 800Hz)

- D-Eingénge sind nur von Bedeutung, wenn mindestens ein F-Eingang mit 24V DC verbunden ist.

- Bei offenen F-Eingangen und aktiven R-Eingang bestimmen die aktiven D-Eingange den Einrichtbetrieb.

F-Eingénge:
- Die F-Eingange dienen zur Reduzierung der Uber die D-Eingange in 15 Stufen 01-15 = 25-100%

- Die F-Eingange sind ein Umschalter zwischen Einrichtbetrieb (F= offen) und Automatikbetrieb (F an 24 V).

- Programmierte F-Eingange registriert das Gerat zur Bestimmung der Einrichtbetriebgeschwindigkeit im offenen
Zustand der F-Eingénge. Nach Ausschalten des Gerates wird die Information geléscht.

- Bei offenen D-Eingéngen bestimmen nur die registrierten F-Eingange den Einrichtbetriebgeschwindigkeitswert.

R-Eingang:

- Der R-Eingang ist bei Uberwachung von Rotationsgeschwindigkeiten vorgesehen (Spindel).

- R-Eingang ist nur bei spannungslosen F-Eingange von Bedeutung.

- Bei aktiven R- und D-Eingangen ist die Einrichtbetriebgeschwindigkeit nur von den aktiven D-Eingangen abhéan-
gig. Sind keine D-Eingange aktiv, ist die Einrichtbetriebgeschwindigkeit nur von den vorher aktiven F-Eingéngen
abhangig.

- Bei nicht aktivem R-Eingang ist die Einrichtbetriebgeschwindigkeit immer eine Konstante = 5 Hz bei offenen F
und SH.

SH-Eingang: nur bei DNDS 1FA, 1GA
- Der SH-Eingang ist bei Uberwachung von Lineargeschwindigkeiten vorgesehen (Achsen).

- Bei Verwendung des SH-Eingangs muss der R-Eingang ausgeschaltet sein (offen).

- Bei offenem SH-Eingang und offenen F-Eingangen wird auf Stillstand Gberwacht.

- Nach Ausschalten der F-Eingdnge kann man tber den SH-Eingang zwischen Einrichtbetrieb und Stillstand um-
geschaltet werden. Fur Die Funktion SH-Eingang ist die Frequenz 50Hz hinterlegt.
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Originalbetriebsanleitung

DNDS Kompakt

DI

Einstelltabelle DNDS 1C, 1D
Geschwindigkeitseinstellung im Automatikbetrieb |

[T2 |Reduzierung in % fiir jede Einstellung von D in T1

Verbunden F=NC D D+F=NC
mit 24 VDC |Programmier F1-F4| BA2 intern* Programmier = BAZ2 intern*
NC Eingénge 1005 R | R Eingénge 015, R | R
Die T1|D1|D2|D3|D4| HZ Hz Hz T2 |F1|F2|F3|F4| % Hz Hz
angegebenen| 00 100 2,5 Reduzierung 00 5
Frequenzen |01 112 2,8 in %. 01 25 1,0
gelten 02 140 3,5 Dies gilt 02 30 1,1
fur die 03 180 4,5 flr jede 03 35 1,2
Eingange 04 200 5,0 Einstellung 04 40 1,3
IN1, IN2 von |05 224 5,6 in T1 05 45 1,4
DNDS1C 06 275 7,0 06 50 1,5
DNDS 1D 07 315 8,0 5 07 55 1,6
08 355 9,0 08 60 1,7
09 400 | 10,0 09 65 1,8
10 450 | 11,0 10 70 1,9
11 500 | 12,5 11 75 2,0
12 550 | 14,0 12 80 2,1
13 630 | 16,0 13 85 2,2
14 700 17,5 14 90 2,3
15 800 | 20,0 15 100 2,5

BA2 intern* nur bei DNDS 1C, 1D: Die R-Funktion fir den Einrichtbetrieb wird intern nur von DINA eingestellt.

Einstelltabelle DNDS 1FA, 1GA

Geschwindigkeitseinstellung im Automatikbetrieb

| [T2 |[Reduzierung in % fiir jede Einstellung von D in T1

Verbunden
mit 24 VDC
NC

Die
Frequenzen
gelten

far den
Ausgang
des
integrierten
Zwischen-
adapters

R:
SH:

Betriebsarten

F=NC D D+F=NC
Programmier F= | Betriebsart 2 Programmier = Betriebsart 2
Eing4nge 100%] R |SH|R&SH Eingénge 0-15| R _[SH|R&SH
T1|D1|D2|D3|D4| HZ | Hz |Hz| Hz T2 |[F1|F2|F3|F4| % | Hz |Hz| Hz
00 100 | 2,5 Reduzierung | 00
01 112 ] 2,8 in %. 01 25 1,0
02 140 | 3,5 Dies gilt 02 30 | 1.1
03 180 | 4,5 fir jede 03 35 (1,2
04 200 | 5,0 Einstellung 04 40 (1,3
05 224 | 5,6 in T1. 05 45 [ 1,4
06 2751 7,0 06 50 | 1,5
07 315] 8,0 |50| 5 07 55116 |50| 5
08 355] 9,0 08 60 | 1,7
09 400 [ 10,0 09 65 | 1,8
10 450 | 11,0 10 70 11,9
11 500 | 12,5 11 75 12,0
12 550 | 14,0 12 80 | 2,1
13 630 | 16,0 13 85 | 2,2
14 700 | 17,5 14 90 | 2,3
15 800 | 20,0 15 100| 2,5

Auswahl der Betriebsart 2 (Einrichtbetrieb) fiir Spindelbetrieb bei F = NC
Auswahl der Betriebsart 2 (Einrichtbetrieb) fiir lineare Bewegung bei F = NC
Bei offenen, R, SH und F-Eingangen wird auf Stillstand Uberwacht

SH-Eingang R-Eingang F-Eingénge D-Eingange Uberwachte Betriebsart
Dx an 24V oder offen Stillstand
24V Dx an 24V oder offen BAZ2: Einrichtbetrieb
24V Dx an 24V oder offen BAZ2: Einrichtbetrieb
Fx=24V Dx an 24V oder offen Automatikbetrieb

Prioritat: F-Eingdnge > R-Eingang > Stillstand
Prioritat: F-Eingdnge > SH-Eingang > Stillstand

Produkte: Sicherheitstechnik
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Originalbetriebsanleitung

DNDS Kompakt

DNDS 1C, 1D, 1FA, 1GA: Beispiel fiir Spindeliiberwachung

egZR |50min”": Einrichtbetrieb (BA2) Encoder Impulse: 10241/ ©

N Nmax = 2000min"T: Automatikbetrieb (BA1) [Mmax + 10%: Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)
Betriebsart Berechnung Externe Kontaktierung
S 10241 x 50min™" x1,1/ 60s = 938,6Hz
1. Schritt 936,6 Hz/16Hz=5858 | e/

Berechnung des
Teilers fir den

58,53 = 2(28+1)
2(28+1) = Teiler

Zustimmtaste
betétigt

Einrichtbetrieb Die errechneten Frequenzen nach dem
Verwendete Fre-  [Teiler gilten auch beim Einsatz von Nahe- Schutzhaube
quenz: 16Hz rungsschaltern bei DNDS 1C, 1D D1, D3 & D4 ¢
S 2000min”" x 1,1 x 10241/ 60s = 37546Hz
: 37546Hz / 2(28+1) = 647Hz
é‘ SChr:'“ Fir die 16Hz miissen die D-Eingéinge D1, D3 R Zustimmtaste
erechnung und D4 verdrahtet werden. Siehe T1.
der Verdrahtung  |pas entspricht 630Hz F1-F4 4 Schutzhaube
des Verdrahtung fir 630Hz = F1-F4. siehe T2. |

Automatikbetriebs

630Hz / 647Hz x 1,1 = 1,071
Abschaltpunkt: 1,071 x 2000min”'= 2142min”"

geschlossen

D1, D3, D4 <

DIP 2x(28+1)=2(4+8+16+1) = 58 Stillstand

Einstellung __lon __lon

AnS1undS?2 P9 o el R Zustimmtaste
bei DNDI oder o I

an S2 und S3 bei Yo S o F1-F4

DNIA beim Einsatz —Almm 3 Al Schutzhaube
von DNDS 1C, 1D 2l =2 2 =2 D1, D3 & D4

*)Bei DNDS 1C und 1D kann entweder den Stillstand oder den Einrichtbetrieb Gberwacht werden.
DNDS 1FA und 1GA: Beispiel fiir Achsiiberwachung

R

2m x min": Einrichtbetrieb

Steigung: 10mm

Encoder Impulse: 20481/ ©

S

Vinax = 24m x min”': Automatikbetrieb

Vinax + 10%: Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)

Berechnung

Externe Kontaktierung

Betriebsart

1. Schritt
Berechnung des
Teilers flir den
Einrichtbetrieb
Frequenz: 50Hz

2m x 1,1 /10mm = 220min”’
20481 x 220min™" / 60s = 7509Hz
7509Hz / 50Hz = 150

150 = 2(74+1)

2(74+1) = Teiler

Zustimmtaste
betatigt

Schutzhaube

D1-D4 ¢

S

24m/2m =12

2. Sonrt 12 x 50Hz = 600Hz = SH L= zustimmtaste
der(ilc gunﬁt Automatikbetriebfrequenz
der erarantung  \600Hz = 75% von 800Hz F1. F2. F4 /| Schutzhaube
es . . Verdrahtung = D1 — D4 und F1, F2 und F4 »o geschlossen
Automatikbetriebs : ‘
D1-D4 ¢ 4
DIP 2X(74+1)=2(2+8+64+1)= 150 Stillstand 2V
Einstell
e ung Filteron =10 Filteron - VAN ;
AnS1und S2 X2 wm 9 [ x2 wm G ) Zustimmtaste
bei DNDI 128 = 8178 _m SH
2=t 2 =t o eo pa
y 3 , Fe, - Schutzhaube
=R L
CA A I D1-D4 4

Der SH-Eingang kann auch fir Spindeliberwachung verwendet werden.
Die sicherheitsrelevanten Leitungen zum SH-, R-Eingang und zu den F-Eingdngen miissen in Kabelkanélen verlegt

werden.

Die Anforderung der angegebenen Kategorie konnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steuerung
nachgewiesen werden.
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt DI

Unbedingt beachten

Die Abschaltgrenzen der Uberwachten Geschwindigkeiten missen an der Anlage Uberprift werden.
Sicherheitsrelevante Leitungen, z. B. zum SH-, R-Eingang und zu den F-Eingadngen missen in Kabelkanélen
verlegt werden.

Die Anforderung der angegebenen Kategorie kdnnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steu-
erung nachgewiesen werden.

Einsatz mit Nahrungsschaltern

Bei Verwendung von Naherungsschalten zur Erfassung der Geschwindigkeit muss die Zahl der Zahne an einem
Zahnrad so gewahlt werden, dass die durch die Frequenzteilung errechnete Frequenz erzeugt wird.
Oblges Beispiel: Spindel

55min”" x Impulse pro Umdrehung / 60s = 16Hz far den Einrichtbetrieb

Impulse pro Umdrehung = 16Hz x 60s / 55min™' = 17,45 Impulse pro Umdrehung

Es wird aufgerundet auf 18 Impulse

Berechnung der Abschaltdrehzahl:

X *min™ = 16Hz x 603 / 18 Impulse pro Umdrehung = 53,33min™

53,33min™ / 50min™ = 1, 066. Der Betriebssicherheitsabstand = 6,6%

Obiges Belsplel Achse

220min™" x Impulse pro Umdrehung / 60s = 50Hz fir den Einrichtbetrieb

Impulse pro Umdrehung = 50Hz x 60s / 220min™' = 13,64 Impulse pro Umdrehung

Es wird aufgerundet auf 14 Impulse

Berechnung der Abschaltdrehzahl:

X *min™ = 50Hz X 605 /14 Impulse pro Umdrehung = 214 ,28min”’

214,28min™" / 200min™ = 1, 071. Der Betriebssicherheitsabstand = 7,1%

Montage von DNDS 1C, 1D, 1FA und 1GA

Das Sicherheitsschaltgerat muss in einen Schaltschrank mit einer Schutzart von mindestens 1P54 eingebaut

werden. Zur Befestigung auf einer Normschiene dient ein Rastelement auf der Riickseite des Gerétes.

Betriebsspannung an Klemmen A1 (+) und A2 (-) anlegen

Eingangskreis: DNDS 1C, 1D

Néherungsschalter (PNP):
Ausgang des ersten N&herungsschalters an Klemme IN1 anschlieBen; Ausgang des zweiten N&herungs-
schalters an Klemme IN2 anschlieBen; beide Naherungsschalter mit der Versorgungsspannung A1 und A2
verbinden.

Impulsgeber liber den Adapter DNIA:
Ausgang IA1 des DNIA mit Klemme IN1 verbinden; Ausgang IA2 des DNIA mit Klemme IN2 verbinden;
Klemmen A1 der beiden Geréate verbinden.
Einen Impulsgeber an DNIA anschlieBen.
Das Messsystem des Antriebs mit dem DNIA verbinden.

Eingangskreis: DNDS 1FA, 1GA

- DNDA Kabeladapter an das Messsystem des Antriebs anschlieBen.

- Einen Impulsgeber an das DNDA anschlieBen.

- DNDA Uber den RJ Stecker mit DNDS anschlieBen.

Einstellung der liberwachten Geschwindigkeiten:

- Geschwindigkeit: +24 VDC an die Klemmen D1-D4 entsprechend T1 anlegen.

- Reduzierung in %: 24 VDC an die Klemmen F1-F4 entsprechend T2 anlegen.

Verdrahtung des Automatikbetriebs

Die fir die zu Uberwachende Geschwindigkeit notwendigen D-Eingange direkt mit 24V verbinden.

Die notwendigen F-Eingénge Uber den Schutzhaubenschaler mit 24V verbinden. Siehe Tabellen!

Verdrahtung des Einrechtbetriebs

R- bzw. SH-Eingang Uber die entsprechenden Steuerschalter an 24V anschlieBen. Einstelltabellen.

Beachten Sie bei der Inbetriebnahme:

. Vor die Ausgangskontakte eine Sicherung (6 A trage) schalten, um KontaktverschweiBen zu verhindern.
Die Summe der Umschaltzeiten darf zu keinem Gefahrenzustand fUhren.
Leitungsmaterial aus Kupferdraht mit einer Temperaturbesténdigkeit von 60/75°C verwenden.
Das Anzugsdrehmoment der Schrauben auf den Anschlussklemmen darf max. 0,8 Nm betragen.
Angaben im Kapitel “Technische Daten” unbedingt einhalten.

Produkte: Sicherheitstechnik DNDS KOMPAKT Ausgabe 04  Stand 16.03.11 Seite 12 von 20



Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt DI

Fehler — Stérungen bei DNDS 1C, 1D, 1FA und 1GA
Bei VerschweiBen eines Kontakts kann der 2. Kontakt nicht eingeschaltet werden.
LED “SPEED” und “STOP” leuchten nicht:
DNDS 1C, 1D Ausfall eines Naherungsschalters.
Kein Naherungsschalter angeschlossen.
Néherungsschalter sind nicht an Zahnrad montiert.
Ein Drahtbruch zum DNIA.
Der Impulsgeber ist nicht angeschlossen.
DNDS 1FA, 1GA  Der Impulsgeber ist nicht angeschlossen oder der RJ Stecker ist nicht eingesteckt.

LED “STOP” blinkt mit 1 Hz Intervall:
DNDS 1C, 1D defektes DNIA, Drahtbruch zu IN1 oder Spur A am Encoder fehlt.
DNDS 1FA, 1GA  Spur A am Encoder fehlt.

LED “SPEED” blinkt mit 1 Hz Intervall:
DNDS 1C, 1D defektes DNIA, Drahtbruch zu IN2 oder Spur B am Encoder fehlt.
DNDS 1FA, 1GA  Spur B am Encoder fehlt.

Nach Beheben des Fehlers muss die Betriebsspannung fir mindestens 2s ausgeschaltet werden (Verbindung zu
Klemme A1 unterbrechen).

LED “STOP” oder LED “SPEED?” blinkt mit 2 Hz Intervall: DNDS Stérung oder Stérung durch extern unsachge-
maB verlegte Signalleitungen
Durch Unterbrechung der Betriebsspannung fir > 2s kann méglicherweise der Fehler behoben werden.

Geratebeschreibung DNDS 2C, 2D, 2FA und 2GA
DNDS 2C, 2D, 2FA & 2GA: )
Das DNDS 2C, 2D, 2GA dient der sicheren Uberwachung einer rotierenden bzw. linearen Bewegung und des Still-
stands und verfligt liber 2 voneinander unabhangige Uberwachungen fir Stillstand und Geschwindigkeit.
DNDS 2C, 2D: Die Ansprechgeschwindigkeit wird durch je 3 Programmiereingénge festgelegt.
Die Bewegungserfassung kann Uber 2 PNP N&herungsschalter oder einen Impulsgeber je Uberwachung erfolgen.
Einer der Naherungsschalter muss standig betatigt sein, damit das Gerat den Anschluss und die richtige Montage
des Naherungsschalters erkennt. Der Impulsgeber kann nur Uber den Adapter DNIA angeschlossen werden (Be-
dingungen an den Impulsgeber s. Betriebsanleitung DNIA)
DNDS 2FA, 2GA: Die Ansprechgeschwindigkeit wird durch je 4 Programmiereingange festgelegt.
Die Bewegungserfassung kann {iber einen Impulsgeber je Uberwachung erfolgen. Der Impulsgeber kann nur iiber
den Kabeladapter DNDA angeschlossen werden (Bedingungen an den Impulsgeber s. Impulsdiagramm).
Funktion der Eingédnge
D-Eingange: Einstellungen 0-7 (T3), DNDS 2C, 2D

Einstellungen 0-15 (T4), DNDS 2FA, 2GA
Die D-Eingange sind ein Umschalter zwischen Einrichtbetrieb (D= offen) und Automatikbetrieb (D an 24 V).

SH-Eingang bei DNDS 2GA: Bei offenem SH-Eingang und offenen D-Eingédngen wird auf Stillstand Gberwacht.
Nach Ausschalten der D-Eingange kann zwischen Einrichtbetrieb, SH an 24V, und
Stillstand, SH offen, umgeschaltet werden.

Prioritat: D-Eingénge > SH-Eingang > Stillstand

Einstelltabelle DNDS 2C, 2D

| Verbunden mit 24V | Geschwindigkeitseinstellung | Auswahl der Tabelle nur intern durch DINA |
| NC D1/D4 D2/D5 D3/D6 Hz Hz Hz Hz
Geschwindigkeits- 0 45 5 20 20
programmierung 1 60 41 80 40
fir die 1. und 2. 2 115 72 160 60
Uberwachung 3 145 450 240 80
4 360 206 320 100
5 420 500 400 250
6 480 550 480 500
7 630 630 560 1000
Betriebsarten bei DNDS 2C, 2D
D1-Eingang D-Eingange Uberwachte Betriebsart
Stillstand
24V BA2: Einrichtbetrieb
Dx=24V Automatikbetrieb
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Originalbetrieb

sanleitung

DNDS Kompakt

DNDS 2C und 2D: Beispiel fir Achsiiberwachung

a2k  |2m x min"': Einrichtbetrieb Steigung: 10mm Encoder Impulse: 20481 / O
&g |Vimax = 24m x min": Automatikbetrieb Vimax + 10%: Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)
Betriebsart Berechnung Externe Kontaktierung

1. Schritt
Berechnung des Teilers fiir den

2m x 1,1/ 10mm = 220min’’
20481 x 220min™" / 60s = 7509Hz

Zustimmtaste

Einrichtbetrieb Frequenz: 41Hz iiber |7209Hz/45Hz = 183,14 D1 bzw. D4 ¢- betatigt
D1- bzw. 183,14 = 2(90+1) = = Teiler
D4-Eingang D3 bzw. D6 Schutzhaube
ﬁ& 24m /2m =12
Zustimmtaste
2 san s T e
utomatikbetriebfrequenz chutzhaube
23{§fnhar][il:(rl1)%tdrgb\slerdrahtung des Verdrahtung = D3 bzw. D6 D3 bzw. D6 4——@ geschlossen
DIP Einstellung 24V
An S2 und S3 bei DNIA - = Zustimmtaste
= Stillstand” -
2x(90+1)=2(2+8+16+64+1)= 182 =2 N
- D3 bzw. D6 = Schutzhaube
=i L]
Die errechneten Frequenzen nach dem Teiler gilten auch beim Einsatz von Naherungsschaltern
Einstelltabelle DNDS 2FA, 2GA
Verbunden mit 24 V Betriebsart 1 (Automatik) Betriebsart 2: Stillstand
Einstellung des Automatikbetriebs liber D =NC D und SH =NC
NC die Programmiereingénge SH11, SH21 SH11, SH21
D11/D21 D12/D22  |D13/D23 |D14/D24 Hz Hz Hz
Geschwindigkeits- 00
programmierung 01 200
fr. die 1 02 250
und 2. Uberwachung 03 315
04 355
05 400
06 450
07 500 50 5
08 550
09 630
10 700
11 800
12 900
13 1000
14 1100
15 1250
SH: Auswahl der Betriebsart 2 (Einrichtbetrieb) fir lineare Bewegung bei D = NC, SH und D = NC: Stillstandstiberwachung
Betriebsarten bei DNDS 2FA, 2GA
SH-Eingang D-Einginge Uberwachte Betriebsart
Stillstand
24V BA2: Einrichtbetrieb
Dx=24V Automatikbetrieb

DNDS 2FA, 2GA: Beispiel fir Achsiiberwachung

2m x min™": Einrichtbetrieb

Steigung: 10mm

Encoder Impulse: 20481 / O

=

Vinax = 36m x min™": Autom

atikbetrieb

Vinax + 10%: Abschaltung (+10% = Sicherheitsabstand)

Betriebsart

Berechnung

Externe Kontaktierung

1. Schritt
Berechnung des Teilers fiir den
Einrichtbetrieb Frequenz: 50Hz tber

2m x 1,1/ 10mm = 220min’’

20481 x 220min™" / 60s = 7509Hz

7509Hz / 50Hz = 150
150 = 2(74+1) = Teiler

SH ¢

Zustimmtaste
Eingeschaltet

den SH-Eingang D13, D14 oder Schutzhaube
D23, D24
30m/2m =18
5 Schritt ,1A8tx 50I:|ib= t90(;)!?2 = Zustimmtaste
utomatikbetriebfrequenz
orechnung dof Verdrahtung des yerdrantung = D13 und D14 bzw.  [D13, D14 oder i Schutzhaube Eingeschaltet
D23 und D24 D23, D24
DIP ]
Einstellung =l =g . = Zustimmtaste
AnSiundS?2 = =5 Stillstand -
bei DNDI - =] —
= = D13, D14 oder = Schutzhaube
2X(74+1)=2(2+8+64+1)= 150 - —2 D23, D24
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Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt DI

Die sicherheitsrelevanten Leitungen zum SH-, R1-Eingang und zu den F-Eingdngen miissen in Kabelkanélen verlegt
werden.

Die Anforderung der angegebenen Kategorie kénnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steu-
erung nachgewiesen werden.

Unbedingt beachten

Die Abschaltgrenzen der Gberwachten Drehzahlen bzw. Geschwindigkeiten miissen an der Anlage Uberprift

werden. Sicherheitsrelevante Leitungen, z. B. zum SH-Eingang und zu den D-Eingédngen missen in Kabelkanalen

verlegt werden.

Die Anforderung der angegebenen Kategorie kdnnen nur durch eine Validierung des gesamten Entwurfs der Steuerung nach-
gewiesen werden.

Montage bei DNDS 2C, 2D, 2FA und 2GA
- Das Sicherheitsschaltgerat muss in einen Schaltschrank mit einer Schutzart von mindestens IP54 eingebaut werden. Zur
Befestigung auf einer Normschiene dient ein Rastelement auf der Riickseite des Gerates.
« Betriebsspannung an Klemmen A1 (+) und A2 (-) anlegen; an Klemme A2 Taster anschlieBen (L&schen des Fehlerspei-
chers).
. Eingangskreis: DNDS 2C, 2D
Naherungsschalter (PNP):
Ausgang des ersten Naherungsschalters an Klemme IN1(IN3) anschlieBen; Ausgang des zweiten Naherungsschalters an
Klemme IN2 (IN4) anschlieBen; beide Naherungsschalter mit der Versorgungsspannung A1 und A2 verbinden.
Impulsgeber mit Adapter DNIA:
Ausgang IA1 des DNIA mit Klemme IN1 (IN3) verbinden; Ausgang IA2 des DNIA mit Klemme IN2 (IN4) verbinden. Klem-
men A1 der beiden Geréate verbinden. Einen Impulsgeber an DNIA anschlieBen.
Das Messsystem des Antriebs mit dem DNIA verbinden.
. Eingangskreis: DNDS 2FA, 2GA
DNDA Kabeladapter an das Messsystem des Antriebs anschlieBen.
Einen Impulsgeber an das DNDA anschlieBen.
DNDA utber den RJ Stecker mit DNDS anschlieBen.
Einstellung der liberwachten Geschwindigkeiten: DNDS 2C , 2D
Verdrahtung des Automatikbetriebs
Die notwendigen D-Eingange Uber den Schutzhaubenschaler mit 24V verbinden. Siehe Tabellen!
Verdrahtung des Einrechtbetriebs
Einen D-Eingang Uber die entsprechenden Steuerschalter an 24V anschlieBen. Einstelltabellen.
Einstellung der (iberwachten Geschwindigkeiten: DNDS 2FA, 2GA
Verdrahtung des Automatikbetriebs
Die notwendigen D-Eingange tber den Schutzhaubenschaler mit 24V verbinden. Siehe Tabellen!
Verdrahtung des Einrechtbetriebs
SH-Eingang Uber die entsprechenden Steuerschalter an 24V anschlieBen. Einstelltabellen.

Beachten Sie bei der Inbetriebnahme:

- Vor die Ausgangskontakte eine Sicherung (6 A trage) schalten, um das VerschweiBen der Kontakte zu verhindern.
. Die Summe der Umschaltzeiten darf zu keinem Gefahrenzustand fihren.

. Leitungsmaterial aus Kupferdraht mit einer Temperaturbestandigkeit von 60/75°C verwenden.

. Das Anzugsdrehnmoment der Schrauben auf den Anschlussklemmen darf max. 0,8 Nm betragen.

- Angaben im Kapitel “Technische Daten” unbedingt einhalten.

Fehler — Stérungen bei DNDS 2C, 2D, 2FA und 2GA
- Bei VerschweiBen eines Kontakts kann der 2. Kontakt nicht eingeschaltet werden.
« LED "SPEED” und “STOP” leuchten nicht:
DNDS 2C, 2D Ausfall eines Naherungsschalters.
Kein N&herungsschalter ist angeschlossen.
Naherungsschalter sind nicht an Zahnrad montiert.
Ein Drahtbruch zum DNIA.

DNDS 2GA Der Impulsgeber ist nicht angeschlossen oder der RJ Stecker ist nicht eingesteck.
« Blinkt die LED STOP griin:
DNDS 2C, 2D defekter Naherungsschalter an IN1, Drahtbruch, oder Spur A am Encoder fehlt.
DNDS 2GA Spur A am Encoder fehlt.
. Blinkt die LED STOP rosa:
DNDS 2C, 2D defekter Naherungsschalter an IN2, Drahtbruch, oder Spur B am Encoder fehlt.
DNDS 2GA Spur B am Encoder fehlt.
. Blinkt die LED SPEED grin:
DNDS 2C, 2D defekter N&aherungsschalter an IN3, Drahtbruch, oder Spur A am Encoder fehlt.
DNDS 2GA Spur A am Encoder fehlt.
. Blinkt die LED SPEED rosa:
DNDS 2C, 2D defekter Naherungsschalter an IN4, Drahtbruch, oder Spur B am Encoder fehlt.
DNDS 2GA Spur B am Encoder fehlt.

Nach Beheben des Fehlers die Betriebsspannung fir > 2s Gber die Verbindung A1 unterbrechen.

« LED “STOP” und LED “SPEED” blinkt mit 2 Hz Intervall:
DNDS Stérung oder Stérung durch extern unsachgemas verlegte Signalleitungen

Durch Unterbrechung der Betriebsspannung flir mind. 2s kann méglicherweise der Fehler behoben werden.
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Abmessungen in

10—

:

mm
DNDS 1C

OO ODED o

DNDS 1FA o
DNDS 1D " o

DNDS 1GA
O

DNDS 2C

70

DIN EN 50022-35

DNDS 2FA
DNDS 2D

POOOBOOTODG DB

DNDS 2GA e

Technische Daten

Elektrische Anforderungen
Betriebsspannung Ug
Spannungstoleranz Ug
Restwelligkeit Ug (DC)
Leistungsaufnahme bei Ug

Kontakte

Sicherheitskontakte
Kontaktwerkstoff

Schaltvermégen nach

SchlieBer bei DNDS 1C, 1FA und 2C

Offner bei DNDS 1C, 1FA und 2C, 2FA

SchlieBer bei DNDS 1D, 1GA, 2D und 2GA

Kurzschlussfestigkeit bei 3minuten Intervall
Schaltspannung min./max.

Schaltstrom min./max.

Grenzdauerstrom

Mechanische Lebensdauer Schaltspiele

Elektrische Lebensdauer Schaltspiele bei
DNDS 1C, 1FA, 2C: AC 230V 5A cos¢ =1

DNDS 1D, 1GA, 2D, 2GA: AC 230V 6A coso =1
Summenstrom aller Kontakte

Einschaltdauer

Grenzbelastbarkeit

Kontaktabsicherung trage

Geréateabsicherung

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur

Lagertemperatur

Rattelfestigkeit in allen 3 Ebenen

Eigenschaften

Maximale Eingangsfrequenz an der RJ45 Buchse
Maximale Eingangsfrequenz an IN1, IN2, IN3 und 14
Wiederholgenauigkeit

Temperaturabhangigkeit des Schaltpunktes
Allgemeine Angaben zum Geréat

Kriech- und Luftstrecken nach

Max. Anschlussquerschnitt

Anzugsdrehmoment der Schrauben (Anschlussklemmen)

Gehausematerial
Abmessungen (Hx B x T)
Gewicht

Schutzarten

Nur fiir den Einbau im Schaltschrank mit Mindestschutzart

Produkte: Sicherheitstechnik DNDS KOMPAKT

Ausgabe 04  Stand 16.03.11

24V DC

90 - 110%
maximal 10 %
maximal 10 W

e

AgNi10, Au 5um

EN 60947-4-1, EN 60947-5-1
AC15: 230V AC/3A
DC13: 24V DC/2A

AC15: 230V AC/ 2A
DC13: 24V DC/2A

AC15: 230V AC/ 3A

DC13: 24V DC/4A

200A/Automat B6, 800A/Schmelzsicherung 6Agl|
AC/DC 10V/250V

10mA/8A

5A (abh&ngig von der Umgebungstemperatur)

> 50 x 10°

>3x10°

>1x10°
<16 A
100 %

6A
1,25 A

-10 - +60°C
-40 —- + 85°C
Sinus 10 — 55Hz, 0,35mm, 10 Zyklen, 1 Oktave / min

200KHz bei 1Vss Sin/Kos oder 300KHz bei 5V TTL
1200Hz

+0,1%

0,02 %/°C

EN 60664-1 VDE 0110 Teill
1x25mm?

0,8 Nm

Noryl SE 100

118 x 100 x 73 mm (4.65“ x 3.94“ x 2.9%)
800 g

IP 54

Seite 16 von 20



Dl

Originalbetriebsanleitung DNDS Kompakt

DNIA Impulsgeberadapter
Geréatebeschreibung
Der Adapter DNIA ist in einem 45 mm-Gehause untergebracht und hat folgend Merkmale:
2 Halbleiterausgange.
Eingang fiir einen Impulsgeber (15 poliger SUB D Steckverbinder).
Ausgang fliir Antriebsmesssystem(15 poliger SUB D Steckverbinder).
Gerétevarianten flr Geber mit unterschiedlichem Verhaltnis Impuls / Umdrehung.
Die Schaltung ist 2kanalig aufgebaut. Die Uberwachung erfolgt im DNDS.

DNIA Funktionsbeschreibung
Bei der Bewegungserfassung tber Impulsgeber muss der Adapter DNIA dem Drehzahl- und Stillstandswéachter
DNDS 1C, 1D, 2C und 2D vorgeschaltet werden. Der Adapter DNIA erf(llt folgende Aufgaben:
Elektrische Trennung zwischen Impulsgeber und DNDS.
Anpassung der Impulsgeberfrequenz und des Potentials an DNDS.
Unterdriickung von Geberimpulsen durch Regelung im Stillstand
Bedingungen an den Encoder
. Impulsgebersignal: Rechteck mit Amplitude von 0,5-5 V oder Sinus/Kosinus Signal mit 0,5-5 VSS.
Encoder Frequenz £, 200KHz bei 1Vss Sin/Kos oder 300KHz bei 5V TTL
Impulsgeber mit hochohmigen Ausgangen im Stoérfall.
2spurig, pro Spur 2 Signale, die zueinander um 180° verschoben sind; Spuren sind zueinander um 90° ver-

schoben.

Die Signale des Encoders diirfen nicht synthetisch erzeugt sein.

Signale des Encoders: Rechteck (TTL) oder Si-
nus/Kosinus

1V-5V TTL
A

1Vss
Sin

AL LT 1 Sint o
B_ LI LI Cos> o<
B LI LI L Cos"F—r

Pin | SINUMERIK 800 |SIMO DRIVE
Belegung der 15poligen Steckverbinder/ 1 2 3 4 5 6 7 8 611D
; ) ® O 0 © O O O 0
Connection of the 15 pin socket connector/ 1 Uai + 5V DC Encoder
Repérage des connecteurs Sub-D 15br. 8 100 101 102 103 104 1(55 2 0V Sensor 0V Encoder
3 *Ua2 Ua1
4 Ua0 *Uat
5 + 5V Sensor
6 Ua2
7 Uas *Ua2
® [ ] ® [ ] ® [ ] [ ]
9 10| 1112|1314 |15 8
9 *Uat + 5V Sensor
[ ] [ ) [ ) ® [ ] [ ) L ] ®
2 3 4 5 6 7 8 )10 |Ua2 Ua0
DRIMSIG 11 0V Encoder 0V Sensor
12 |[*Ua0 *Ua0
13
14 |5V DC Encoder Uas
15 |[*Uas *Uas
*Signal negiert

Einstellung der Steuerungstyps
SIMODRIVE 611D

o BB,

SINUMERIC 800

St

RRRA oy

Einstellung des Teilers (<) fiir die Encoder
Anpassung auf der Elektronikkarte

R RS

1286432168 4 2 1 1286432168 4 2 1

Produkte: Sicherheitstechnik DNDS KOMPAKT
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Maximaler Teiler: Position 1 bis 8 = on
=2(1+1+2++4+8+16+32+64+128) = 2 x 256 = 512
S2 & S3 missen die gleiche Einstellung haben.

|%|l u|(m g .éQJ Minimaler Teiler = 2(1+1), Position 1 = on

Stand 16.03.11
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Anwendungsbeispiel
Automatikbetriebsgeschwindigkeit:

Einrichtgeschwindigkeit 2000mm/min
Sicherheitsabstand: 10%

Geberimpulse / Umdrehung: 25001 / Umdrehung
Steigung / Umdrehung: 10 mm

Frequenz am DNDS fiir Einrichtbetrieb: 50Hz
Berechnung des Teilungsfaktors am DNIA

2200 mm / 10 mm x 25001 / 60s= 9166Hz Impulsgeberfrequenz

9166Hz / 50Hz = 183,3,
+ 1 ist immer vorgegeben
Frequenz am DNDS fiir Automatikbetrieb:
20000mm/ 2000m x 50Hz = 500Hz,

Siehe Einstelltabellen fir Automatikbetrieb.

183,3/2=91 +1

Montage und Inbetriebnahme
Das Sicherheitsschaltgerat muss in einen Schaltschrank mi

20000 mm/min

91=64+16+8 + 2 +1

b )

1286432168 4 2 1 1286432168 4 2 1

t einer Schutzart von mindestens IP 54 eingebaut

werden. Zur Befestigung auf einer Normschiene dient ein Rastelement auf der Riickseite des Geréts.

Beachten Sie bei der Inbetriebnahme:

SUB D Stecker und SUB D Buchsenstecker sind 1:1 miteinander verbunden.

Die Ausgangsklemmen IA1 sind intern miteinander verb

unden. Das gleiche gilt fir Ausgangsklemmen 1A2.

Leitungsmaterial aus Kupferdraht mit einer Temperaturbesténdigkeit von 60/75°C verwenden.

Das Anzugsdrehmoment der Schrauben auf den Anschl

ussklemmen darf maximal 0,8 Nm betragen.

Angaben im Kapitel ,Technische Daten® unbedingt einhalten.

Klemme A1 mit Klemme A1 des DNDS verbinden.

Eingangskreis: Impulsgeber an SUBD Buchse anschlieBen.

Antriebsmesssystem an SUBD Stecker anschlieBen.
Ausgang IA1 des DNIA mit Klemme IN1 bzw. IN3 des D
Ausgang IA2 des DNIA mit Klemme IN2 bzw. IN4 des D

NDS verbinden.
NDS verbinden.

Anschluss mit DNDS 1D bzw. DNDS 1C

1oseuauey

I 1. Uberwachung
Bo-s| | Mentrng '
| ﬁ:: 5 urveillance g !
S Yo I & &5 0O —Q}J;{L'
A1IA1] IN2D1 D2D3 D4 33 34 43 44

Technische Daten

Anschluss mit DNDS 2C, 2D

A1 A2 SHIIDIIDI2DISDI4 13 14 23 24
S

1. Uberwachung
Monitoring
Surveillance

2.
NN
SH21 D21D22 D23 D2433 34 43 44

Elektrische Anforderungen

Betriebsspannung Ug 24V DC

Leistungsaufnahme bei Ug Maximal 0,4 W

Ausgangsstrom 10 mA

Einschaltdauer 100 %

Maximale Frequenz an der SUB D Verbindung <, 200KHz bei 1Vss Sin/Kos oder 300KHz bei 5V TTL
Betriebstemperatur -10 > + 60°C

Lagertemperatur 40 = + 85°C

Ruttelfestigkeit in allen 3 Ebenen

Sinus 10 — 55Hz, 0,35mm, 10 Zyklen, 1 Oktave / min

Anzugsdrehmoment der Schrauben (Anschlussklemmen)

0,8 Nm

Max. Anschlussquerschnitt, 2x1,5mm?
Einzelader oder Litze mit Aderendhlilsen 1x2,5mm 2
Gehausematerial Noryl SE 100
Abmessungen (Hx B x T) 120 x 70 x 45 mm
Gewicht 200 g
Schutzart: nur fir den Einbau im Schaltschrank geeignet  mit Mindestschutzart IP 54
Abmessungen s —— D —
in mm 00000 | [ |
i AT 1ATIA2 .
73 @ 70
ol=z]o | |
4 m 1A11A2
00O DIN EN 50022-35
) ]\
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